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Silnik BG65
Seri¹ BG65 oznaczone s¹ elektronicznie

komutowane silniki pr¹du sta³ego ze zin-
tegrowanymi czujnikami Halla, s³u¿¹cymi
do rozpoznawania po³o¿enia rotora. Silni-
ki te nie maj¹, poza ³o¿yskami, czê�ci zu¿y-
waj¹cych siê, przez co nadaj¹ siê do d³u-
gotrwa³ej pracy. W trzech produkowanych
d³ugo�ciach silnik ma moment znamiono-
wy pomiêdzy 20 a 40 Ncm. Standardowo
dostêpne s¹ napêdy z zasilaniem 24 V, 40 V
i 60 V. W wykonaniu specjalnym istnieje
mo¿liwo�æ wykonania uzwojenia o napiê-
ciu pracy do 325 V. Silnik standardowo
wykonany jest w stopniu ochrony IP40,
ale w wykonaniu specjalnym mo¿e spe³-
niaæ stopieñ ochrony IP67.

Silnik BG65 ma obudowê z czernionego
profilu aluminiowego o specjalnym kszta³-
cie u³atwiaj¹cym odprowadzanie ciep³a.
Wysokie upakowanie mocy i zwarta bu-
dowa pozwalaj¹ na wielostronne zastoso-
wania, a dodatkowym atutem jest dobry

wspó³czynnik ceny do mo¿liwo�ci silnika.
Pod³¹czenie do zewnêtrznej elektroniki
nastêpuje w silnikach serii BG65 poprzez
kabel 8-¿y³owy lub wtyczkê. Wszystkie
silniki z serii BG65 s¹ te¿ dostêpne w wy-
konaniu o g³adkiej obudowie (czerniony
profil aluminiowy), która nie zbiera kurzu.
Ta w³asno�æ obudowy pozwala na stoso-
wanie silników szczególnie w produkcji
�rodków ¿ywno�ci i opakowañ.

Silnik BG65SI
Silniki serii BG65SI zawieraj¹ w obu-

dowie elektronikê komutuj¹c¹, pracuj¹c¹
w 4 æwiartkach. Umo¿liwia to regulacjê
prêdko�ci z zewn¹trz za pomoc¹ sygna³u

analogowego 0..+10 V. Poprzez dwa
wej�cia cyfrowe elektronika

steruje czterema trybami pra-
cy: bieg w lewo, bieg w pra-
wo, wy³¹czenie (zatrzymanie
z luzem) i Stop (szybkie za-
trzymanie z momentem trzy-
maj¹cym). Dodatkowe dwa
wej�cia cyfrowe poszerzaj¹
mo¿liwo�ci sterowania o dal-

sze funkcje. Mo¿na np. zadekla-
rowaæ (nauczyæ silnik) dwie warto�-

ci sta³ych prêdko�ci (przyk³adowo: �wol-
no� i �szybko�) i parametry rampy przy-

spieszania i hamowania (np. do ³agod-
nego rozpêdzania i hamowania). Oprócz
tego wyprowadzone s¹ dwa wyj�cia cy-
frowe, jedno daj¹ce 15 impulsów na obrót,
s³u¿¹ce np. do kontroli prêdko�ci lub po-
zycji, i drugie wytwarzaj¹ce sygna³ b³êdu.

Warto podkre�liæ, i¿ przy zakupie wiêk-
szej ilo�ci silników mo¿liwe jest dopaso-
wanie elektroniki steruj¹cej do potrzeb
u¿ytkownika. Przyk³adem mog¹ byæ na-
pêdy zaprogramowane sta³¹, o wysokiej
stabilno�ci, prêdko�ci¹ obrotow¹ lub spe-
cyficznie dla u¿ytkownika zaprogramo-
wanymi wej�ciami i wyj�ciami. W zale¿no-
�ci od posiadanych przez silnik funkcji
pod³¹czenie nastêpuje poprzez wyprowa-
dzone z boku obudowy silnika okr¹g³e z³¹-
cze 12- lub 8-stykowe (mo¿liwy stopieñ
ochrony IP65). Dostêpne s¹ odpowiednio
ekranowane, przystosowane do prowad-
nic kablowych skonfekcjonowane kable
przy³¹czeniowe. Mo¿liwa jest te¿ dostawa
z kablami przy³¹czeniowymi w stopniu
ochrony IP40. W zale¿no�ci od zasobów
funkcji elektroniki reguluj¹cej pracê silni-
ka do dyspozycji s¹ ró¿ne warianty pod-
³¹czenia.

Silnik z elektronik¹ BG65KI
Silniki serii BG65KI zawieraj¹ w obu-

dowie elektronikê komutuj¹c¹ jednokwa-
drantow¹. W tym wykonaniu silniki prze-
znaczone s¹ do pracy w jednym kierunku
obrotów. Dziêki prostszej elektronice sil-
niki te s¹ tañsze ni¿ silniki z elektronik¹
4-kwadrantow¹.

Pod³¹czenie silnika nastêpuje poprzez
dwa przewody dla zasilania sta³opr¹do-
wego, a prêdko�æ obrotowa zale¿na jest,
jak w zwyk³ym silniku DC, od obci¹¿enia

Nowoczesna technologia i najwy¿sza dynamika

Inteligentne napêdy
z DUNKERMOTOREN
WITOLD OBER

Nowa generacja elektronicznie
komutowanych silników pr¹du
sta³ego wdro¿ona zosta³a do produkcji
w Alcatel Dunkermotoren, zapewniaj¹c
si³ê i dynamikê w ma³ej przestrzeni
w trzech wielko�ciach. Silniki te s¹
dostêpne w ró¿nych wykonaniach,
równie¿ ze zintegrowan¹ elektronik¹
regulacyjn¹ i ³¹czem CANBUS.

Podstawowe parametry BG 65 x 25 BG 65 x 50 BG 65 x 75
Napiêcie znamionowe 24 VDC 24 VDC 42 VDC U
Prêdko�æ znamionowa 3100 3100 3300 obr./min
Moment znamionowy ok. 20 30 40 Ncm
Pr¹d znamionowy 4 5,6 3,5 A
Prêdko�æ biegu ja³owego 6620 6470 6800 obr./min
Pr¹d biegu ja³owego 0,71 1 0,68 A
Moment rozruchowy 97 163 305 Ncm
Moment bezw³adno�ci 71,6 128 172 gcm2

Masa 0,87 1,3 1,8 kg

Silnik BG 65 CI
Silnik BG 65 SI

Silnik BG 65
Przek³adnia Silnik Czujniki Hamulec Elektronika System CAN- Enkoder
opcja Halla opcja stopnia pozycjo- -Bus RE30

mocy 4Q nowania profil
� PLG BLDC DS402 Opcja
� SG BG65XX
� AG 50�200 W

Tabela z funkcjami silników BG65:
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i warto�ci przy³o¿onego napiêcia zasilania. Po-
przez zmianê tego napiêcia w zakresie od 12 V do
40 V mo¿na odpowiednio regulowaæ prêdko�æ
obrotow¹.

Silnik z elektronik¹ BG65CI
Podobnie jak silniki serii BG65SI seria BG-

65CI to elektronicznie komutowane silniki pr¹-
du sta³ego ze zintegrowan¹ elektronik¹, pracuj¹-
c¹ w 4 æwiartkach. Ró¿nica  polega na tym, i¿ zin-
tegrowana elektronika tych silników wyposa¿o-
na jest w ³¹cze szeregowe standardu CAN-Bus
(CAN-open profil DSP402). Przygotowana jest in-
tegracja z innymi standardami magistrali przemy-
s³owych. Sieci rozproszone daj¹ nadzwyczajne
oszczêdno�ci w wielu aplikacjach, np. w budowie
urz¹dzeñ z dziedziny maszyn pakuj¹cych, tekstyl-
nych, w liniach produkcyjnych lub pojazdach. Na-
pêd mo¿e byæ wykorzystywany w ró¿nych try-
bach pracy, np:
1)nieregulowany tryb (kontroler PWM);
2)regulacja prêdko�ci za czujnikami Halla z ogra-

niczonym zakresem regulacji prêdko�ci od ok.
30 obr./min do liczby maksymalnej;

3) regulacja prêdko�ci obrotowej z enkoderem in-
krementalnym dla rozszerzenia zakresu regula-
cji prêdko�ci obrotowej od ok. 1 obr./min do
warto�ci maksymalnej prêdko�ci obrotowej;

4)pozycjonowanie za pomoc¹ elementów Halla
z ograniczon¹ dok³adno�ci¹ ok. 12 stopni;

5)pozycjonowanie z wykorzystaniem enkodera
inkrementalnego zapewniaj¹ce dok³adno�æ po-
zycjonowania ok. 10 minut k¹towych;

6) tryb pracy z regulowanym momentem (torque
mode).
Zintegrowany uk³ad balastowy zapewnia bez-

pieczn¹ pracê silnika w obszarze hamowania,
zabezpieczaj¹c odebranie nadmiaru energii po-

chodz¹cej z rozpêdzonego rotora, która
powoduje normalnie niebezpieczny wzrost
napiêcia oddawanego do uk³adu zasilania.
Silniki BG65 mog¹ byæ na ¿yczenie monto-
wane w kombinacji z przek³adni¹ plane-
tarn¹ lub �limakow¹ o wielu dostêpnych
prze³o¿eniach. Nowe przek³adnie planetar-
ne z serii PLG60 i PLG52H maj¹ helikal-
ne kó³ka zêbate z tworzywa, zapewniaj¹ce
wyj¹tkow¹ cichobie¿no�æ. Kó³ka wykony-
wane s¹ te¿ z innych materia³ów dla pod-
wy¿szenia przenoszonego momentu. Prze-
k³adnie planetarne charakteryzuje wyso-
ka ¿ywotno�æ i sprawno�æ, a tak¿e mo¿li-

wo�æ przenoszenia du¿ego momentu w ma³ych
rozmiarach.

Dlatego Dunker!
Firma Alcatel Dunkermotoren odgrywa wio-

d¹c¹ rolê w bran¿y. Dunkermotoren oferuje na-
pêdy najwy¿szej jako�ci, elastyczne, ekonomicz-
ne i solidne w u¿ytkowaniu, tak aby zapewniæ klien-
towi aplikuj¹cemu silniki optymalizacjê wydajno-
�ci i wyró¿nienie siê spo�ród konkurencji. Bada-
nia i rozwój s¹ jednym z atutów Dunkermotoren.
D³ugoletnia dzia³alno�æ firmy pozwoli³a stwier-
dziæ, i¿ niezbêdne dla jej wzrostu jest stosowanie
kluczowych technologii i wprowadzanie innowa-
cji w produktach. Ju¿ dzisiaj w laboratoriach Dun-
kermotoren in¿ynierowie zajmuj¹ siê technolo-
giami jutra. Kolejnym atutem firmy jest stale wy-
soka jako�æ produkowanych urz¹dzeñ, osi¹gana
za pomoc¹ nowoczesnych, wysoce zautomatyzo-
wanych linii technologicznych i zaawansowane-
go zarz¹dzania jako�ci¹. Od roku 1991 Dunkermo-
toren, jako pierwszy producent ma³ych silników
na �wiecie, posiada certyfikat ISO 9001. Od tego
czasu produkty oznaczone zosta³y kolejnymi zna-
kami jako�ci.

�wiadomo�æ zadañ stoj¹cych przed firm¹
Dunkermotoren i konieczno�æ dbania o dalszy
rozwój, sprawiaj¹, ¿e firma by³a, jest i bêdzie lide-
rem w dziedzinie jako�ci, pozytywnie wyró¿niaj¹-
cym siê na tle konkurentów. Warto zauwa¿yæ, ¿e
firma dba o ochronê �rodowiska, oszczêdnie i efek-
tywnie wykorzystuj¹c materia³y, co potwierdza
uzyskany w 2003 r. certyfikat ochrony �rodowi-
ska ISO 14001.
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