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Serwonapedy z nowo
opracowang technika
wspotpracy z enkoderem

W napedach komutowanych elektronicznie z klasycznym sprzezeniem zwrot-
nym z enkodera i przetworzeniem sygnalu TTL w sygnal tacho nie mozna osia-
gnaé szerokich zakresow regulacji. Z tego powodu firma e-motion® ze Stutt-
gartu opracowala nowa technike, dzigki ktérej mozliwe staje si¢ przy sprzeze-
niu zwrotnym z enkodera ustawianie najmniejszych predkosci i zakresu regula-

cji do 1:1000.

lektronicznie komutowane silniki
Estajq si¢ coraz bardziej popularne.

Typowe obszary zastosowan roz-
ciagaja si¢ od klasycznej budowy maszyn,
robotyki, poprzez mechanizmy podajace
i przestawiajace, w aplikacjach wentyla-
cji 1 ssania, w technice medycznej i dia-
gnostyce, w laboratoriach, przyrzadach
pomiarowych do maszyn pakujacych
i drukujacych.

Powodami rosnacej popularnosci sa:

wyzsza zywotno$¢ niz silnikow komuta-

torowych, poniewaz oprocz zuzycia to-
zysk nie nastgpuje w silniku inne zuzy-
cie mechaniczne;

istotnie wyzsze predkosci obrotowe niz

w silnikach komutatorowych;

wyzsza odporno$¢ na wptywy warun-

koéw otoczenia 1 agresywne media;

najdalej idaca liniowo$¢ charakterystyki
momentu w funkcji predkosci;
malejace ceny silnikow dzigki rosnace;j
masowosci produkcji.

Z tych wzgleddéw firma e-motion® ofe-
ruje gamg serwowzmacniaczy dla silni-
kéw bezszczotkowych pradu statego
w klasie mocowej od 70 do 2100 watow.
Oferta zaczyna si¢ na prostym wzmacnia-
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czu 1-kwadrantowym, a konczy serwo-
wzmacniaczem 4-kwadrantowym.

Wysoki zakres nastaw
predkosci obrotowej

W klasycznej budowie napedu ze sprze-
zeniem zwrotnym z enkodera z prze-
ksztatcaniem sygnatu TTL w sygnat tacho,
osiagni¢cie szerokiego zakresu regulacji
predkosci 1:1000 nie jest mozliwe, bo
przy konwertowaniu F/V wtasnie w obsza-
rze matych predkosci istnieja granice. Im
mnigjsza predkosc, tym bardziej skwan-
tyzowany sygnal tacho prowadzi do nie-
stabilno$ci predkosci obrotowej. Dlate-
go firma e-motion® wprowadzita nowa tech-
nike¢, umozliwiajaca regulacj¢ predkosci
nawet przy najmniejszych predkosciach.
Przy tym czgstotliwo$¢ z enkodera prob-
kowana jest znacznie wyzsza czg¢stotliwo-
$cig. Oba sygnaty — zarowno czgstotliwos¢é
z enkodera, jak i sygnat probkujacy o sta-
fej czgstotliwosci — zostaja powigzane ze
soba. Tak powiazany sygnat, tzw. czgsto-
tliwos$¢ systemowa, nie jest ograniczony
od dohu przez sygnat z enkodera.

Mozna dzigki temu uzyskac o wiele bar-
dziej precyzyjna warto$¢ zadana niz przy
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klasycznych uktadach. Dodatkowo pasmo
serwowzmacniacza nie jest ograniczone
przez minimalne obroty, wzglednie wyni-
kajaca z nich czgstotliwos¢ zadana i ich
ilos¢ filtrow.

Jesli podczas kombinacji silnika bez-
szczotkowego z serwowzmacniaczem
klasycznej budowy juz przy 300 obr./min
moga wystapi¢ wahania rownomiernosci
biegu silnika, to pokazany na rys. 1 ser-
wowzmacniacz SCA-B4-70-10 z firmy
e-motion® moze realizowac przy sprzg-
zeniu zwrotnym z enkoderem typowo za-
kres regulacji od ponizej 10 obr./min do
ponad 5000 obr./min. To odpowiada za-
kresowi regulacji 1:500, ktory przy opty-
malnej konfiguracji siggna¢ moze nawet
1:1000! Przy tym serwowzmacniaczu,
poprzez ustawienie zworek, oprocz trybu
pracy ze sprz¢zeniem zwrotnym z enko-
derem mozna wybrac¢ rowniez tryb sprze-
zenia zwrotnego z elementami Halla i tryb
regulacji momentowej. Mozliwe jest tez
dopasowanie przebiegéw czasowych
elektroniki czujnikow Halla w zaleznosci
od typu silnika na 60 lub 120 stopni. Ser-
wowzmacniacz ma szeroki zakres napig-
cia wejsciowego od 11 do 70 VDC przy
pradzie znamionowym 10 A (szczytowo
20 A) i jest odporny na przekroczenie
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temperatury, pradu i zwarcie przewodoéw
silnika pomigdzy soba i do napigcia zasi-
lania. Standardem sa wyj$cia monitoruja-
ce prad i predkos¢ obrotowa. Wejscie ana-
logowe warto$ci zadanej akceptuje napig-
cia o wartosci—10 Vdo+10 V.

Serwonapedy do matryc

Na przyktadzie stanowiska pomiarowe-
g0 z obrobka obrazu dla kontroli jakoS$ci
przedstawione zostanie funkcjonowanie
serwowzmacniaczy. Na stanowisku po-
miarowym musi nastapi¢ pomiar matryc
dla drukarskich maszyn rotacyjnych. Zre-
alizowany tutaj system pomiaru dwuko-
ordynatowego sktada si¢ z dwoch modu-
tow precyzyjnych napedow liniowych dla
koordynaty X i Y. Na osi Y umocowana
jest kamera wideo. Moduty liniowe na-
pedzane sa dwoma mocnymi silnikami
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bezszczotkowymi firmy Clifton, wyposa-
zonymi w trzykanatowy enkoder opto-
elektroniczny o rozdzielczo$ci 500 dzia-
fek. Sprze¢zenie zwrotne z enkodera wy-
korzystane jest we wzmacniaczu 4-kwa-
drantowym typu SCA-B4-70-10 dla re-
alizacji najnizszej predkosci obrotowe;j
silnikow wzglednie predkosci przejazdo-
wej liniowej osi. Aby osiagnaé mozliwie
najwyzsze doktadno$ci pozycjonowania
(1/100 mm), zastosowano linial optycz-
ny podajacy sygnaty na wejscie enkode-
rowe sterownika pozycji PCA-AN-28-01
(rys. 2) z firmy e-motion®. Sterowniki te,
oprécz wlasciwej kontroli i regulacji po-
ruszanych osi, zapewniaja dodatkowo
mozliwo$¢ kontrolowania 16 zintegrowa-
nych wej$¢ 1 wyjs¢ poprzez program ste-
rujacy EPOS. Standardowo zintegrowano
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Typowe
zastosowania

Budowa maszyn, sprz¢t pomiarowy,
przyrzady testujace, mierniki, urzadzenia
magazynowe, sortowniki, przemieszcza-
nie ptyt CD i obwodéw drukowanych
w procesie produkcji i kontroli jakos$ci,
przyrzady medyczne, laboratoryjne, sys-
temy liniowe, technika dzwigowa, samo-
jezdne woézki i systemy transportowe,
Wwyposazenie maszyn.

Przeglad produktow
e-motion®
Serwowzmacniacze dla komutatorowych
silnikow pradu statego
Serwowzmacniacze dla bezszczotkowych
silnikow pradu statego

jeszcze tacze szeregowe RS232 oraz lacze
CAN. Doktadno$¢ spoczynkowa zdefinio-
wano na =5 um, jako ze pomiar matryc
wykonywany jest dla stanu spoczynko-
wego. Aby osiagna¢ poprawny pomiar,
catkowicie wykluczone sa przy tym drga-
nia. Pomiar wykonywany jest kamera
z rozdzielczos$cia ok. 3 um i odpowied-
nig obrébka obrazu. Sterowanie kamery
i regulacja napgdu powiazane sa poprzez
standaryzowane tacza, jak np. RS232.
Nadrzedny komputer okresla pozycje za-
dana osi liniowej i opracowuje informa-
cje o obrazie, dostarczajac wyniku pomia-
ru obiektu. Moduty uzupetnione sg jesz-
cze o zasilanie, dostarczane rowniez przez
e-motion®.

Poprzez realizacje catego napedu przez
jedna firme¢ odpowiedzialnos$¢ za system
spoczywa w jednej rece. Dzigki temu za-
pewniono optymalne dopasowanie po-
szczegbdlnych komponentow.

Systemy pozycjonowania

Silniki DC komutatorowe i bezszczotko-
we

Enkodery, zasilacze, osprzet
Kompletne systemy sterowania
Specyficzne dla klienta wzmacniacze
i sterowniki pozycji

Doradztwo w zakresie kompletnych sys-
temow napedu, uwzgledniajac mechani-
ke, elektronike i oprogramowanie.

Przedstawicielem
firmy e-motion®
jest w Polsce firma: WODbit

[/
61-474 Poznan
ul. Gruszkowa 4

tel. 061-835 08 00
fax 061-835 07 04
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Silniki pradu statego
o mocach od 1 do 300 W firmy Binler
Silniki DC z przektadniami

Silniki krnkoﬁe.q?— 'i -5: fazowe

Do 6,3 Nm oraz przekiadnie planetarne

Sterowanie silnikami krokowymi
Sterowniki mocy i zasilacze produkgji WOt
kontrola ruchu, osprzet, enkodery

Sterowniki i chipy- Trinamic
Zaawansowane sterowniki silnikow krokowych
Specjalizowane chipy Trinamic

przeglra do silnikow i enkoderow
Sprzegta Oldham, helikalne, elastyczne,
plastikowe
0 *PP.H. WObit Witold Ober
: 61-474 POZNAN ul. Gruszkowa 4

www.wobit.com.pl wobit@wobit.com.pl
fax:061-8350-704 tel:061-8350-620, -621

Napedy i Sterowanie — Nr 06,2002 — str 17 T



