Dynamiczny, Bezkontaktowy
Czujnik Momentu Obrotowego - DFM2X

« Zakres pomiaru od 2.5 do 500Nm
w dwoéch kierunkach

* Powtarzalnos¢ <+0.1%

* Analogowy sygnat wyjsciowy

0.5V...4.5V

* Odporny na zaktécenia
* Pomiary momentu nawet przy

5000 obr/min

* Bezkontaktowy pomiar
» Szerokos¢ pasma 1kHz
* Analogowe przetwarzanie

sygnatu

Standardowo czujnikiem firmy MEGATRON mozna dokona¢ pomiaru momentu obrotowego zaréwno na
statycznych, jak i ruchomych osiach w obydwaéch kierunkach w czasie rzeczywistym.
Czujnik jest dostarczany wraz z przewodem, klinem zabezpieczajgcym oraz instrukcjg. O$ czujnika momentu,
bezkontaktowy dektektor sygnatu i analogowy przetwornik sygnatu sg zintegrowane w obudowie czujnika. Czujnik
momentu serii DMF2X charakteryzuje sie niskim poborem prgdu, wewnetrznie wzmocnionym sygnatem
wyjsciowym, dtugoterminowg stabilnoscig i bardzo dobrym stosunkiem jakosci do ceny.

2. Charakterystyka modeli

Specyfikacja MEGATRON Czujnik Momentu DFM2X-XX

Model Nr. DFM2x Maks. Moment Maks. Przecigzalnos¢ Maks. Obroty
[Nm (ft-lb)] [Nm (ft-lb)] [obr/min]
Okragta (O) os Kwadratowa (K) os$ W obu kierunkach = | W obu kierunkach * O/K
DFM22-2.5 S DFM21-2.5 S 25 5 5000 / 1000
(1.8) (3.6)
DFM22-5.0 S DFM21-5.0 S 5.0 10 5000 / 1000
(3.7) (7.4)
DFM22-7.5 S DFM21-7.5 S 7.5 15 5000/ 1000
(5.5) (11)
DFM22-17.5 S DFM21-17.5 S 17.5 35 5000 / 1000
(12.9) (25.8)
DFM22-75 S DFM21-75 S 75 150 5000 / 1000
(55.3) (110.6)
DFM22-175 S DFM21-175 S 175 350 5000 / 1000
(129) (258)
DFM22-250 S DFM21-250 S 250 350 5000 / 1000
(184.3) (258)
DFM22-500 S DFM21-500 S 500 750
(368.6) (552.9) 5000 / 1000
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Dynamiczny, Bezkontaktowy
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3. Dane techniczne
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IMaksymalny zakres - w obu kierunkach M 2,51 50 7,517,5 75| 175| 250, 500 Nm Petna skala = od 0 do maksymalnego zakresu
Analogowy sygnat wyjsciowy Vout 0.5-4.5 VDC
Stopien ochrony IP 50 EN 60529
Napigcie zasilania Vee 9.0..12.0 VDC
Zuzycie pradu In <10 (Prad startowy: 60mAdla 10ms) mA
Sygnat wyjsciowy przy ONm Vout (0) 2.5 \ Regulowany potencjometrem
Szeroko$¢ pasma sygnatu BW 1000 Hz
Rezystancja wyj$ciowa sygnatu 50 Q
Predkos¢ obrotowa n 0 ... 5000 . 4 |Trwate obcigzenie <3000 obr/min
(O$ Okragta = O / Kwadratowa = K ) 0 ... 1000 min
Powtarzalno$¢ <#0.1 %FS |DKD-R 3-5
Btad histerezy, liniowosci i o
wahania sygnatu podczas rotacji <1 <2 %FS
Zakres temperatury pracy Top 0..+70 °C |Temperatura referencyjna 21 °C
Maksymalna (wzgledna) sita miedzy . o
obudowa a osig R 40 N  |Wptyw na sygnat pomiarowy <1%FS
IMaksymalna sita promieniowa Fq 50 N Whplyw na sygnat pomiarowy <1%FS
Dryft punktu zerowego (temperaturowy) <+ 0.1 %FS/ K
56 4000 O
Odporno$¢ na pola magnetyczne © Minimalny dystans od obudowy czujnika 70 mm
(dystans 70mm) 318 KA/m
EN 55011, EN 6100-4-3,EN 6100-4-6, EN 6100-4-4,
S EN 6100-4-2, EN 50204, EN 50081-3, EN 50082-2.
Kompatybilno$¢ elektro-magnetyczna ) ) .
Nie przeznaczony do uzytku w medycynie
Temperatura przechowywania T -20....+100 °C
W Okrag. | 383] 386|392 |400(685 [856 | 861]|1655 g
aga
9 Kwadr. | 395| 397 | 401 | 386( 652 | 754 | 749]|1385

4. Charakterystyka wyjscia

Charakterystyka wyjscia: Sygnat Wyjsciowy - Moment Obrotowy
5.0V
Vout (max)
2
53
b v,
% M1 (min) Vout (0Nm) =2500mV A Vout
Am T MT(max)
Vout (min)
0.0v t t t t t t t t t t t t
TR o +TR
Moment Obrotowy (Nm)
TR: Zakres momentu
Uwaga: Wykres pokazuje pomiar z V, jako referencyjnym ( nie 0V)! Nachylenie (S)
Kalibracja bazuje na ONm i +FS AV, _ Voutmax2500mV
Spéjrz na "Calibration" na etykiecie czujnika =
) 4 ! AIWT MT(max)

Przyktad etykiety czujnika

MEGATRON Elektronik AG & Co
GB Industriesensorik

Tol 089 | 48094 .0 D88 / 450 54101 Y
winw megatron de | saes@megatron. de

Drehmomentsensor: DFM22-75 5
Artikelnummer: 119 996

Serien-hr. A220725668
Melbereich: 0 bis 7ENmM c E
Eing. V., 9-12v

Kennwert 71,75 mV/Nm

Voutiman | Voumin) 3 Zzdefiniowane
przez kat nachylenia
charakterystyki. To oznacza,
ze wyjscie jest pomiedzy
0,5V a 4,5V. Aktualny zakres
sygnatu wyjsciowego zalezy
od skalibrowanego offsetu i
zakresu momentu.

Specyfikacja MEGATRON Czujnik Momentu DFM2X-XX
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ME@

5. Wymiary
Potencjometr do ustawiania offsetu
A /
c ]
- | ,S
R E 1 T

(1 )

DFM22-X 3 55 P
D | D || )©9)

Okragta O$ q@

Ztgcze: Oprawa
Serii 712

Koncowka zenska DIN3121

ar——a;n

K

Okragta 0$ z
klinem DIN 748
i DIN 6885

Koncoéwka meska
DIN3121

'

DFM21-X f \
. K VN VIS
Kwadratowa Os \J 'J A
v
—H — Splaszgzenia Fio o
M zabezpieczenia czujnika
<_F. G N <,H przed obracaniem
N ¢ A
(1) Nie odkreca¢ i nie luzowa¢ $rub mocujgych
(2) Ustawianie offsetu - patrz punkt 8.4
Wymiary Moment nominalny A B Cc D E F G H K L M N P S
[Nm]
Kwadratowa os$ (2100)
1/4 Cala 25-50-75-175 95,5 70 9,5 - 40 16 8 5 12 - 43,9 15 37 15
3/8 Cala 75 107 70 13 - 50 24 8 5 18 - 43,9 18 47 1,5
1/2 Cala 175 - 250 123,5 70 18,5 - 50 35 8 5 24 - 43,9 18 47 1,5
3/4 Cala 500 146 87 29,6 - 60 29,6 10,5 2 33,5 - 61,4 19 57 1,5
Okragta os$ (2200)
29 mm 25-50-75-175 125 70 27,5 9 40 - 8 5 - 23 43,9 15 37 1,5
2 14 mm 75 139 70 34,5 14 50 - 8 5 - 30 43,9 18 47 1,5
219 mm 175 — 250 179 70 54,5 19 50 - 8 5 - 50 43,9 18 47 1,5
@25 mm 500 220 87 66,6 25 60 - 10,5 2 - - 61,4 19 57 15
Klin
Wymiary Wpust [mm] Klin A/
. U
Okragta 0$ Szerokos¢ | Giebokosc Dtugosé¢ Wysokos¢ Dtugosé
29 mm 3 1,8 18,5 3 18
2 14 mm 5 25,5 5 25
219 mm 6 3,5 45,5 6 45 Wpust
@ 25 mm 8 4 50,5 8 50
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6. Opis wyjscia

Rysunek ztgcza (widok od frontu) Opis kabli
Model Mod. 2 Mod. 3
Pin 1 Czerwony
Napigcie referencyjne V¢ Napigcie zasialania V. Pin 2 BTazowy
Pin 3 Niebieski Czarny
Pin 4 - Niebieski (nieuzywany)
Pin 5 Zielony Szary

Nieuzywany Sygnat wyjsciowy V|
o Wyjscie V. jest statym 2.5V wyjsciem i reprezentuje
wirtualny punkt zerowy dla kierunku +/- mierzonego
momentu (Patrz ponizej - “Podtgczenie czujnika”

punkt B).

Masa GND

Uzywaj ztacza z odpowiednig ostong (360 stopni). W innym przypadku mocuj ostone tak blisko
koncéwki kabla jak to mozliwe i podtacz do uziemienia.

Podtaczenie czujnika Mod. 2 Podtaczenie czujnika Mod. 3

q Pod!

ia pomiarowego dla pomiaru A) Podta ie kabli do urzadzenia pomiarowego dla pomiaru
pomiegdzy 0.5V ... 4.5V (ok. 2.500V to ONm)

A) Podt ie kabli do ur:
pomigdzy 0.5V ... 4.5V (ok. 2.500V to ONm)

Zasilanie Przyrzad pomiarowy Zasilanie Przyrzad pomiarowy

Referenc. WD
sygnatu

233|175 o

czerwony iW biaty

26ty

Wejscie
sygnatu

g 7

brazowy

Referenc.

Uziemiona obudowa Uziemiona obudowa

Oplot
Zielony kabel jest tutaj Oplot

nieuzywany

Niebieski kabel jest tutaj
nieuzywany

Przewod czujnika Przewod czujnika

B) Podt: ie kabli do urzadzenia pomiarowego dla pomiaru B) Podt ie kabli do urzadzenia pomiarowego dla pomiaru
pomiedzy -2.0V ... 2.0V (ok. 0.0V to ONm) pomiegdzy -2.0V ... 2.0V ( ok. 0.0V to ONm)

Zasilanie Przyrzad pomiarowy Zasilanie Przyrzad pomiarowy
Referenc. paeicce Referenc. Jciscle
" sygnatu O sygnatu
2 +9.,1)§v i q O +9.12V O ?
<

Zielony

czerwony' biaty
i Z
iemiona obudowa o Uziemiona obudowa razony
g T
Oplot Niebieski kabel jest tutaj
nieuzywany
Przewod czujnika Przewod czujnika
7. Akcesoria
+ Przewéd wyjsciowy, 5-zytowy MD 100-M

(1 sztuka w opakowaniu)
* Mocowanie czujnika —

* MD 100-M wskaznik z wy$wietlaczem dla czujnikow
momentu obrotowego serii DFM2X. Prosty w konfigurac;ji i obstudze,
dostepny z oprogramowaniem MD100M-PC

+ Kiliny (dla czujnikéw z okragtymi osiami 1 para w opakowaniu)

Specyfikacja MEGATRON Czujnik Momentu DFM2X-XX Strona 4
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8. Instrukcje

8.1 Zastosowanie

Czujnik momentu jest przeznaczony do uzytku w srodowisku przemystowym (np. na stanowiskach testowych).

8.2 Zawartos¢ opakowania

W opakowaniu czujnika znajduje sie czujnik (detektor sygnatu i elektronika przetwarzajgca sygnat zintegrowane w obudowie czujnika),

przewdd (dtugosé 1,5 m) zakonczony z jednej strony wtyczkg i instrukcja.

8.3 Montaz i demontaz

Osie potgczone z czujnikiem momentu obrotowego musza by¢ odpowiednio wyréwnane. Sprzegto powinno by¢ tak dobrane, aby

eliminowac¢ lub minimalizowa¢ luz, nieréwnosci kgtowe osi, dryft lub inne mechaniczne czynniki, ktére moga mie¢ wptyw na przebieg

pomiaru przy uzyciu czujnika momentu. Zabezpieczy¢ czujnik korzystajgc z 8mm sptaszczen na obudowie czujnika (opcjonalnie z

uchwytéw montazowych). Maksymalna dtugo$é przewodu wynoszaca 3m nie moze zosta¢ przekroczona. Uzywajac innego kabla badz

innej wtyczki niz dostarczonych przez MEGATRON, lub podobnego przewodu o innej dtugosci moze spowodowaé zmiane wynikow
omiarow.

\F;V celu odtgczenia czujnika, trzeba najpierw odtgczy¢ od niego wszystkie sity kgtowe lub moment zebrany w mechanice. Usunaé kliny z

osi przed poluzowaniem $rub montazowych.

NIE ODLACZAC OSI CZUJNIKA, GDY JEST NIA PRZENOSZONY MOMENT OBROTOWY.

8.4 Ustawianie offsetu

Czujnik jest ustawiony fabrycznie tak, aby sygnat wyjsciowy przy ONm wynosit 2.5V. W razie potrzeby, sygnat wyj$ciowy moze by¢

regulowany potencjometrem (2) (patrz 5. - Wymiary). Wykreci¢ $rubke, ustawi¢ potencjometr na 2.5V uzywajac wkretaka. Kreci¢ $rubkg

bez tba, az schowa sie pod obudowe.

Ustawienia fabryczne: 2.5V.

8.5 Opis interfejsu

Interfejs mechaniczny:

Dostepne sg dwie wersje zakonczen osi sluzagce do podigczenia czujnika do mierzonego elementu. O$ z koncami okragtymi z klinami

blokujacymi lub 0$ z koncami kwadratowymi (zenski/meski).

Interfejs elektryczny:

Na zewnatrz czujnika znajduje sie 5-pinowe gniazdo stuzgce do doprowadzenia zasilania i wyprowadzenia sygnatéw (patrz 6. - Opis

wyijscia).

8.6 Pomiar (Normalny, Optymalizacja)

W celu otrzymania optymalnych wynikéw pomiaru, nie nalezy przekracza¢ podczas pracy, nominalnej wartosci momentu. Nie dokonywac

pomiaréw przy maksymalnej predkosci przez dtuzsze okresy czasu. Przestrzega¢ zalecanych warunkéw uzytkowania w celu

bezawaryjnego i poprawnego funkcjonowania czujnika.

8.7 Uzytkowanie poza obszarem przeznaczenia, dziatania korygujace

Zewnetrzne pola magnetyczne mogg miec¢ niesprzyjajacy wptyw na wyniki pomiaru. Nadmierne napiecie mechaniczne czujnika (np. sity

wzdtuz / obcigzenia ponad wyznaczone limity, silne wibracje) moga spowodowacé zniszczenie czujnika i doprowadzi¢ do powstawania

niepoprawnych sygnatéw wyjsciowych. Mozna przetestowac¢ czujnik w takich warunkach, prébujgc dostosowa¢ poziom sygnatu

wyjsciowego za pomocg offsetu (patrz 8.4 - Ustawianie offsetu). Jesli wystgpi problem, nie otwiera¢ obudowy czujnika. Skontaktowac sie

z producentem w celu uzyskania wsparcia.

8.8 Rozpoczecie uzytkowania

Po instalacji czujnika nalezy postepowaé wedtug ponizszej instrukc;ji:

* Wigczy¢ zasilacz i sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilania. Unika¢ wartosci szczytowych napiecia! Zweryfikowa¢ napiecie zasilania

przed podtgczeniem go do czujnika!

* Uzywajgc przewodu zasilajgcego podtaczy¢ zasilacz do czujnika.

« Podtgczy¢ wyjscie czujnika do urzadzenia o duzej rezystancji tj. konwerter A/C, oscyloskop, ptyta analogowa sterownika PLC, ptyta

pomiarowa komputera PC, itp.

« Przy nieobcigzonym czujniku (zerowy moment) okresli¢ wyjsciowy sygnat napieciowy.

* W razie potrzeby: dostosowa¢ poziom sygnatu wyjsciowego do 2.5V (ONm); patrz 8.4 - Ustawianie offsetu.

8.9 Serwis i pomoc techniczna

P.P.H. WODbit Witold Ober

61-474 Poznan, ul. Gruszkowa 4

tel. +48 61 8350-800, -620

fax: +48 61 8350-704, -804

8.10 Utylizacja

W celu utylizacji zwréci¢ do producenta.

8.11 Uzytkowanie i transport

Podczas uzytkowania, przechowywania i transportu zwréci¢ uwage, by czujnik nie byt wystawiony na dziatanie pola magnetycznego

badz elektromagnetycznego wiekszego niz to okreslone przez kompatybilno$¢ elektormagnetyczng. Nalezy unika¢ statycznego badz

dynamicznego obcigzania czujnika.

8.12 Srodki bezpieczenstwa

1. Pod zadnym pozorem nie otwiera¢ obudowy czujnika.

2. Nie usuwag, ani nie luzowac pierscieni zabezpieczajgcych na koncach osi.

3. Nie luzowag¢, ani nie dociska¢ nakretki flanszy mocujacej ztgcze (1) (patrz 5. - Wymiary).

Wykonanie, ktorej$ z powyzszych czynnosci (1.-3.) spowoduje rozkalibrowanie czujnika. Czujnik nie bedzie dalej dziatat poprawnie i

musi zostaé zwrécony do producenta w celu ponownej kalibracji i certyfikaciji.

4. Uzywa¢ zasilaczy odpowiednio zabezpieczonych przed zaktéceniami z sieci.

5. Przestrzega¢ podanych w specyfikacji (patrz 3. - Dane techniczne) i na etykiecie maksymalnych elektrycznych i mechanicznych

warto$ci obcigzen czujnika

6. Zabezpieczy¢ czujnik przed wptywem pola magnetycznego i elektromagnetycznego wyzszego niz to okreslone przez kompatybilnos¢

elektromagnetyczng.
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