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Indukcyjne czujniki zblizeniowe
prostokatne, 3-przewodowe
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» Symbole zamdwienia

P S17 —8DN U —F

L typ réznicowo-czgstotliwosciowy
U: czujnik na gornej powierzchni

DN:  NPN NO (Normal Open)
DN2: NPN NC (Normal Close)
DP: PNP NO (Normal Open)

Standardowa odlegto$¢ detekcji (mm)
wymiar A (mm)

Obudowa prostokatna

Czujnik zblizeniowy indukcyjny

DC 3wire output

Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sig do zawartych w niej zalecen ‘

* Ogolne warunki eksploatacji

. Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (na przyktad
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajacych btedom funkcjonowania.

Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niezastosowanie moze
spowodowac porazenie pradem.

Nie wolno podtaczac urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest wiaczone.

Nie nalezy samodzielnie rozmontowywac i dokonywa¢ przerébek urzadzenia.

W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze grozi¢
porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

Niniejsze urzadzenia nie moga by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie pradem i znacznie skroci¢ czas poprawnego funkcjonowania
urzadzenia.

Potaczen zewnetrznych nalezy dokonywac przewodami 20 AWG, przykrecajac do ztacz
z sitg 0,74-0,9 Nm. W przeciwnym razie na skutek niewfasciwego kontaktu moze dojs¢ do
niepoprawnej pracy lub pozaru.

Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia
lub pozaru.

Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowac $rodkow zawierajacych wodeg lub oleje.

W przypadku konieczno$ci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania
naprawy), nalezy zadba¢ o staranne zapakowanie, uniemozliwiajace powstanie szkod.
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Zapraszamy na nasze strony internetowe
w celu zapoznania sig z petng oferta,
nowosciami i aktualnymi danymi technicznymi
dotyczacymi naszej oferty

Przetworniki optoelektroniczne
Czujniki kata, drogi i zblizeniowe
Czujniki sity i ci$nienia
Wskazniki i liczniki do czujnikow
Liczniki programowalne
Inklinometry
Manipulatory i trackballe
Elementy konstrukcyjne z tworzywa dla elekironiki
Zfacza i systemy specjalistycznych ztacz
Drukarki OEM do zabudowy
Rezystory precyzyjne i ultraprecyzyjne
Silniki pradu statego
Serwowzmacniacze
Sprzegta
Kompletny osprzet silnikow
Silniki krokowe
Sterowniki silnikow krokowych
Karty motion
Zasilacze, Indeksery

®  WObit — mgr inz. Witold Ober
I 61-474 Poznan, ul. Gruszkowa 4
tel. 061 8350 800, —620, fax 8350 704
wobit@wobit.com.pl, www.wobit.com.pl

* Wymiary
PS12 PS17, PS20
B
15 15
LED C
I B
o I_ T o_ﬂzga \
- \
<C —— - 6— (]
LED
531 - — w| o _'_‘_Lh:[]::(
45 15 |2000 ‘ | G | H[2000
Model A B c D E F G H
PS17 17 31 23,2 1 17 14 36 15
PS20 20 345 24,2 14 20 13 40 15
« Uchwyty montazowe
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* Ustawianie odlegtosci pracy
obiekt obiekt
h i
ruch Sa | Sn
obiektu ruch — tmp
obiektu 4
[}
{ Sn: odlegtos¢ detekcji
Sa: odlegtos¢ pracy
(70% Sn)
(@) (b)
® odlegtosc detekcii (Sn) uzalezniona jest od @ odlegto$c pracy: Sa = Snx70%
wielko$ci i materiatu obiektu. Nalezy ja ustalic np.:
przed regulacja odlegto$ci pracy czujnika (Sa). dla PS17-5DN (Sn = 5 mm)
Sa=5mmx0,7 =35mm
* Parametry wyjsc
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» Dane techniczne

PS17-8DN PS20-8DN
PS17-8DP PS20-8DP
pS17-5DN PS17-8DN2 PS20-8DN2
PS12-4DN PS17-3DN PS17:gDP PS17-8DNU PS20-8DNU
PS12-4DP PS17-3DP PS17-8DPU PS20-8DPU
PS12-4DN2 PS17-3DN2 PS17-5DN2 PS17-8DN2U PS20-8DN2U
Model P$17-5DNU PS17-8DN-F PS20-8DN-F
PS12-4DNU PS17-3DNU PS17-5DP
] 3 5DPU PS17-8DP-F PS20-8DP-F
PS12-4DPY PST7-30PY PS17-5DN2U PS17-8DN2-F PS20-8DN2-F
PS12-4DN2U PS17-3DN2U ) . ) )
PS17-5DN-F PS17-8DNU-F PS20-8DNU-F
PS17-8DPU-F PS20-8DPU-F
PS17-8DN2U-F PS20-8DN2U-F
Odlegtos¢ detekcii 4 mm =10% 3mm +10% 5mm =10% 8 mm +10% 8 mm +10%
Histereza max. 10% odlegto$ci detekcji
g’t‘;‘l’)‘”y element Wykiywany | 15 45 1 mm 18x18x1 mm 25x25%1 mm
Ustawianie odlegtoSci 0do2,8 0do 2,1 | 0do35 0do5,6
Zasilanie 12-24 VDG
(dop. zakres napigcia pracy) (10-30 VDC)
Prad zasilania max. 10 mA
Czestotliwos¢ pracy 500 Hz | 700 Hz | 500 Hz | 200 Hz | 300 Hz
Napiecie resztkowe max. 1,5V
Wplyw temperatury max. 10% odlegtosci detekcji przy +20°C w zakresie -25 to +70°C
Prad obciazenia 200 mA
Rezystancja izolacji min. 50 Mom (500 VDC)
Wytrzymatos$c¢ nap. 1500 VAC, 50/60 Hz, 3 razy
Odporno$¢ na wibracje amplituda 1 mm, 10 do 55 Hz, w trzech osiach, 2 godz.
Odporno$¢ na udary 500 m/s? (50 G), w trzech osiach, 3 razy
Wskaznik czerwona dioda LED
Temperatura pracy -25 do +700C (bez kondensacji)
Temperatura przechow. -30 to +800C (bez kondensacii)
Wilgotno$¢ 35 do 95%RH
Stosowane zapezpieczenia przed odwrotng polaryzacja, nadnapieciowe, przeciazeniem i zwarciem (tylko PS17)
Stopien ochrony IP67 (IEC specification)
Masa ok. 62 g [ ok 69g | ok71g | ok.70¢g | ok 66g

C € (oprocz PS20)

* Wptyw otoczenia na prace czujnikow

* Wzajemny wplyw

Wzajemny wptyw pracujacych obok siebie czujnikéw,
moze powodowac ich niepoprawne funkcjonowanie.
Z tego powodu nalezy zachowaé zalecane dla
poszczegolnych typow wzajemne odlegtosci.

Minimalne odlegtosci podaje tabela.

rownolegle

* Praca roznicowa
Jedli kilka czujnikow ma pracowac bezposrednio obok siebie,
nalezy stosowac naprzemiennie czujniki standardowe oraz
roznicowo-czestotliwosciowe (typ F).

* UWAGA: czujniki typu F dostepne sa Ida PS17 i PS20.

obiekt

b PS20-8DN-F
PS20-8DN

PS20-8DN-F
PS20-8DN

« Wpltyw otoczenia metalowego
Jesli czujniki sa montowane na elementach metalowych, musza by¢ zabezpieczone tak, aby oddzieli¢ wptyw otoczenia
na zdolnos$¢ detekcji obiektu wykrywanego. Minimalne odlegto$ci podaje tabela.

(mm)
model PS17
- PS12 PS20
pozycja 3mm 5mm 8 mm
A 24 21 30 48 48
B 24 36 36 40 40
C 5 5 5 5 10
d 12 9 15 24 24
i 18 18 24 33 34
m 12 18 18 20 20

* Uwagi dotyczace eksploataciji
 Czujnik jest gotowy do normalnej pracy po ok. 80 ms od wigczenia zasilania.
« 7 uwagi na mozliwo$¢ wystapienia zaktocen, do podigczenia czujnikow nalezy stosowac mozliwie krétkie przewody. W przypadku szczegdinie diugich potaczen, stosowacé przewody
0 przekroju nie mniejszym, niz 0,3 mm2.
* Jesli w sieci zasilajacej moga wystapic silne zaktocenia lub przepiecia, nalezy zastosowac odpowiednie Srodki zaradcze, np warystory.
« Nalezy zadbac o to, aby nie przekroczy¢ dopuszczalnego pradu wyjsciowego. Jesli zastosowane obcigzenie ma niska rezystancije wejsciowa, nalezy sig liczy¢ z pradem wigczenia
wielokrotnie przekraczajacym prad nominalny.



