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Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niegj

zalecen
Prosimy o zwrécenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

Uwaga: niedostosowanie sie moze spowodowa¢c uszkodzenie urzadzenia

albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. WSTEP

1.1 Przeznaczenie

Licznik predkosci LP100 zostat skonstruowany jako uniwersalny licznik impulséw do
wspotpracy z optoelektronicznymi przetwornikami obrotowymi lub liniowymi. Licznik zlicza
impulsy wytwarzane przez przetwornik w jednostce czasu, wysSwietla je na
szesciopozycyjnym wysSwietlaczu i sygnalizuje ustalone przez uzytkownika punkty
pomiarowe.

Licznik predkosci LP100 ma wszechstronne zastosowanie zaréwno w przemysle jak i
laboratoriach badawczych, wszedzie tam, gdzie istnieje konieczno$¢ pomiaru predkosci,
przesuwu, obrotowej, zdarzen czy innych wielkoSci.

Podstawowg witasnoscig tego licznika jest prostota dopasowywania jego parametréw do
rozmaitych sytuacji na obiekcie, ktéry ma on kontrolowac. Dotyczy to zaréwno klasy czujnika
pomiarowego, jego rozdzielczosci jak i zmiennych parametrow obiektu, takich jak
przeskalowanie pomiaru, zmiana wartosci progowych.

Licznik predkosci LP100 ze wzgledu na swoja uniwersalnos¢ posiada relatywnie duzg ilos¢
parametréw, ktore nalezy poprawnie zaprogramowac, ale w celu utatwienia uzytkownikowi
programowania, odbywa sie to na zasadzie konwersacji z operatorem. Ponadto do
wspoétpracy z licznikiem LP100 dostepny jest program na komputer PC, ktory znacznie
ufatwia programowanie, oraz posiada pare innych przydatnych funkcji.

Licznik predkosci LP100 posiada obudowe petnego profilu aluminiowego zgodng z normg

DIN43700 gwarantujacg duzg wytrzymatosé¢ mechaniczng i odporno$é na niekorzystne
warunki zewnetrzne.

1.2 Opis ztacz
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1 - DBOF zlacze sygnalu wejsciowego i zasilania czujnika

1-Vce 2- Index 3- kanat A

4 - kanat B 5- GND 6- /Indeks

7- kanat /A 8- kanat /B 9-NC
2,3- wyjscia przekaznikowe

2  PK1- wyjscie przekaznikowe 1 :A-COM, B-NC, C-NO
3 PK2- wyjscie przekaznikowe 2 :D-COM, E-NC, F-NO

4 zasilanie i uziemienie: G-H 220-240 V/50-60Hz, | - uziemienie

1.3 Panel czotowy

wyswietlacz szesciopozycyjny
LED D1 wskaznik zadziatania przekaznika PK1
LED D2 wskaznik zadziatania przekaznika PK2
ESC zaniechanie, Reset
DOWN  wywotanie trybu terminalowego, edycja aktualnie wyswietlanej funkcji

UP cykliczne wywotywanie dostepnych pozycji menu

N OO a b~ W N -

ENTER zatwierdzenie wprowadzonych zmian
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1.4 Urzadzenia wspétpracujace

Licznik predkosci LP100 przeznaczony jest przede wszystkim do wspOipracy z
optoelektronicznymi  przetwornikami impulsowymi. Przetworniki te sg oferowanie w
szerokim zakresie rozdzielczosci, liczby kanatow, wykonania elektroniki, ze ztaczem lub
kablem. Przetworniki kodowe nie sg obstugiwanie przez licznik predkosci LP100.

1.4.1 Przetworniki impulsowe

Przetworniki obrotowo-impulsowe sg przeznaczone do pomiaru przemieszczen katowych, a
wiec zarowno do pomiaru kata jak i predkosci obrotowej. Za pomocg napedu paskowego,
zebatki lub kota ciernego moga by¢ mierzone réwniez predkosci liniowe. Przetworniki liniowo-
impulsowe przeznaczone sg do bezposredniego pomiaru predkosci liniowe;.

Przetworniki te pozwalajg na okreslenie predkosci przez zliczanie impulséw przez licznik w
okreslonych przedziatach czasu. Dodatkowo moze by¢ rozpoznawany kierunek ruchu dzieki
przesunieciu fazowemu kanatéw A i B.

Rozdzielczo$s¢ przetwornika okreslana jest w dziatkach odpowiadajacych liczbie kresek na
tarczy podziatowej przetwornika lub liczbie okreséw fali prostokatnej wychodzacej z jednego
kanatu przetwornika. Licznik rozréznia wszystkie zbocza sygnatéw prostokatnych, co
zwieksza liczbe impulséw 4-krotnie.

Poziom sygnatéw wyjsciowych z przetwornika zalezy od standardu elektroniki.
Najpopularniejszy jest O.C. ( napiecie zasilania +24 V,+ 12 V lub +5 V) lub tranzystor z
podwieszonym rezystorem 2kom do napiecia zasilania. Standard ten nie nadaje sie do
pokonywania duzych odlegtosci z duzg czestotliwoscig sygnatu (przetwornik impulsowy
umieszczony W znacznej odlegtosci od licznika, duze predkosci pomiarowe). Przy
odlegtosciach do 100m i duzej predkosci obrotowej przetwornika stosuje sie standard
nadajnika linii (RS422). W tym standardzie dostepne sg w przetworniku réwniez negacje
sygnatéw A, B, C. Nalezy wtedy stosowa¢ odpowiedni kabel potgczeniowy o wiasciwej
impedancji (sygnat jest przesytany parami, np. A-/A)

1.4.2 Typy przetwornikéw

Przyktady przetwornikdw obrotowo-impulsowcyh przeznaczonych do wspotpracy z licznikiem
LP100:

Do zabudowy na watku obiektu (np. silnika): SPIS, M250, MHW, MH350, MHC, MOL325.
Przetworniki do pracy recznej (przy matej predkosci obrotowej): M101, SPB, MRX20, HPG.
Przetworniki miniaturowe: MOM20, MOE12, MOE18, MOS, MOK30.

Przetworniki przemystowe: MOZ30, MOES, MOK, MOK50, MOB, MOC, MOL300, M350,
MOA, MOL305, M590.
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1.4.3 Podtaczenie przetwornika

Ponizsza tabela przedstawia przykfady podtaczenia najpopularniejszych przetwornikéw
obrotowo-impulsowych do licznika MD100 (ztagcze DB9).

Pin | Sygnat MOZ3 Mooy 24/K | MOZ3Dwe/S/N | MOKooy/826/BZ/K | MOKxed5/N/(PP) | MOL305
1 Vee CZErWony CZerwony czerwony CZerwony CZErWOny
? [ndex 201ty 10ty 10ty 20ty niebiesk
3 | Kanat A niebiesk Zielony Diaty niebiesk 20ty
4 | KanatB biaty Diaty Zielony Zielony zielony
D GND czamy czamy czamy czarny czamy
§ {Index pomaranczowy brazowy fioletowy
7| Kanat/A niebiesk floletowy biaty
8 | Kanat/B szary poMmaranczowy szary
9 NC

Uwaga: moze sie zdarzy¢, ze w dluzszym okresie czasu kolory wyprowadzen
sygnatéw moga ulec zmianie. Kazdorazowo nalezy zweryfikowaé rozktad
wyprowadzen w instrukcji przetwornika. Niepoprawne podtaczenie moze
doprowadzi¢ do jego zniszczenia.
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2. PARAMETRY LICZNIKA PREDKOSCI

2.1 Sygnaly wejsciowe

LP100 mierzy predkos¢ na podstawie impulséw podawanych na trzy optoizolowane kanaty
wejsciowe. Sygnaty te mogg by¢ podawane zaréwno asymetrycznie ( w stosunku do masy)
jak i symetrycznie (jednoczesnie sygnat prostokatny i zanegowany). Wiekszos¢ enkoderow
obrotowych i liniowych dostarcza sygnaty symetryczne (réznicowe) ze wzgledu na wiekszg
odpornos¢ takiej transmisji na zaktocenia przemystowe.

Z uwagi na to, ze sygnat wejsciowy po transoptorze jest wewnetrznie formowany w
przebieg prostokatny o odpowiedniej stromosci, jako zZrodto sygnatdbw mozna zastosowac
niemal dowolny element o powolnym narastaniu impulsu, a wiec prosty czujnik optyczny lub
mechaniczny (stykowy). Jednak w przypadku stosowania elektromechanicznych zrédet
impulsow, warunkiem poprawnej pracy jest wyeliminowanie zjawiska zwigzanego z drganiem
stykdw.

Zaleca sie jednak stosowanie niezawodnych i nowoczesniejszych zrodet impulséw,
np. optoelektronicznych, nie wymagajacych formowania i przystosowanych do bezposredniej
wspotpracy zaréwno z licznikiem LP100, jak i innymi urzadzeniami przemystowymi
pracujacymi w standardzie przemystowym (z bogatg ofertg czujnikbw mozna zapoznac sie
na stronie www.czujniki.pl ).

2.2 Tryby wejs¢ in- interpretacja sygnatéw

Dobdr zrédta sygnatu uzalezniony jest od aplikacji. Uzytkownik ma do dyspozyciji trzy kanaty
wejsciowe: AB i C (oraz ich zanegowane odpowiedniki). Jeden z trzech sposobdéw
interpretacji sygnatbw na nich wystepujacych okreslany jest przez parametr
tryb wej$cia — /nwprowadzony podczas ustawiania licznika (patrz pkt 3.x)

Tryb In 0 - przyjmuje w kanale A impulsy, w kanale B informacje o kierunku i w kanale C
impulsy podtrzymujace stan wyswietlanej wartosci— (jesli parametr SEa P ustawiony na 1)
Tryb przeznaczony gtownie do wspotpracy z urzgdzeniami zewnetrznymi oraz czujnikami
dostarczajacymi wymienionych sygnatow.

Tryb In 1 — przyjmuje w kanale A impulsy zliczajgce w gore, w kanale B zliczajgce w dét, a
C jako wejscie podtrzymujgce stan wyswietlanej wartosci— (jesli parametr S8E&R ustawiony
na 1). Oznacza to, ze liczona jest réznica pomiedzy wejsciami A oraz B. Na przyktad jesli na
wejsciu A pojawi sie 100 impulsdéw, a na wejsciu B 40 impulsow, predkosciomierz pokaze 60
(A-B).

Tryb In 2 — przyjmuje w kanale A i /A oraz B i /B impulsy z enkoderéw w ten sposob, ze
licznik ,widzi” zarbwno zbocza narastajgce jak i opadajgce obu kanatoéw. Taka multiplikacja
oznacza, ze praktyczna rozdzielczos¢ zastosowanego przetwornika jest 4-krotnie wieksza od
jego ilosci dziatek. Kierunek zliczania uzalezniony jest od kolejnosci nadejscia impulsu. Kanat
C jako wejscie podtrzymujace stan wyswietlanej wartosci— (jesli parametr SEa P ustawiony
na1).
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2.3 Sygnaly wyjsciowe

LP100 posiada dwa wyjscia przekaznikowe PK1 i PK2, ktorych stan wskazywany jest przez
diody LED D1 i LED D2. Znaczenie obu wyjs¢ uzaleznione jest od wybranego trybu pracy
licznika, a stan od wprowadzonych nastaw 1iP2.

Nastawa P2 ma zawsze charakter progowy — po osiggnieciu zadeklarowanej wartosci
przekaznik PK2 zostaje wtaczony.

Nastawa P1 moze by¢ warto$cig progowa lub zakresem.

& Uwaga: nastawy P1 i P2 moga przybiera¢ takze wartosci ujemne.

2.4 Tryb pracy nDdE

W zaleznosci od charakteru obiektu i zastosowanych zrédet sygnatéw wyjsciowych, licznik
predkosci LP100 moze pracowac¢ w dwoch trybach:

e nodE 0 (mode 0)— Absolutny
e nodE ! (mode 1)— Absolutny z marginesem

241 Tryb mode 0

Jest to tryb z dwoma progami. Aktywacja wyjs¢ PK1 i PK2 nastepuje po osiggnieciu
odpowiednio wartosci P1 i P2, ktére mogg by¢ dodatnie lub ujemne.

P1
P2

OFF

PK1 |

PK2 |

LP100




Przyktadowo ustawiajgc parametr P1 na 100, a P2 na 300, przekaznik PK1 zostanie
wiaczony po osiggnieciu predkosci 100, natomiast przekaznik PK2 po osiggnieciu predkosci
300.

2.4.2 Tryb mode 1

W tym trybie wyjscie PK1 jest aktywne, kiedy zawartos¢ licznika miesci sie w przedziale (P1-
P2)+(P1+P2). Jesli P2<0, wyjscie PK1 pozostaje nieaktywne. Wyjscie PK2 bedzie aktywne
po osiggnieciu nastawy P1 (dodatniej lub ujemnej).

P1
P2

OFF

PK2 | |

PK1 l l l l

Przyktadowo ustawiajgc parametr P1 na 50, a P2 na 10, przekaznik PK1 wigczy sie przy
predkosci 40 (P1(50)- P2(10)) , a wytaczy przy predkosci 60 (P1(50) + P2(10)). Przekaznik
PK2 wtaczy sie przy predkosci 50.

2.5 Pozostale parametry

Poza wyzej omowionymi, licznik wymaga tez ustawienia kilku innych parametréw, zwykle
wprowadzanych jednokrotnie podczas konfiguracji uktadu pomiarowego.

2.5.1 Jednostki wyswietlania wyniku Ul‘l ”:

Parametr Un 1k pozwala na wybranie jednostki w jakiej ma by¢ wyswietlana aktualna
predkos$¢. Do wyboru sg 4 jednostki:

0 - predkos¢ w obrotach na sekunde (x/1s)

1 - predko$¢ w obrotach na dziesie¢ sekund (x/10s)
2 - predkos¢ w obrotach na minute (x/60s)

3 - predkos¢ w obrotach na sto sekund (x/100s)

10 LP100




Uwaga: rzeczywista predkos¢ wyrazana w wybranych jednostkach bedzie
zalezata od poprawnego dobrania mnoznika (parametr CoEF rozdziat 2.5.3)

[
2.5.2 Czas bramkowania I: H‘lE

Parametr ten okresla czas pomiaru predkosci. Przyktadowo czas bramkowania rowny 1 sek.
oznacza, ze predkosc¢ bedzie obliczana na podstawie ilosci impulséw jakie zliczyt licznik w
czasie 1 sekundy.

Dla matych predkosci obrotowych nalezy ustawi¢ wiekszy czas bramkowania, dla
wiekszych predkosci mozna ustawi¢ mniejszy czas. Ponadto diuzszy czas bramkowania
zwieksza doktadnos¢ pomiaru predkosci. Minimalny czas bramkowania to 10 ms.

Wynik na wyswietlaczu bedzie sie zmieniat w odstepach czasu proporcjonalnych do
ustawionego czasu bramkowania.

Wprowadzany zakres: 1- 999999 (x10 ms) - wpisana wartosc jest mnozona razy 10 ms.

Przyktadowo dla uzyskania czasu bramkowania 1sek. wpisujemy wartos¢ 100 (100 x
1M0ms=1s)

2.53 Mnoznik L OEF

Wspdtczynnik umozliwiajgcy dopasowanie mechanicznych parametrow obiektu badz czujnika
do jednostek w jakich ma by¢ wyswietlana predko$¢. Parametr akceptuje warto$ci z zakresu
0,00001 - 9,99999.

Przyktadem moze by¢ koniecznos¢ wyswietlania ilosci obrotow przypadajacych na
jedng sekunde przy  zastosowaniu przetwornika  dajgcego 1000 imp/obr. Przy
wykorzystaniu zdolnosci licznika do zliczania kwadraturowego (tryb wejscia: 2) otrzymamy
4000 impulséw na obrét. By wyswietli¢ liczbe obrotéw przypadajgcych na jedng sekunde
nalezy ustawi¢ mnoznik na warto$¢ 0,00025 ( 1/4000 = 0,00025).

2.5.4 Polozenie punktu dziesietnego dEEP

Parametr okreslajacy ilos¢ wyswietlanych miejsc po przecinku: 0, 1, 2 lub 3.

11 LP100




2.5.5 Aktywnos¢ podtrzymania wyniku przez kanat C Sb o P

Whpisanie wartosci 1 powoduje, ze ostatni wynik jest tak dtugo wyswietlany jak dtugo na
wejsciu C licznika jest stan aktywny (logiczny ”1”). Wpisanie 0 wytgcza tg funkcje.

2.5.6 Sygnat dzwickowy BEEF

Ustawienie tego parametru na 1 powoduje generowanie krotkiego sygnatu dzwiekowego
przez licznik przy kazdej zmianie konfigurac;ji.

2.5.7 tacze szeregowe I‘5 on

Parametru RS on odpowiedzialny jest za wiaczenie badz wytgczenie komunikacji licznika
poprzez tgcze szeregowe. By mozliwa byta komunikacja licznika z komputerem PC parametr
ten musi by¢ ustawiony na 1.

-
2.5.8 Przywrécenie ustawien fabrycznych FHL l': or

Przywraca ustawienia fabryczne. Wymaga potwierdzenia klawiszem enter.

259 Hasto PASS5

Parametry licznika mozna za pomoca hasta zabezpieczy¢ przed dokonywaniem zmian. Aby
uaktywnié ochrone, nalezy w trybie programowania wybraé¢ funkcie PA55 i wprowadzié
kod. Po wprowadzeniu kodu dostep do funkcji bedzie mozliwy tylko po jego wprowadzeniu.
Wprowadzenie samych zer oznacza brak hasta.

Uwaga: Nalezy uwazaé¢ podczas wprowadzania hasta tj. zanotowaé je lub
zapamieta¢, gdyz utrata wpisanego hasta blokuje dostep do ustawien licznika.

2510 Nastawy P i PC

Parametry te opisano doktadnie w pkt. 2.4.1 do 2.4.2
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3.USTAWIENIE PARAMETROW PRACY LICZNIKA

3.1 Zasady ogdine

Po poprawnym podtgczeniu elementow zewnetrznych i wigczeniu zasilania, licznik LP100
jest gotowy do pracy z poprzednio uzywanymi nastawami, a je$li jest to pierwsze
uruchomienie — z ustawieniami fabrycznymi.

Aby wejs¢ w tryb programowania nalezy wcisng¢ - (enter). Na wyswietlaczu pojawi
sie napis P 1, jesli hasto jest wytaczone lub 000000 jesli jest aktywne. Wowczas

by wejs¢ w tryb programowania trzeba wpisac hasto i zatwierdzi¢ je klawiszem .'-I
(enter)

Kolejne wciskanie klawisza "~ powoduje przejscie do nastepnych parametréw, a

klawisza “ do poprzednich
Po zatrzymaniu sie na wybranym parametrze ktéry chcemy zmieni¢, wciskamy klawisz

o
Klawiszem . wybieramy pozycje cyfry wy$wietlacza ktéra chcemy zmieni¢, a

klawiszem zmieniamy jej wartos¢. Wpisang wartos¢ zatwierdzamy klawiszem .'-I
Warto$¢ parametréw jednocyfrowych wybiera sie klawiszami '~ i —

Klawisz - zatwierdza wprowadzong zmiane, a klawisz 'E:} powoduje zaniechanie
zmiany

& Uwaga: wartos¢ ujemng uzyskuje sie zamiast pierwszej cyfry (po 9 nastepuje

n'”)

Uwaga: wejscie w tryb programowania przerywa wyswietlanie, ale nie zatrzymuje
pracy licznika.

13
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3.2 Wpykaz parametrow

Na poprzednich stronach oméwiono parametry licznika predkosci LP100. Ponizej znajduje
sie wykaz wszystkich funkcji pojawiajacych sie w czasie programowania w kolejnosci ich

wystepowania.

. AA nastawa P1
. B8 nastawa P2
. Un It format jednostki wyswietlania wyniku (0, 1, 2, 3)
. ﬁadE tryb pracy (0, 1)
. UnlE czas bramkowania (pomiaru) (1- 999999 ( x10ms) )
. BEEE mnoznik (0,00001- 9,99999)
e« inN tryb wejscia (0, 1, 2)
. dELP ilos¢ miejsc dziesietnych (0, 1, 2, 3)
o 51: o P aktywnos$¢ podtrzymania wyniku (0, 1)
. bEEFP sygnat dzwiekowy (0, 1)
T 5 on tacze szeregowe (0, 1)
. FALCEor ustawienia fabryczne
. PASS hasto (1- 999999)
14 LP100




4. DANE TECHNICZNE

Parametry elektryczne:

Napiecie zasilania 220-240 VAC, 8VA

Napiecie zasilania enkodera +5 VDC lub +12VDC

Maksymalny prad enkodera +5VDC, 200 mA, +12 VDC, 200mA
Standard wejs¢ kanatéw A i B O.C lub PushPull

Maksymalna czestotliwosé 100 kHz (1 MHz - patrz uwaga )
Maksymalny prad przekaznikow 100 mA

Liczba cyfr wyswietlacza 6

Parametry mechaniczne:

Wysokosé: 45 + 0,6 mm; Frontu: 48,7 + 0,6 mm

Wymiary obudowy
Szeroko$¢: 92 + 0,8 mm; Frontu: 96 + 8,8 mm
Dtugosé: 130 mm; Z frontem 138,5 mm

Masa ok. 400 g

Zakres temperatury pracy 0..50°C

Stopien ochrony IP40, szczelnos¢ frontu — IP65

Odpornosc¢ na wibracje 5..35 Hz przy 0.35mm

Wysokos¢ cyfr wyswietlacza 13.5 mm

*) czestotliwos¢ do ktorej procesor poprawnie wyswietla wynik pomiaru, jednak LP100
prawidtowo liczy do czestotliwosci 1TMhz
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5. OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACJI

1 Uzycie opisywanych urzgdzen w systemach systemach specjalnym znaczeniu
(np. medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych
zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom funkcjonowania.

2 Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie moze
spowodowac porazenie pradem.

3 Nie wolno podtgczac urzagdzen zewnetrznych jesli urzagdzenie jest wigczone.
4 Nie nalezy samodzielnie rozmontowywac i dokonywaé przerobek urzadzenia.

W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze
grozi¢ porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

5 Niniejsze urzadzenia nie mogg byc¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogto
by to spowodowac porazenie pradem i skréci¢ czas poprawnego funkcjonowania
urzadzenia.

6 Potgczen zewnetrznych nalezy dokonywaé przewodami ZOAWG.

7 Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia lub pozaru.

8 Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowac srodkow zawierajgcych wode lub
oleje.

9 W przypadku koniecznosci przetransportowania urzgdzenia (np. w celu dokonania
naprawy) nalezy zadba¢ o staranne zapakowanie, uniemozliwiajgce powstanie
szkod.
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