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Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaly z najwyzsza uwaga przez
naszych specjalistbw i sluzg jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek
odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie przedstawionych
informacji nie nalezy wnioskowa¢ o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do
konkretnego zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania
produktu wiasnej ocenie i sprawdzenia jego wiasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢
zmiany parametrow produktow bez powiadomienia.

* Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej
zalecen
» Prosimy o zwrécenie szczegOlnej uwagi na nastepujgce znaki:

Uwaga: Niedostosowanie si e moze spowodowa € uszkodzenie urz gdzenia
albo utrudni ¢é postugiwanie si e sprz etem lub oprogramowaniem.
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1 WSTEP

MD100 jest wuniwersalnym, programowalnym licznikiem przeznaczonym do
wszechstronnych zastosowan zarowno w przemysle jak i w laboratoriach badawczych.

Podstawowg wilasnoscig urzadzenia jest prostota dopasowywania jego parametrow do
rozmaitych zdarzen wystepujacych na obiekcie, ktére ma kontrolowaé. Dotyczy to zaréwno
klasy czujnika pomiarowego, jego rozdzielczosci jak i zmiennych parametréw obiektu,
takich jak przeskalowanie pomiaru, offset (przesuniecie pozycji zerowej), oraz zmiana
wartosci progowych.

Licznik jest prosty w konfiguracji i obstudze, a oprogramowanie zostato stworzone tak by
byto intuicyjne i pozwalato na uruchomienie urzadzenia w przeciggu kilku minut. Ponadto
do wspoipracy z licznikiem MD100 dostepne jest oprogramowanie MD100-PC na
komputer PC, ktére znacznie ulatwia programowanie, a takze pozwala na rejestracje
mierzonych wartosci.

MD100 posiada obudowe z petnego profilu aluminiowego zgodng z normg DIN43700
gwarantujacg duzg wytrzymato$¢ mechaniczng i odpornos¢ na niekorzystne warunki
zewnetrzne w tym zakltocenia elektryczne.
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2 OPIS URZADZENIA

2.1 Opis ztacz

1 DB9F

2 DBOM

@@

A\B C D\E |

5o

Rysunek 1. Opis zl acz licznika MD100

Ztacze sygnatu wej sciowego i zasilania czujnika:

1 vcC

KANAL C

KANAL A

KANAL B

GND

KANAL /C

KANAL /A

KANAL /B
NIEPODtACZONY

Ztacze RS232 do komunikaciji z komputerem PC:
2 RXD
3 TXD
5 GND
Wyj$cie przeka znikowe PK1:
A COM
B NC
C NO
Wyj$cie przeka znikowe PK2:
D COM
E NC
F NO
Zasilanie:
G 230V/50 Hz

H 230 V/50 Hz
I UZIEMIENIE

OCoOo~NOULhWN

Uwaga: PK1 oraz PK2 to styki przeka znikow matej mocy.
(patrz: rozdziat 7. DANE TECHNICZNE)
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2.2 Panel czotowy

Rysunek 2. Przedni panel licznika MD100

1 Wyswietlacz szesciopozycyjny

2 LED D1 Wskaznik zadziatania przekaznika PK1

3 LED D2 Wskaznik zadziatania przekaznika PK2

4 ESC Zaniechanie, wywotanie zerowania wskazania licznika

5 DOWN Wybér nastepnej pozycji w menu, wybor pozycji dziesietnej edytowanej wartosci, wyswietlenie starszej czesci
wskazan licznika

6 UP Wybér poprzedniej pozycji w menu, cykliczne zwiekszanie edytowanej wartosci o 1, wyswietlanie zawartosci
licznika cykli (tryb 3)

7 ENTER Zatwierdzenie wprowadzonych zmian, wywotanie funkcji menu

2.3 Urzadzenia wspotpracuj ace

Licznik MD100 przeznaczony jest przede wszystkim do wspotpracy z optoelektronicznymi
przetwornikami impulsowymi. Przetworniki te sg oferowane w szerokim zakresie
rozdzielczosci, liczby kanatow, wykonaniach elektroniki, ze ztgczem lub kablem.

Q Uwaga: Przetworniki kodowe nie s g obstugiwane przez licznik MD100.

2.3.1 Przetworniki impulsowe

Przetworniki obrotowo-impulsowe sg przeznaczone do pomiaru przemieszczen katowych,
a wiec zaréwno do pomiaru kata jak i predkosci katowej. Z pomocag napedu pasowego,
zebatki lub kota ciernego mogg by¢ mierzone rowniez przemieszczenia liniowe.
Przetworniki  liniowo-impulsowe przeznaczone sg do bezposredniego pomiaru
przemieszczen liniowych.

Przetworniki te pozwalajg na okreslenie pozycji wzglednej poprzez zliczanie impulsow.
Przy tym kierunek ruchu moze by¢ rozpoznawany dzieki przesunieciu fazowemu kanatow
A i B tak, ze elektronika wspétpracujgca musi dodawaé lub odejmowacé przychodzace
impulsy.

Kanat zerowy C oznacza przy kazdym obrocie przetwornika pozycje absolutng, ktora
moze stuzy¢ do wyznaczania pozycji zerowej. Przy koincydencji tego sygnatu z sygnatem
z inicjatora umieszczonego np. na poczatku stotu frezarki uzyska¢ mozna precyzyjny
punkt zerowy mimo duzej histerezy inicjatora.

Rozdzielczos¢ przetwornika okreslana jest w dziatkach odpowiadajacych liczbie kresek na
tarczy podziatowej przetwornika lub liczbie okresow fali prostokatnej wychodzacej z
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jednego kanatu przetwornika. Licznik rozr6znia wszystkie zbocza sygnatéw prostokatnych,
co zwieksza liczbe impulséw 4-krotnie.

Poziom sygnatow wyjsciowych z przetwornika zalezy od standardu elektroniki.
Najpopularniejszy jest O.C. (napiecia zasilania +24 V, +12 lub +5 V) lub tranzystor
z podwieszonym rezystorem 2 kQ do napiecia zasilania. Standard ten nie nadaje sie do
pokonywania duzych odlegtosci z duzg czestotliwoscig sygnatu. Przy odlegtosciach do 100
m i duzej predkosci obrotowej przetwornika stosuje sie standard nadajnika linii (RS422). W
tym standardzie dostepne sg w przetworniku rowniez negacje sygnatow A, B i C. Nalezy
wtedy stosowa¢ odpowiedni kabel potaczeniowy o wihasciwej impedancji (sygnat
przesyfany jest parami, np. A-/A).

2.3.2 Typy przetwornikow
Przyktadowe typy przetwornikdédw przeznaczonych do wspétpracy z licznikiem MD2100:

Inicjatory:
» Pasywne: kontaktrony, mikroprzetgczniki
» Aktywne: zblizeniowe indukcyjne, pojemnosciowe, optyczne, ultradzwiekowe
Przetworniki obrotowo-impulsowe:
* Do zabudowy na wale: SPTS, M250, MHW, MH350, MHC, MOL325.
» Przetworniki do pracy recznej (jako zadajniki lub przy matych predkosciach
obrotowych): M101, SPB, MRX20, HPG.
* Przetworniki miniaturowe: MOM20, MOE12, MOE18, MOS.
* Przetworniki przemystowe: MOZ30, MOES, MOK 30, MOK 40, MOK 50, MOB,
MOL300, M350, MOA, MOL305, M590.
Przetworniki do pomiaru drogi:
* Przetworniki obrotowe z kotem pomiarowym: MWK, ENC.
Przetworniki impulsowe liniowe:
e Sondy MS30, MS50, ME8O, LCN

Wiecej informacji na temat przetwornikOw na naszej stronie internetowej www.czujniki.pl

2.3.3 Podtgczenie przetwornika

Licznik MD100 wystepuje w dwdch wersjach:
= MD100ON - przeznaczony dla enkoderow z wyjsciem typu ,nadajnik linii — N” lub
.1 TL”, zasilanie dla enkodera +5V
= MD100K — przeznaczony dla enkoderéw z wyjsciem typu ,Push-Pull — PP) lub
,open collector — OC), zasilanie enkodera +12V.

Ponizej zamieszczono przyktady podigczenia enkodera do licznika MD100 w zaleznosci
od typu wyjscia.

Enkodery z wyjsciem typu ,Nadajnik linii” lub , TTL”

——t
o)
) (o

] ENKODER

WYJSCIE NADAINIK LINIl +5v | —YCC

B> e
el
00000

[ | ENkoDER [ 00

WYJSCIE TTL+5V 1
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Enkodery z wyj$ciem typu ,Push-Pull” lub ,Open collector”

B 0)7

00

L | ENKODER a o
'WYJSCIE PUSH-PULL 12..24V vCC @ C?

LUB OPEN COLLECTOR 12..24V

Tabela ponizej przedstawia przyklady podigczenia najpopularniejszych przetwornikow
obrotowo-impulsowych do licznika MD100 (ztgcze DB9).

Pin Sygnat MOZ30xxx/24/K MOZ30xxx/5/N MOKxxx/826/BZ /K MOKxxx/5/N/(PP) MOL305
1 VCC czerwony czerwony czerwony czerwony czerwony
2 INDEX 26ky 26ky Z6tty Z6tty niebieski
3 KANAL A niebieski zielony biaty niebieski 26ky
4 KANAL B biaty biaty zielony zielony zZielony
5 GND czarny czarny czarny czarny czarny
6 /INDEX - pomaranczowy - brazowy fioletowy
7 KANAL /A - niebieski - fioletowy biaty
8 KANAL /B - szary - pomaranczowy szary
9 NC NC NC NC NC NC

Uwaga: Mo ze sie zdarzy ¢, ze w diu zszym okresie czasu kolory
wyprowadze n sygnatbw mog g ulec zmianie. Ka zdorazowo nale zy
zweryfikowa ¢ rozktad wyprowadze n w instrukcji przetwornika.

Niepoprawne podt gczenie mo ze doprowadzi ¢ do jego zniszczenia.

3 PARAMETRY LICZNIKA

3.1 Sygnaty wej sciowe

MD100 jest urzadzeniem zliczajgcym impulsy podawane na trzy optoizolowane kanaty
wejsciowe. Sygnaty te mogq by¢ podawane zaréwno asymetrycznie (w stosunku do masy)
jak i symetrycznie (jednoczesnie sygnat prosty i zanegowany). Wiekszo$¢ enkoderow
obrotowych i liniowych dostarcza sygnaty asymetryczne (réznicowe) ze wzgledu na
wiekszg odpornosc¢ takiej transmisji na zaktdcenia przemystowe.

Z uwagi na to, ze sygnat wejsciowy po transoptorze jest wewnetrznie formowany w
przebieg prostokatny o odpowiedniej stromosci (dla poprawnej identyfikacji impulsu), jako
zrodio sygnatdbw mozna zastosowac¢ niemal dowolny element o powolnym narastaniu
impulsu, a wiec prosty czujnik optyczny czy wytacznik krancowy. Jednak w przypadku
stosowania elektromechanicznych zrodet impulséw, warunkiem poprawnej pracy jest
wyeliminowanie zjawiska zwigzanego z drganiem stykow, powodujacego zwielokrotnienie
impulsu. Mozna temu przeciwdziata¢ stosujac odpowiednie uktady czasowe. Zaleca sie
stosowanie tanszych, niezawodnych i nowocze$niejszych zrédet impulséw, np.
optoelektronicznych czy indukcyjnych, nie wymagajgcych formowania i przystosowanych
do bezposredniej wspotpracy zaréwno z licznikiem MD100, jak i innymi urzgadzeniami
elektronicznymi pracujagcymi w standardzie przemystowym. Z bogatg ofertg czujnikéw
mozna sie zapoznac¢ na stronie www.czujniki.pl.
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3.2 Tryb wej $¢ - interpretacja sygnatow

Dobor zrédta sygnatow wejsciowych uzalezniony jest od aplikacji. Uzytkownik ma do
dyspozycji trzy kanaly wejsciowe: A, B i C (oraz ich zanegowane odpowiedniki). Jeden
z trzech sposobéw interpretacji sygnatdw na nich wystepujgcych okreslany jest przez
parametr Tryb wej $¢€ - /m, wprowadzony podczas ustawiania licznika (patrz pkt.
4.X).

Tryb !m U - tryb charakterystyczny dla sterowania silnikami krokowymi. Kanat A zlicza
impulsy, kanat B przetgcza kierunek zliczania, natomiast kanat C zeruje licznik (jesli
parametr L -cEro zostal ustawiono na /). Tryb przeznaczony gtéwnie do
wspotpracy z urzgdzeniami zewnetrznymi lub czujnikami dostarczajgcymi wymienionych
sygnatéw. Dotyczy to zwlaszcza subminiaturowych czujnikéw hallotronowych np. typu

3422 (zastosowano go w przetworniku magnetycznym WMK16).

Al 1 B :1 & B 2:82 8§
B
C EEI'I)GE=-1
0 : : licznik ’ ~ '_’

. R ‘ ‘ Lo . (11 Ll
Tryb /m 1 - Impuls podane na kanat A zwiekszajg, a podane na kanat B —
zmniejszajg zawartos$¢ licznika. Kanat C zeruje licznik (jesli parametr L ~c'C~ o ustawiono
na /). Poniewaz zliczaniu podlegajg narastajgce zbocza impulséw wejsciowych,

tryb ten nie nadaje sie do wspéipracy z typowymi enkoderami dwukanatowymi, gdyz
nadchodzace po sobie impulsy wzajemnie by sie ,znosity". Tryb ten wymaga wiec

sygnatéw z dwdch niezaleznych zrodet. Nalezy tez zwrécié uwage na fakt, ze w trybie tym
nie wystepuje pojecie kierunku.

A
B ‘ S SR
Clr
o T
: : : : : S : [ |
1 /
Tryb 'm C - Jest to tryb przeznaczony do wspdtpracy z przetwornikami impulsowymi

generujacymi sygnaly na dwdch, przesunietych w fazie kanatach. Pozwala to na
rozréznianie kierunku ruch, a zliczanie wszystkich czterech zboczy (kwadraturowe)
pozwala na rzeczywistg multiplikacje rozdzielczosci przetwornika. Zerowanie nastepuje po
wcisnieciu przyciskow & (ESC) , a nastepnie < (ENTER).
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3.3 Sygnaty wyj sciowe

MD100 posiada dwa wyjscia przekaznikowe PK1 i PK2 ktérych stan wskazywany jest
przez diody LED D1 i LED D2. Znaczenie obu wyj$¢ uzaleznione Jest od wybranego trybu

[ [}

pracy licznika a stan od wprowadzonych nastaw mo ge.

Nastawa A ma zawsze charakter progowy - po osiggnieciu zadeklarowanej
wartosci przekaznik PK2 zostaje wigczony. W niektérych trybach czas wigczenia tego
przekaznika mozna zadeklarowaé¢ parametrem cnt ink.

Nastawa 1 moze byé warto$cig progowg lub zakresem (szczegbly w opisie
poszczegolnych trybdw pracy).

Uwaga: Nastawy P1 i P2 mog g przybiera ¢é takze warto $ci ujemne, ale tylko
w nielicznych przypadkach b edzie to celowe (patrz opis trybow

pracy).
3.4 Tryby pracy (  ~odE)

W zaleznosci od charakteru obiektu i zastosowanych zrodet sygnatéw wejsciowych, licznik
MD100 moze pracowac w czterech trybach:

« nodE U - Cykliczny z automatycznym zerowaniem
. HDD’? _:’ - Absolutny z dwoma progami
e« nodt £ - Absolutny z progiem i marginesem

« nodE 3 - Cykliczny z naliczaniem cykli

3.4.1 Tryb0-rodE O

W tym trybie zerowanie licznika nastepuje po osiggnieciu nastawy od
Jednoczesnie wyjscie PK1 przechodzi w stan aktywny na czas okreslony przez parametr
onk int, lub na czas nieokreslony, w przypadku, gdy parametr ten ma warto$¢ réwng

0. Jesli spetniony jest warunek i’-’_! > A, wyjécie PK2 bedzie
aktywne w zakresie wskazan de + . W przeciwnym razie PK2 pozostaje
nieaktywne.
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nodE = L
P> BB
ont inE > i
PR [ - -
nodE = i
P> BB
onk Ink = i
licznik
PK1
PK2 — — —
nodE = i P2
Pl< BB
Yala) ] P1
Dﬁf II_HE > IN]
licznik
PK1 o o
PK2
Ustawienie parametréw Fil< Fc oraz onk InE = L spowoduje
jednorazowe wystawienie sygnatu PK1 na czas nieokreslony. Licznik zlicza i jest zerowany
po osiggnieciu ~ 1, ale stan wyj$¢ nie ulega zmianie.

Q Uwaga: W tym trybie nie dziata zerowanier eczne.

3.4.2 Tryb 1 -rodE !
Jest to tryb z dwoma progami. Aktywacja wyjs¢ PK1 oraz PK2 nastepuj po osiggnigciu
odpowiednio wartosci ~ 1 oraz ', ktére mogag by¢ dodatnie badz ujemne.

Reczne zerowanie nastepuje po wcisnieciu przyciskéw & (ESC) , a nastepnie = (ENTER).

nodE = !
o> o
S o
licznik
PK1 ———
PK2
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f_l'EIE"E = lJ 0 licznik
P < H
Pi< o P1
P2
PK1
PK2
nodE = /
Ae < 0 -
oo e P1
- o> ]
P2
PKA1 _
PK2
Uwaga: Przy pracy z nastawami 88 < Loraz  Fi> o
A (sygnalizowanie wyj $cia poza okno Hl+ ') licznik b edzie
wy $wietlat warto §¢ do przepetnienia wy Swietlacza (znak ,-” i 5 cyfr)
poczym wy $wietli migaj gcy znak L . Pomimo to licznik nadal

zlicza nadal prawidtowo i po naliczeniu odpowiednie J liczby impulsow
,2dodatnich” wy swietli poprawn g warto §¢. Wy swietlenie starszej cz esci
licznika jest mo zliwe po naci $nieciu przycisku = (DOWN)

3.43Tryb 2 -rnodE 2

W tym trybie wyjscie PK1 jest aktywne, kiedy zawartosc licznika miesci sie w przedziale

( 88 - Fhy+( Ao+ F 0. Jesli Fd < U, wyjscie PK1
bedzie aktywne po osiggnieciu nastawy H | (dodatniej badz ujemnej). Zerowanie
nastepuje po wcisnieciu przyciskéw & (ESC) , a nastepnie < (ENTER).

(] E"E = E P2
A2 > g P’
P> a P2
licznik
PK1
PK2
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nodE = g 1 i
2= e} P2 ' © 0 licznik
ad > I P1
Hi< o P2
PK1
PK2
ﬁ'DE"E = E P1
PE’ < L—’, licznik
P> g P2
PK1
PK2
3.44Tryb 3-rodE 3
W tym trybie zerowanie licznika nastepuje po osiggnieciu nastawy BB .
Jednoczesnie wyjscie PK1 przechodzi w stan aktywny na czas okreslony parametrem
onit int lub na czas nieokreslony jesli parametr ten jest réwny L. Kazde
wystgpienie zerowania zliczane jest przez dodatkowy licznik L. Jesli liczba zerowan
osiggnie wartos$¢ ustalona parametrem ', wyjscie PK2 zostanie uaktywnione.
nodE= H P1 /I/I/I/I/I —
'i:! '.,> "__,! ; : : : : licznik
Ad> o P2 .—'—'_' !
5-1—,& ,'f—,E> ,’__,-' L (liczba cykli)
PK1 — i — —
PK2
nodE= 3 P /I/I/I/I/I —
'f_, '.'> U ; : : : : licznik
Ad> o P2 .—'—'_' !
5-1—,& ,'f—,E: ,’__,-' L (liczba cykli)
PKA1
PK2

3.5 Pozostate parametry

Poza wyzej omowionymi, licznik wymaga tez ustawienia kilku dodatkowych parametrow,
zwykle wprowadzanych jednokrotnie podczas konfiguracji uktadu pomiarowego.

3.5.1 Nastawy Fol 88

Wartosci docelowe zliczane z zakresu -99999 do +999999. Aby ustawi¢ warto$¢ ujemna,
nalezy (bez wzgledu na ilos¢ miejsc znaczacych) przejs¢ na pozycje cyfry najbardziej
znaczacej i zwieksza¢ jej wartos¢, znak minus ,-” pojawi sie za cyfrg ,9”. Tak wiec
ustawienie wartosci -351 wymaga nastawy -00351.
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3.5.2 Czas aktywnosci wyj$¢ ont InE
Czas trwania sygnatu wyjsciowego. Wartos¢ z zakresu od 0 do 999999 wyraza czas w
jednostkach 10 [ms], wiec nastawa 200 oznacza 10*200 = 2000 [ms], czyli 2 [s].

3.5.3 Przesuniecie ofF5EE

Wartos¢ z zakresu -99999 do +999999. Domys$lnie licznik po wigczeniu zasilania
i wyzerowaniu recznym lub programowym zlicza od 0. Jesli potrzebna jest inna warto$é
poczatkowa zliczania, nalezy jg wprowadzi¢ w tej nastawie.

3.5.4 Wspobiczynnik skalowania odczytu 8868

Wartos¢ z zakresu 0,0001 do +99,9999. Mnoznik umozliwiajgcy dostosowanie
wyswietlania zliczonych impulséw jako warto$ci mianowanych (w potrzebnych
jednostkach) lub dostosowanie do fizycznych wiasciwosci obiektu. Przykladem moze by¢
koniecznos$¢ wyswietlania w [mm], przemieszczen obiektu poruszanego za pomocg sruby
pociggowej o skoku 5 [mm], przy zastosowaniu przetwornika o rozdzielczosci 2000
[impulséw/obrot]. Przy wykorzystaniu mozliwosci licznika do zliczania kwadraturowego
otrzymamy 8000 [impulséw] na 5 [mm] drogi, czyli 1600 [impulsow/mm]. Wymagany
mnoznik wynosi 1600 * x = 1000, wiec x = 0,625.

3.5.5 Potozenie punktu dziesietnego ot

Parametr okreslajgcy ilos¢ wyswietlanych miejsc po przecinku. Dla nastawy O,
wys$wietlana jest tylko czes¢ catkowita.

3.5.6 Aktywnos$¢ zerowania przez kanat C £ -dEro

Funkcja umozliwia zablokowanie lub wigczenie mozliwosci zerowania licznika impulsow
sygnatem podanym na kanat C. W przypadku wspoétpracy za standardowym enkoderem
impulsowo-obrotowym, zerowanie nastgpi po kazdym petnym obrocie, przetworniki liniowe
majgq zwykle kilka znacznikdw na dtugosci roboczej. Po odigczeniu kanatu C przetwornika,
jako zrodio sygnatu zerowania mozna uzy¢ dowolnego czujnika. W trybie pracy 3 licznika
zerowany jest takze licznik cykli.

Parametr przybiera wartosci: O - zerowanie zablokowane, 1 - aktywne.

Sposoby podtaczenia sygnatu zerujgcego do wejscia C licznika.

\ ) (t\\
Wejscie Gib A\<5 CHDEE= @
zerijjace +5V é>(;§:) ‘{ %(@
b 3] >(3)
/C @@) (Q@
( ) () ()
MD2100N MD100N MD100K
3.5.7 Zbocze zerowania kanalem C  £d5HE

Funkcja umozliwia konfiguracje sygnatu zerujgcego na kanale C. Parametr przybiera
wartosci: 1 — zerowanie narastajgcym zboczem sygnatu, 0 — opadajgcym zboczem
sygnaiu.
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3.5.8 Dzwieki klawiszy  HEEF

Sygnat dzwiekowy. Ustawienie tego parametru na 1 powoduje generowanie krotkiego
sygnatu dzwiekowego przez licznik przy kazdej zmianie konfiguracji.

3.5.9 Wigcz / wytgcz RS232 5 on

tacze szeregowe On / Off. Parametru RS odpowiedzialny jest za wigczenie badz
wytgczenie komunikacji wskaznika poprzez tacze szeregowe. By mozliwa byla
komunikacja wskaznika przez tgcze RS232, parametr ten musi by¢ ustawiony na 1.

3.5.10 Poziom jasnosci wyswietlacza BB88
Funkcja umozliwia regulacje poziomu jasnosci wyswietlacza LED w zakresie od 0 — 9.

3.5.11 Ustawienia fabryczne FALEar
Przywrocenie ustawien fabrycznych. Przywraca ustawienia fabryczne. Wymaga
potwierdzenia klawiszem ENTER.

3.5.12 Hasto FHA55

Parametry licznika mozna zabezpieczy¢ przed dokonywaniem zmian za pomocg hasta.
Aby uaktywni¢ ochrone, nalezy w trybie programowania wybraé funkcje HBEBA i
wprowadzi¢ kod. Po wprowadzeniu kodu dostep do funkcji bedzie mozliwy tylko po

poprawnym wpisaniu hasta. Wprowadzenie samych zer oznacza brak hasta.

Uwaga: Nale zy zapami etaé lub zapisa ¢ ustawione hasto, gdy Zz jego utrata
A blokuje dost ep do ustawie A licznika. W razie utraty hasta nale zy
skontaktowa ¢ sie z nami, udost epnimy uniwersalne hasto
pozwalaj gce odblokowa ¢ urzadzenie.

3.6 Zerowanie licznika

Wartos¢ licznika moze by¢ wyzerowana poprzez wcisniecie klawisza £ (ESC), a
nastepnie klawisza < (ENTER). Zerowanie mozliwe jest we wszystkich trybach pracy za

i~

wyjatkiem trybu 0 (modE ).

Licznik moze by¢ takze wyzerowany poprzez podanie zewngtrznego sygnatu na wejscie
C(/C) licznika, jesli parametr L - £ £~ o jest ustawiony na 1 (opisane w rozdziale 3.5.7).

Mozliwe jest takze skonfigurowanie zbocza sygnatu zerujacego (parametr  £dHE -
rozdziat 3.5.7)
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4 USTAWIENIE PARAMETROW PRACY LICZNIKA

4.1 Zasady ogolne

Po poprawnym podtaczeniu elementéw zewnetrznych i wigczeniu zasilania, licznik MD100
jest gotowy do pracy z poprzednio uzywanymi nastawami a jesli jest to pierwsze
uruchomienie - z ustawieniami fabrycznymi.

* Aby wejs¢ w tryb programowania nalezy wcisng¢ = (ENTER). Na wyswietlaczu
pojawi sie napis F{ | jesli hasto jest wytaczone lub GOO000  jesli jest
aktywne. Woéwczas by wejs¢ w tryb programowania trzeba wpisa¢ hasto i
zatwierdzi¢ je klawiszem = (ENTER)

» Kolejne weciskanie klawisza = (DOWN) powoduje przejscie do nastepnych
parametrow, a klawisza = (UP) do poprzednich

e Po zatrzymaniu sie na wybranym parametrze, ktéry chcemy zmieni¢, wciskamy
klawisz = (ENTER)

* Klawiszem = (DOWN) wybieramy pozycje cyfry wy$wietlacza ktéra chcemy
zmieni¢, a klawiszem = (UP) zmieniamy jej wartos¢. Wpisang wartosc
zatwierdzamy klawiszem

» Warto$¢ parametrow jednocyfrowych wybiera sie klawiszami = (DOWN) i = (UP)

» Jesli chcemy wpisa¢ warto$¢ ujemng wybieramy pierwszg cyfre (od lewe)j) i klawisz
“ (UP) wciskamy tak dtugo, az pojawi sie znak ,-"

e Klawisz “@ (ENTER) zatwierdza wprowadzong zmiane, a klawisz & (ESC)
powoduje zaniechanie zmiany

Uwaga: Warto $¢ ujemn g uzyskuje si e zamiast pierwszej cyfry
(po ,9" nast epuje ,-")

nachodz gcych impulséw i generowania sygnatow przewidzianych w

2 Uwaga: Wej $cie w tryb programowania nie zatrzymuje zliczania p  rzez licznik
aktualnym trybie pracy, a jedynie zatrzymuje wy  swietlanie.
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4.2 Wykaz parametrow

Na poprzednich stronach oméwiono parametry pracy licznika MD100. Ponizej znajduje sie
wykaz wszystkich funkcji pojawiajgcych sie w czasie programowania.

P! nastawa P1 + 999999
FZ  nastawa P2 + 999999
onE InE  czas dzialania przekaznika PK2 0 —999999
nodE  tryb pracy 0-3
oFF5EE  przesuniecie + 999999
CoEF  mnoznik 0,0001-99,9999
In tryb wejsciowy 0-2
dFCF  ilos¢ miejsc dziesietnych 0-4
F-ZE-o  aktywnos$¢ zerowania przez kanat C 0-1
FAd5E  zbocze zerowania kanatu C 0-1 0 - opadajace
LEEF  dzwieki klawiszy 0-1 0 - bez dzwieku
-5 om wilacz / wyltgcz RS232 0-1 0 - wytgczony
L E4 poziom jasnosci wyswietlacza 0-9 9 - najjasniejszy
FHCEo~  ustawienia fabryczne
FA55 hasto +999999 0 — nieaktywne

5 WYJSCIE CYFROWE

MD100 moze pracowac z dowolng aplikacjg uzytkownika obstugujaca tacze szeregowe.

Aby odczytaé aktualng wartos¢ pomiaru nalezy wystaé nastepujgcg ramke danych
(podane wartosci w systemie heksadecymalnym):

| 0x35 | 0x20 | CMD | 0x00 | Ox00 | 0x00 | 0x00 | CMD |
Wskaznik odpowie odsytajac nastepujaca ramke:
| 0x35 | 0x20 | CMD | Datal | Data2 | Data3 | Data4 | CS |

gdzie:
CMD 0x01 — odczyt z licznika impulséw
0x02 — odczyt z licznika cykli
Datal...4 4 bajty wyniku zapisane jako liczba typu float. (Datal — bajt najmiodszy)
CS suma kontrolna (CS = CMD + Datal + Data2 + Data3 + Data4)

Uwaga: Odczytu mo zna dokonywa ¢é maksymalnie 100 razy / sekund e.

PAN

Timeout transmisji wynosi 3ms — odst epy miedzy kolejnymi bajtami
rozkazu nie mog @ byé dluzsze niz 3ms. W przeciwnym wypadku
urz gdzenie nie zinterpretuje komendy.
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6 WSPOtPRACA Z PROGRAMEM MD100-PC

Wskaznik MD100 ma mozliwos¢ wspéitpracy z programem MD100-PC dostepnym na
komputer PC pracujgcym w systemie Windows 98,2000, XP poprzez zigcze szeregowe.
Wymaga to zastosowania uproszczonego, trzyzylowego, ekranowanego kabla
skrolowanego (tzw. NULL MODEM).

Oprogramowanie MD100-PC umozliwia miedzy innymi:
* peing konfiguracje wskaznika,
» automatyczng kalibracje czujnika,
* wizualizacje pomiaréw,
* rejestracje pomiaréw (okresowy zapis pomiaréw do pliku),
» aktualizacje oprogramowania wewnetrznego wskaznika.

Najnowsza wersja oprogramowania dostepna jest na stronie www.wobit.com.pl
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/ DANE TECHNICZNE

7.1 Parametry elektryczne:

Napiecie zasilania 230 VAC, 8VA

Napiecie zasilania enkodera +5 VDC lub +12 VDC

Maksymalny prad enkodera +5 VDC, 200 mA, +12 VDC, 200 mA
Standard wejs¢ kanatow A i B O.C., PushPull lub nadajnik linii
Maksymalna czestotliwos¢ 100 kHZ*

Maksymalny prad przekaznikéw 1A /120VAC (dla obcigzenh rezystancyjnych)

2A | 24VDC (dla obcigzen rezystancyjnych)
Liczba cyfr 6

Uwaga: Rodzaj wykonania wej $¢é (OC, PushPull lub nadajnik linii) nale zy poda é
A przy zamowieniu.

7.2 Parametry mechaniczne:

Wymiary obudowy: Wysokos¢: 45+0,6mm; Frontu:48,7+0,6mm
Szerokos¢: 92+0,8mm; Frontu: 96+0,8mm
Dlugosé:  130mm; z frontem: 138,5mm

Masa: ok. 400 g

Zakres temperatur pracy: 0..50°C

Stopien ochrony: IP40, szczelnosc frontu - IP65
Odpornosc¢ na wibracje: 5..35 Hz przy 0.35 mm
Wysokos¢ cyfr wyswietlacza 13.5 mm

7.3 Parametry transmisji RS232 / RS485 °

Predkosc¢ transmisiji: 57600 [bps]
Bity danych: 8

Bity stopu: 1
Parzystosc: brak
Timeout: 3 [ms]

! czestotliwos¢, do ktérej procesor poprawnie wyswietla wynik pomiaru, jednak MD100 prawidtowo liczy do czestotliwosci 1 MHz.

2 dostepny tylko na zamoéwienie
@9 N
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8 OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACJI

No

Uzycie opisywanych urzgadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (na przykiad
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajgcych btedom funkcjonowania.

Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niezastosowanie moze
spowodowac porazenie pradem.

Nie wolno podigczaé urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest wigczone.

Nie nalezy samodzielnie rozmontowywa¢ i dokonywac przerébek urzadzenia. W
razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze
grozi¢ porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

Niniejsze urzadzenia nie mogq by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby
to spowodowaé porazenie pradem i znacznie skroci¢ czas poprawnego
funkcjonowania urzgadzenia.

Potaczen zewnetrznych nalezy dokonywac przewodami ZOAWG.

Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia lub pozaru.

Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowa¢ srodkéw zawierajacych wode lub
oleje.

W przypadku koniecznosci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania
naprawy), nalezy zadba¢ o staranne zapakowanie, uniemozliwiajgce powstanie
szkod.
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