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Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistow
i stuzg jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na
podstawie przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu
do konkretnego zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasne;j
ocenie i sprawdzenia jego wiasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametrow produktéw bez

powiadomienia.

e Prosimy 0 uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej

zalecen
e Prosimy o zwr6cenie szczeg6lnej uwagi na nastepujace znaki:

Uwaga: niedostosowanie sie moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudnic¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. WSTEP

1.1 Przeznaczenie

Wskaznik MD100M przeznaczony jest do wspotpracy z bezstykowymi czujnikami momentu
obrotowego serii DFM2X. Czujniki te pozwalajg na pomiar momentu z rozdzielczoscig 0,1%
zakresu mierzonego przy predkosciach obrotowych 0...5000 [obr./min.] dla czujnikéw serii
DFM22 oraz 0...1000 [obr./min] dla czujnikow serii DFM21. Dzieki programowemu filtrowaniu
i usrednianiu sygnatow mierzonych mozliwe jest zwiekszenie rozdzielczosci do 0,04%
zakresu pomiarowego. Wynik pomiaru prezentowany jest na szesciopozycyjnym
wys$wietlaczu i sygnalizuje ustalone przez uzytkownika punkty pomiarowe.

Wskaznik MD100M ma wszechstronne zastosowanie zaréwno w przemysle jak i
laboratoriach badawczych, wszedzie tam, gdzie zachodzi potrzeba doktadnego pomiaru
momentu obrotowego. W zalezno$ci od zastosowanego czujnika DFM2X istnieje mozliwosé
pomiaréw momentu od pojedynczych Ncm do 500 Nm.

kumputer PC + program MD100M-PC - zalaczanie lampek

konfiguracja nastaw wskaznika, sygnallzacyjnyclj,

akwizycja danych, zapis pomiaréw - wysterowywanie

do pliku przekaznikow wiekszej
mocy

wyjscia
przekaznikowe

Czujnik momentu
obrotowego serii DFM2X

Wskaznik MD100M

Rys. 1 Przyktad mozliwosci potaczen wskaznika MD100M z urzadzeniami zewnetrznymi.

Wskaznik MD100M jest prosty w konfiguracji i obstudze, a oprogramowanie zostato
stworzone tak by byto intuicyjne i pozwalato na uruchomienie urzgdzenia w przeciggu kilku
minut. Ponadto do wspétpracy z wskaznikiem MD100M dostepne jest oprogramowanie
MD100M-PC na komputer PC, ktére znacznie utatwia programowanie, a takze pozwala na
rejestracje mierzonych wartosci.

Wskaznik MD100M posiada obudowe z petnego profilu aluminiowego zgodng z normg
DIN43700 gwarantujaca duzg wytrzymatos¢ mechaniczng i odpornos¢ na niekorzystne
warunki zewnetrzne w tym zakidcenia elektryczne.
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1.2 Informacje teoretyczne o czujnikach DFM2X

Tradycyjne metody pomiarobw momentéw obrotowych wykorzystujg najczesciej mostkowe
czujniki tensometryczne w potaczeniu z réznymi metodami przenoszenia sygnatow z
obrotowego watu na nieruchoma czesc¢ obudowy czujnika. W najprostszym przypadku moze
byc¢ to pierscien slizgowy i szczotki elektryczne. Bardziej zawansowane czujniki wykorzystuja
metody indukcyjne Ilub optoelekironiczne. Posiadajg one jednak spore ograniczenia,
szczegolnie jesli chodzi o maksymalne predkosci pomiarowe, a takze ulegajg szybszemu
zuzyciu (w przypadku przenoszenia sygnatdw za pomocg szczotek).

Spotyka sie rowniez czujniki wykorzystujace fale akustyczng (SAW), a takze metody pomiaru
z transformatorem réznicowym. Wady takich rozwigzan to najczesciej droga i skomplikowana

budowa, duze rozmiary czujnika.

Bezstykowe czujniki momentu serii DFM2X wykorzystujg nowoczesng technologie FAST,
ktora pozbawiona jest wymienionych powyzej wad. Jej podstawowe zalety to:
= pomiar bezkontaktowy przy predkosciach do 5000 obr./min.

maty pobor energii.

brak procesu starzenia, bezobstugowos$¢,
odpornosc¢ na wibracje, temperature, wode,
pomiary bipolarne (zakres + i — z przejsciem przez 0),

U podstaw technologii FAST lezy zjawisko odwrotnej magnetostrykcji, czyli zmiany
namagnesowania w zaleznosci od zmiany formy (mechanicznego obcigzenia). Doktadny opis
technologii FAST mozna znalez¢ w publikacji ,Czujniki momentu obrotowego”, dostepnej na

stronie www.wobit.com.pl.

Budowa czujnika DFM2X

Elementy sktadowe czujnika to: czujnik pierwotny — 0$
stalowa kodowana magnetycznie, czujnik wtérny —
czujnik  pola  magnetycznego z  elektronikg
przetwornika. Centralng czescig czujnika jest o0$
stanowigca czujnik pierwotny. Jest ona tozyskowana
w dwoch tozyskach kulkowych mocowanych w
pokrywach czujnika. W obudowie czujnika znajduje
sie uchwyt czujnika wtérnego zawierajgcego
elektronike i czujnik pola.
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2. OPIS URZADZENIA

2.1 Wyprowadzenie ztacz

1 DB9YF ztacze sygnatu wejsciowego dla czujnika
1,6,7,8,9 - GND czujnika
3 - WE sygnat czujnika
5- VCC zasilanie czujnika

2,3 wyjscia przekaznikowe
zasilanie i uziemienie: G-H 220-240 V/50-60Hz, | - uziemienie
5 DB9-M ztacze RS232 do komunikacji z komputerem (2- RxD, 3-TxD, 5-GND)

2.2 Panel czotowy

Rys. 3

wyswietlacz szesciopozycyjny
LED D1 wskaznik zadziatania przekaznika PK1
LED D2 wskaznik zadziatania przekaznika PK2
ESC zaniechanie, Reset
DOWN  wywotanie trybu terminalowego, edycja aktualnie wyswietlanej funkgcji

upP cykliczne wywotywanie dostepnych pozycji menu

N OO o AW =

ENTER zatwierdzenie wprowadzonych zmian

N0 i
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2.3 Czujniki wspoétpracujace

Wskaznik MD100M przeznaczony jest do wspotpracy z czujnikami momentu obrotowego
serii DFM2X. Przetworniki te sg oferowanie w szerokim zakresie mierzonego momentu przez
firme WODbit.

Dostepne sg czujniki o nastepujacych zakresach:

Tvo cauinika | DFM21-25 | DFM21-5,0 | DFM21-7,5 | DFM21-17,5 | DFM21-75 | DFM21-175 | DFM21-250 | DFM21-500
yp czu) DFM22-2.5 | DFM22-50 | DFM22-7,5 | DFM22-17,5 | DFM22-75 | DFM22-175 | DFM22-250 | DFM22-250
Moment
mierzony 2,5 5,0 7,5 17,5 75 175 250 500
[Nm]
Moment
przenoszony 5 10 15 35 150 350 500
[Nm]
Rys. 4 DFM typ 22 (o$ okragta) Rys. 5 DFM typ 21 (os kwadratowa)

2.3.1 Podlaczenie czujnika

Do podtgczenia czujnika nalezy uzy¢ dedykowanego dla czujnika przewodu, ktéry moze
wystepowa¢ w dwoch wersjach - czterozytowej i pieciozytowej. Opis kolorow i znaczenie
przewodow pokazane jest na rysunku ponizej.

Opis ztacza czujnika DFM2X Opis koloréw przewodu
niewykorzystane veC - zasilanie czujnika Nr pinu | Typ przewodu 2 | Typ przewodu 3
1 czerwony
2 brazowy
ekoryane WY - wyjscie sygnalu 3 niebieski czarny
GND - masa czujuika 4 - niebieski
5 zielony szary

Rys. 6. Opis ztacza i przewodow dla czujnika DFM2X.

Czujnik nalezy podtaczy¢ do ztacza nr 1 na panelu tylnym wskaznika MD100M (Rys. 2)
wedtug schematu pokazanego ponize;j.
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Rys. 7. Sposob podiaczenia czujnika do wskaznika MD100M.

Uwaga: Nie nalezy zwiera¢ wyprowadzen zasilania VCC i GND, gdyz moze to
spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

3.1 Mapa menu i opis parametréw MD100M

0 [FE | .J &
Wejscie | Nastepny/ Parametr / Opis Edycja parametru/ | Wyjscie /
do menu | Poprzedni Zatwierdzenie Zaniechanie

! P ! | Nastawa P1 z + 999999
c
Lt P2 | Nastawa P2 3 + 999999
(0]
Tryb pracy N
Lt no dE przekaznikéw o 0.1
Stata znamionowa
L 5EnS czujnika [mV/Nm] z 0.1...9999
=}
|1 FRL 15 | Zerowanie S
Poziom filtracji
11 F 1L EEr | usredniajace; 0-9
Lot lql'IE Czestotliwos¢ g 0—10/s. 1 —100/s
r pomiaréw E :
L1 U 1k | Jednostki o 0—Nm, 1 —Ncm,
r llo$¢ miejsc po )
Lt dELP przecinku 0-3
I 1 L E EP | pzwieki klawiszy 0—wyt/1—wh
I Poziom jasnosci i
L LEd wyswietlacza 0-9
Lot 5 Wiacz / wytacz 0—wyh/1—wi
301 | Rs232 ' :
r Przywrécenie nastaw
LT FACtor fabrycznych
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+ 999999
) PASE | Hasto 0 — hasto
niekatywne
v Wyswietlenie wartosci

minimalnej pomiaru

Wyswietlenie wartosci

N . .
maksymalnej pomiaru
Wyzerowanie wartosci

-E:} minimalnej i maksymalnej

3.2 Szczegotowy opis parametrow konfiguracyjnych

3.2.1 Konfiguracja zastosowanego czujnika momentu

S5EnRS - cautose uzytego czujnika w mV/Nm. W parametrze tym nalezy poda¢ wartos¢
statej znamionowej uzytego czujnika. Wartos¢ ta mozna odczytac z etykiety

czujnika.

CAL b - wyzerowanie wyniku. Jesli wskaznik pokazuje wartos¢ niezerowa przy
zerowym momencie obrotowym nalezy uzyc tej opciji.

3.2.2 Konfiguracji pomiarow

rAEE - czestotliwos¢ pomiaréw (0 — 10/s, 1 — 100/s). Dla mniejszej czestotliwosci
pomiaréw uzyskuje sie doktadniejszy pomiar.
FILEEF - poziom filtracji usredniajacej pomiary (0 — 9). Im wyzsza wartos¢ tym lepsza
stabilno$¢ pomiarow, ale wolniejsza reakcja na zmiany sygnatu.

3.2.3 Pozostate parametry

dELP . Potozenie punktu dziesiethego. Parametr okreslajacy ilo§¢ wyswietlanych
miejsc po przecinku: 0, 1, 2, 3 lub 4.

BEEP . Sygnat dzwiekowy. Ustawienie tego parametru na 1 powoduje generowanie
krétkiego sygnatu dzwiekowego przez licznik przy kazdej zmianie
konfiguraciji.

r5 on - tacze szeregowe On / Off. Parametru RS odpowiedzialny jest za wigczenie
badz wytaczenie komunikacji wskaznika poprzez tacze szeregowe. By
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mozliwa byta komunikacja wskaznika przez tgcze RS232, parametr ten musi
by¢ ustawiony na 1.

FACtor -Przywrocenie ustawien fabrycznych. Przywraca ustawienia fabryczne.
Wymaga potwierdzenia klawiszem ENTER.

PR55 -Hasto. Parametry licznika mozna zabezpieczy¢ przed dokonywaniem zmian
za pomocg hasta. Aby uaktywni¢ ochrone, nalezy w trybie programowania
wybraé funkcje PAS5 i wprowadzi¢ kod. Po wprowadzeniu kodu dostep do
funkcji bedzie mozliwy tylko po poprawnym wpisaniu hasta. Wprowadzenie
samych zer oznacza brak hasta.

Uwaga: Nalezy zapamieta¢ lub zapisa¢ ustawione hasto, gdyz jego utrata blokuje
dostep do ustawien licznika. W razie utraty hasta nalezy skontaktowac sie z
nami, udostepnimy uniwersalne hasto pozwalajace odblokowaé¢ urzadzenie.

3.3 Wyjscia przekaznikowe

MD100M posiada dwa wyjscia przekaznikowe PK1 i PK2, ktérych stan wskazywany jest
przez diody LED D1 i LED D2. Znaczenie obu wyj$¢ uzaleznione jest od wybranego trybu
pracy licznika ( nodE), a stan od wprowadzonych nastaw P { oraz

Nastawa P2 ma zawsze charakter progowy — po osiggnieciu zadeklarowanej wartosci
przekaznik PK2 zostaje wigczony. Nastawa P1 moze by¢ wartoscig progowa lub zakresem.

A Uwaga: nastawy P1 i P2 moga przybiera¢ takze wartosci ujemne.

Tryb pracy nodE

W zalezno$ci od charakteru obiektu i zastosowanych zrodet sygnatow wyjsciowych, wskaznik
MD100T moze pracowac w trzech trybach:

= Tryb 0 — Absolutny z dwoma progami. Jest to tryb z dwoma progami. Aktywacja
wyjs¢ PK1 i PK2 nastepuje po osiggnieciu odpowiednio wartosci P1 i P2.

WARTOSC
POMIATRU

. S AN

RN

OFF
CZAS

iz — |

OFF

P OFF
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Przyktadowo ustawiajac parametr P1 na 100, a P2 na 300, przekaznik PK1
zostanie wigczony po osiggnieciu wartosci 100, natomiast przekaznik PK2 po
osiggnieciu wartosci 300.

= Tryb 1 — Absolutny z progiem i marginesem. W tym trybie wyjscie PK1 jest
aktywne, kiedy zawartos¢ licznika miesci sie w przedziale (P1-P2)+(P1+P2). Jesli
P2<0, wyjscie PK1 pozostaje nieaktywne. Wyjscie PK2 bedzie aktywne po
osiggnieciu nastawy P1.

WARTOSC

PCOMIARU
P1+P2

P
P1-P2

i

N

CZAS
T
. } OFF
Prz "~ ON - ON
PK1 [ | I I OFF

Przyktadowo ustawiajgc parametr P1 na 50, a P2 na 10, przekaznik PK1 wigczy
sie przy wartosci 40 (P1(50)- P2(10)), a wytaczy przy wartosci 60 (P1(50) +
P2(10)). Przekaznik PK2 wtaczy sie przy wartosci > 50.

3.4 Wyjscie cyfrowe

Wskaznik MD100M posiada wyjscie cyfrowe w standardzie RS232. Umozliwia ono
komunikacje z programem MD100M-PC. Mozna je rowniez wykorzysta¢ do odczytu wyniku
przez inne urzgdzenie lub oprogramowanie korzystajace z tacza RS232.

Parametry transmisiji:
Predkos¢ transmisji: 57600bps
Bity danych: 8

Bity stopu: 1

Parzystosc: brak

By odczyta¢ aktualng wartos¢ wskaznika nalezy wysta¢ nastepujaca ramke danych (podane
wartosci w systemie heksadecymalnym):

|0x45 |0x81 |0x01 |0x00 |O0x00 |O0x00 [0x00 |Ox01 |

Wskaznik odpowie odsytajac nastepujaca ramke:

|0x45 |[0x81 |0x00 |Datal |Data2 | Data3 |Data4 [CS |

gdzie: Data1...Data4 — 4 kolejne bajty wyniku zapisane jako liczba typu signed long (wartos¢
4 - bajtowa ze znakiem). Przy czym Data1 — bajt najmtodszy. Otrzymana wartosc¢ jest
przemnozona przez 1000.

CS - suma kontrolna (CS = Datail + Data2 + Data3 + Data4)

Odczyt mozna dokonywac z predkosciag nie wieksza niz 100 razy / sekunde.

N0 )
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4. USTAWIANIE PARAMETROW PRACY

WSKAZNIKA

4.1 Zasady ogéine

Po poprawnym podtaczeniu elementéw zewnetrznych i wiaczeniu zasilania, wskaznik
MD100M jest gotowy do pracy z poprzednio uzywanymi nastawami, a jesli jest to pierwsze
uruchomienie — z ustawieniami fabrycznymi.

Aby wejs¢é w tryb programowania nalezy wcisn&é ‘J (enter). Na wyswietlaczu pojawi
sie napis P/ , jesli hasto jest wytaczone lub 800080 jesli jest aktywne. Woéwczas by
wejs¢ w tryb programowania (jesli hasto jest aktywne) trzeba wpisaé hasto i

zatwierdzi¢ je klawiszem - (enter)
Kolejne wciskanie klawisza % powoduje przejécie do nastepnych parametréw, a
klawisza ™ do poprzednich
Po zatrzymaniu sie na wybranym parametrze, ktéry chcemy zmieni¢, wciskamy
Klawisz =
Klawiszem % wybieramy pozycje cyfry wy$wietlacza ktéra chcemy zmienié, a
klawiszem zmieniamy jej wartos¢. Wpisang wartos¢ zatwierdzamy klawiszem 'J
Wartos¢ parametréw jednocyfrowych wybiera sie klawiszami "% | =
Jesli chcemy wpisa¢ warto$¢ ujemng wybieramy pierwsza cyfre (od lewej) i klawisz
-~ . . . N . ”

wciskamy tak dtugo, az pojawi sie znak -

Klawisz . zatwierdza wprowadzong zmiane, a klawisz £:3‘ powoduje zaniechanie
zmiany

A Uwaga: wartos¢ ujemng uzyskuje sie zamiast pierwszej cyfry (po 9 nastepuje

”'”)

Uwaga: wejscie w tryb programowania przerywa wyswietlanie, ale nie zatrzymuje
pracy wskaznika.

4.2 Pamieé¢ wartosci minimalnej / maksymalnej pomiaru :

Aby podejrze¢ warto$é minimalng nalezy wcisnaé klawisz '~
. . sz . . . . a~
Aby podejrze¢ wartos¢ maksymalng nalezy wcisna¢ klawisz
Aby wyzerowac¢ warto$¢ min./max. nalezy wcisnac¢ klawisz ‘E:},a po pojawieniu sie

potwierdzenia 5Ur E~ wcisnaé klawisz -
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4.3 Konfiguracja wskaznika do pracy z czujnikiem

Jedynym parametrem wymaganym do poprawnego odczytu wartosci mierzonego momentu
przez wskaznik jest ,stata znamionowa”, ktérg nalezy odczyta z obudowy czujnika i

wprowadzi¢ do nastaw wskaznika w parametrze BERS. Aby tego do nalezy:

e Wejscw tB/b programowania wciskajac klawisz '-I (enter). Na wyswietlaczu pojawi
sie napis F ' , jesli hasto jest wytaczone lub 800000 jesli jest aktywne. Wowczas by
wejs¢ w tryb programowania (jesli hasto jest aktywne) trzeba wpisa¢ hasto i

zatwierdzi¢ je klawiszem -~ (enter),

e 3razy wcisnaé klawisz ¥ - na wy$wietlaczu pojawi sie S5En 5

e Wocisng¢ klawisz A wejscie w tryb edycji parametru,

e Wpisaé odczytang z czujnika warto$é ,statej znamionowe]” - klawiszem = wybieram
pozycje cyfry wyswietlacza ktérg chcemy zmieni¢, a klawiszem = zmieniamy jej
warto$¢. Wpisang warto$¢ zatwierdzamy klawiszem -~

Od tego momentu wskaznik powinien poprawnie pokazywa¢ mierzony przez czujnik moment
w jednostkach Nm (Ncm — jesli parametr Un 1k zostat zmieniony na ,1”).

5. WSPOLPRACA Z PROGRAMEM MD100M-PC

Wskaznik MD100T ma mozliwos¢ wspétpracy z programem MD100M-PC dostepnym na
komputer PC pracujacym w systemie Windows 98,2000, XP.

Oprogramowanie MD100M-PC umozliwia miedzy innymi:
= petng konfiguracje wskaznika,
automatycznag kalibracje czujnika,
wizualizacje pomiarow,
rejestracje pomiaréw (okresowy zapis pomiaréw do pliku),
aktualizacje oprogramowania wewnetrznego wskaznika.

Najnowsze wersje programu dostepne sg na stronie www.wobit.com.pl
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6. DANE TECHNICZNE

6.1 Parametry elektryczne:

Napiecie zasilania 220-240 VAC, 8VA

Napiecie zasilania czujnika +12VDC

Rozdzielczos¢ pomiarow 0,1%* FS bez filtracji; do 0,04% z filtracjq cyfrowa
Czestotliwosé pomiaréw 10 sps, 100 sps

Histereza i nieliniowosc¢ <1%* FS

Btad temperaturowy <0,1%*FS/K

500 mA (zalecane korzystanie tylko do
Maksymalny prad przekaznikéw wysterowania niskonapieciowego albo
przekaznikdw o wiekszej obcigzalnosci)
Liczba cyfr wyswietlacza 6
FS — Full Scale (petny zakres pomiarowy 0...max).
sps — pomiaréw / sekunde.
*Wynikajg z parametréw zastosowanego czujnika.

6.2 Parametry mechaniczne:
Wysokosé: 45 + 0,6 mm; Frontu (z ramkg

plastikowq): 48,7 + 0,6 mm
Szerokos¢: 92 + 0,8 mm; Frontu (z ramka,

Wymiary obudowy plastikowa): 96 + 8,8 mm
Dtugos¢: 130 mm; Z frontem (z ramka plastikowa)
138,5 mm

Masa ok. 400 g

Zakres temperatury pracy 0..50°C

Stopien ochrony IP40, szczelnos¢ od czota panelu — IP65

Odpornos¢ na wibracje 5..35 Hz przy 0.35mm

Wysokos$¢ cyfr wyswietlacza 13.5 mm

6.3 Kompletacja zestawu:

1) Wskaznik

) Komplet ztgcz i Srub mocujacych
) Instrukcja obstugi
)

2
3
4) Skrocona instrukcja obstug
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7. OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACJI

1

Podtaczenie, instalacja urzadzenia moze by¢ dokonywana wytaczenie przez
fachowcédw uprawnionych do instalacji urzadzen elektrycznych.

Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajgcych btedom funkcjonowania.

Urzadzenia musza by¢ poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie moze
spowodowac porazenie pragdem.

Nie wolno podtaczac urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest wiaczone.

Nie nalezy samodzielnie rozmontowywa¢ i dokonywac przerébek urzadzenia.
W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze
grozi¢ porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwaranciji.

Niniejsze urzadzenia nie mogq by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby
to spowodowaé porazenie pradem i skréci¢ czas poprawnego funkcjonowania
urzadzenia.

Potaczen zewnetrznych nalezy dokonywac przewodami ZOAWG.

Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia lub pozaru.

Do czyszczenia urzgdzenia nie wolno stosowac srodkéw zawierajgcych wode lub
oleje.

W przypadku konieczno$ci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania

naprawy) nalezy zadbac¢ o staranne zapakowanie, uniemozliwiajgce powstanie
szkdd.
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