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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!

Niniejsza instrukcja utatwi Pastwu prawidtowa obstuge i poprawna eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistéw i stuza jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowaé o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania.

Informacje te nie zwalniaja uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego witasciwosci.
Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktéw bez powiadomienia.

e  Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
e  Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. Zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1. Zasady bezpieczenstwa

e Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy zapoznad sie z niniejszg instrukcjg
obstugi;

e Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnié sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo;

e Nalezy zapewnic wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia
(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobdr pradu);

e Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytaczen przewoddw, nalezy wytgczyé
napiecie zasilania.

1.2. Zalecenia montazowe

W S$rodowiskach o poziomie zaktdcen, ktére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujacych
Srodkow zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

e Uziemiaé lub zerowac¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady;

e Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzadzenia duzej mocy bez odpowiednich filtrow
sieciowych;

e Stosowal ekranowanie przewodow zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtaczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia;

e Dla zasilania silnika stosowaé skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowac
koralik ferrytowy zaktadany na przewéd;

e Unika¢ prowadzenia przewoddw sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddw energetycznych i zasilajacych;

e Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy).

2. Opis urzadzenia

2.1. Przeznaczenie

MG-TAE1 jest wielofunkcyjnym urzadzeniem dedykowanym do pomiaru sity z czujnikdéw
tensometrycznych. Oprdcz mozliwosci pomiaru sity posiada dodatkowe wejscia stuzgce do pomiaru
przemieszczenia liniowego (wejscie impulsowe, kwadraturowe, oraz wejscie napieciowe 0...10V), a
takze predkosci z wejscia licznikowego Dzieki temu mozliwe jest wykorzystanie urzadzenia w
aplikacjach, w ktérych oprdcz mierzenia sity potrzebny jest jednoczesny pomiar drogi (np. badanie
rozciggliwosci materiatu, préby zrywania itp.).

Urzadzenie posiada ponadto dwa programowane wyjscia przekaZznikowe, oraz dwa wejscia, ktére
moga stuzy¢ do wyzwalania pomiardw.

Urzadzenie wyposazone jest w wyswietlacz graficzny oraz cztero-przyciskowg klawiature, dzieki
czemu jego konfiguracja jest prosta i intuicyjna (do wyboru polskie lub angielskie menu)

MG-TAE1 wyposazone jest w dwa interfejsy komunikacyjne — USB oraz RS485 (MODBUS-RTU).
Pierwszy pozwala, w prosty sposéb, na konfiguracje urzadzenia i akwizycje pomiaréw z poziomu
komputera PC (darmowa aplikacja pozwala w czasie rzeczywistym rejestrowaé mierzone wielkosci, a
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takze zapisywac¢ pomiary do pliku). Magistrala RS485 umozliwia natomiast na potgczenie wielu
urzadzen na jednej linii i zbieranie pomiaréw z wielu czujnikéw jednoczesnie.

Dzieki zaimplementowaniu prostego i popularnego protokotu MODBUS-RTU urzadzenie moze
wspotpracowac np. ze sterownikiem PLC jako urzadzeniem nadrzednym.

MG-TAE1 posiada gniazdo na karte pamieci FLASH (SD/MMC), na ktorg mogg by¢ zapisywane
pomiary z wybrang przez uzytkownika czestotliwoscig (w zakresie 10ms do 1 godz.). Wbudowany
zegar czasu rzeczywistego daje ponadto mozliwos¢ akwizycji pomiaréw z doktadng datg i godzing
pomiaru.

2.2. Wiasciwosci

e Zasilanie 230 VAC lub 15...36 VDC — w zaleznosci od wersji;

e  Wspodtpraca z dowolnymi mostkowymi, tensometrycznymi czujnikami sity;

e Funkcja kalibracji czujnika tensometrycznego (do wyznaczania statej czujnika);

e Wejécie licznikowe dla enkodera inkrementalnego lub sygnatéw typu GORA-DOt/KROK-
KIERUNEK;

e Wejscie 0..10V (opcja 0...20mA / 4....20mA);

e  Mozliwos¢ zapamietywania wartosci minimalnej / maksymalnej pomiaru;

e Akwizycja danych z programowanym okresem od 10ms do 1godz.;

e Gniazdo na karty pamieci FLASH (SD/MMC) do gromadzenia pomiaréw (zapis do pliku *.txt);

e 2 optoizolowane wejscia dla trybu zewnetrznego wyzwalania pomiardw;

e 2 wyjscia przekaznikowe do sterowania urzgdzeniami zewnetrznymi;

e Interfejs USB do komunikacji z komputerem PC;

e Interfejs RS485 do komunikacji z innymi urzadzeniami w standardzie MODBUS-RTU np. ze
sterownikiem PLC;

e Panel przedni z przyciskami oraz wyswietlaczem graficznym;

e Solidna obudowa aluminiowa — stopient ochrony IP40.

N
N\ 15-36 VDC

230 VAC N
N

Memory card
SD/MMC

& 4 A A
eoed -

-

PC www.waobit.com.pl

Distance sensor
(0-10v)

Rysunek 1: Przyktadowe otoczenie MG-TAE1.
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2.3. Opis panelu przedniego
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Rysunek 2: Panel przedni.

Nr  Nazwa (0] o]

1 Przycisk LEWO/ESC

2 Przycisk GORA Przyciski do poruszania sie po menu, akceptacji oraz rezygnacji z wybranej funkcji
3 Przycisk DOt

4 Przycisk PRAWO/OK

5 Wyswietlacz Wyswietlacz graficzny

6 Dioda LED D1 Dioda sygnalizujgca aktywna rejestracje pomiarow

7 Dioda LED D2 Dioda sygnalizujaca czestotliwos¢ rejestracji pomiaréw

2.4. Opis panelu tylnego

WYJSCIA WEJSCIA
6789 10111213

o1 02 7 R 5

A) 230VAC

Nr  Opis

SYGNALY CZUJNIKOW
1415161718192021

] ot 02
g3
EE

Rysunek 3: Panel tylni

WYJSCIA WEJSCIA
6789 10111213

‘u- ‘- e s
H- ‘e g 3

SYGNALY CZUJNIKOW
1415161718192021

s 8
1]

B) 15..36 VDC

Wersja 230 VAC (A) Wersja 15..36 VDC (B)
1 Uziemienie
2 230V/50Hz..60Hz GND - masa zasilania
3 230V/50Hz..60Hz V+ - zasilanie (15...36 VDC)
4 B — RS485
5 A —RS485
6 COM 1 —przekaznik 1 Wyjscia przekaznikowe,
7 NO1 - przekaznik 1 —wyjscie normalnie otwarte maksymalny prad
8 | COM 2 —przekaznik 2 1A/125VAC, 2A/30VDC
9 NO 2 - przekaZznik 2 — wyjscie normalnie otwarte
10 | IN1+ - wejscie optoizolowane WE1 —anoda Wejscia cyfrowe:
11 | IN1- —wejscie optoizolowane WE1 — katoda Stan niski <1V
12 | IN2+ -—wejscie optoizolowane WE2 —anoda Stan wysoki 3...24V
13 | IN2- —wejscie optoizolowane WE2 — katoda
14 | GND - masa wejscia 0..10V/enkodera
15 | ENKA —wejscie A licznika (enkodera — kanat A) Wejscie impulsowe /
16 | ENKB — wejscie B licznika (enkodera — kanat B) kwadraturowe, TTL 5V
17 | AIN —wejscie 0...10V
18 | TENSV+ — Zasilanie czujnika sity (V+) Minimalna rezystancja
19 | TENSS+ — Sygnat + czujnika sity (S+) mostka 200Q
20 | TENSS- - Sygnat - czujnika sity (S-)
21 | TENSV- — Masa czujnika sity (V-)
22 | Ztacze USB typu B
23 | Ztacze karty pamieci SD/MMC
MG-TAE1 — instrukcja obstugi 5.04.2012 (v04) 6

a



2.4.1 Ziacze USB

MG-TAE1 wyposazony jest w ztgcze USB typu B. Podtgczenie urzadzenia do komputera PC odbywa sie
przy pomocy standardowego przewodu USB A — B. Przy uzyciu interfejsu USB i programu MG-TAE1-
PC mozliwa jest konfiguracja urzadzenia z poziomu komputera PC, wizualizacja danych na wykresie,
czy zapis pomiaréw do pliku w czasie rzeczywistym.

MG-TAE1 moze pracowaé bez podtgczania do komputera, czyli jako niezalezne urzadzenie
rejestrujgco-sterujace.

ml

Rysunek 4: Sposdb podtaczenie urzadzenia do komputera PC.

UWAGA!

Ztacze USB podatne jest na zaktdcenia w sieci zasilajgcej oraz na zaktdcenia
elektromagnetyczne wystepujgce w warunkach przemystowych.

W przypadku pojawiania sie problemdéw z potgczeniem podczas komunikacji wskaznika z
programem MD150A nalezy zastosowaé dodatkowe elementy zabezpieczajgce w
postaci:

- Zasilania wskaznika MD150A z niezaleznego Zrddta zasilania,

- Stosowania filtrow sieciowych przed zasilaczem zasilajgcym wskaznik,

- Stosowania przewodu USB o dtugosci <1,5m wyposazonego w koraliki ferrytowe na
poczatku i koricu przewodu,

- Stosowania optoizolowanych HUBAw USB po stronie komputera PC

W warunkach silnie zaktécanych moze zdarzy¢ sie, ze komunikacja nie bedzie mozliwa.

2.4.2 Zigcze RS485

Magistrala RS485 stuzy do komunikacji z urzadzeniami zewnetrznymi w standardzie MODBUS-RTU
takimi jak np. sterownik programowalny PLC. Interfejs ten umozliwia podfaczenie wielu urzadzen
MG-TAE1 na jednej magistrali. Dzieki temu mozliwe jest takze jednoczesne odczytywanie sygnatow z
wielu rejestratordw i przesytanie ich do komputera PC.

Rysunek 5: Przyktad podtaczenia kilku urzadzernn MG-TAE1 poprzez magistrale RS485 z komputerem PC.
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2.4.3 Wyjscia przekaznikowe

MG-TAE1 zostat wyposazony w dwa niezalezne wyjscia przekaznikowe PK1 oraz PK2 ogdlnego
przeznaczenia, o matej obcigzalnosci stykdéw, sterowane programowo. Budowe wewnetrzng oraz
sposdb podtgczania wyjs¢ przekaznikowych przedstawia rysunek 7.

Odbiornik 1 ]

Odbiornik 2 4

Rysunek 6: Budowa wewnetrzna i sposéb podtgczania wyjs¢ przekaznikowych.

Zasilanie

2.4.4 Wejscia wyzwalania In1, In2

Urzadzenie posiada dwa optoizolowane wejscia, ktére w zaleznosci od trybu pracy mogg stuzyé do
wyzwalana badz zatrzymywania pomiardw.

Sygnaty
sterujace

Rysunek 7: Budowa wewnetrzna i sposob podtgczania wejs¢ optoizolowanych.

Tryb wyzwalania Wejscie IN1 Wejscie IN2

Ciagty - -

WE1 impuls Wyzwolenie pomiaréw Zatrzymanie pomiaréw
WE1 poziom Wyzwolenie/zatrzymanie pomiaréw -

WE tensometr - Zatrzymanie pomiaréw
WE licznik - Zatrzymanie pomiaréw
WE 0...10V - Zatrzymanie pomiarow

Tabela 1. Funkcje wejs¢ IN1 i IN2.

Stan wysoki dla wejscia to podanie napiecia w zakresie 3....24V przez minimum 1ms.

2.4.5 Wejscie czujnika tensometrycznego
Wejscie to stuzy do podtaczenia mostkowego czujnika tensometrycznego.

AN

N

Czujnik sily (tensometr)

Rysunek 8: Podtgczenie czujnika sity.

2.4.6 Wejscie licznika

Wejscie to stuzy do zliczania impulséw zewnetrznych. Przyjmuje sygnaty w standardzie 0-5V (TTL). Dla
sygnatow o standardzie 24V nalezy wtgczy¢ w szereg z sygnatami ENKA,ENKB rezystory 1,5k (1...2,2k).
Wejscie to moze pracowac w 3 trybach:
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= Tryb ENKODER — do wspodtpracy z enkoderem inkrementalnym z wyjsciem sygnatu w postaci
kwadratury. Zaleca sie stosowanie enkoderdw z wyjsciem TTL lub nadajnik linii 5V.

Zasilanie
| sy enkodera

Enkoder inkrementalny
z wyjciem TTL lub NL 5V

Rysunek 9: Podtgczenie enkodera inkrementalnego.

* Tryb GORA-DOL — impulsy podawane na wejscie A zmniejszajg stan licznika, a na wejécie B
zwiekszaja.

* Tryb KROK-KIERUNEK — impulsy podawane na wejscie B zmniejszajg stan licznika (gdy na
wejsciu A nie ma sygnatu) lub zwiekszajg stan licznika (gdy na wejscie B jest podany sygnat).

MG-TAE1 posiada rdwniez mozliwos¢ odczytu predkosci (czestotliwosci) impulséw pojawiajgcych sie
na wejsciu licznika. Predkos¢ moze by¢ wyswietlana w jednostkach:

= X/sekude (odswiezanie predkosci co 100 ms.)

= X/minute (od$wiezanie predkosci co 1 sek.)

= X/godzine (od$wiezanie predkosci co 1 min.)

2.4.7 Wejscie napieciowe 0...10V (pradowe)

Wejscie to stuzy do podtaczenia sygnatu napieciowego 0...10V lub pradowego 4...20mA (w zaleznosci
od wersji), ktéry moze pochodzi¢ z dowolnego czujnika z wyjsciem 0...10V lub 4....20mA.

Sygna 0...10V

Rysunek 10 Wejscie napieciowe 0...10V.
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3. Wyswietlacz — okno gtéwne

Okno gtéwne rejestratora MG-TAE1 umozliwia wyswietlanie informacji w kilku trybach. Zmiana trybu
wyswietlania jest mozliwa na biezaco poprzez przyciski &) oraz (). DomyéIne wskazania wyswietlacza
(po wtaczeniu zasilania) mozna zmieni¢ w opcjach (Ustawienia ogdlne-> Ustaw wyswietlacz).
Wocisniecie i przytrzymanie klawisza ESC ©na wybranej pozycji przez min 3 sekundy umozliwia szybki
dostep do takich funkcji jak tarowanie czujnika sity czy zerowanie licznika impulséw.

Wyswietlane informacje:

Na wyswietlaczu pokazywana jest aktualna wartos¢ sity (masy) z czujnika tensometrycznego z wybranymi jednostkami (g —
gram, Kg- kilogram, N- niuton, KN- kiloniuton, f — funt.

Wocisniecie klawisza ESC () (> 3 sek) — tarowanie wskazan czujnika sity.

Na wyswietlaczu pokazywana jest ilo$¢ impulséw zliczona poprzez wejscie licznikowe. Wartos¢ ta moze by¢ przeskalowana
na droge (w mm, m itp.) poprzez wprowadzenie wartosci mnoznika w ustawieniach wejscia enkoderowego.

Wocisniecie klawisza ESC (&) (> 3 sek) — zerowanie licznika impulséw.

Na wyswietlaczu pokazywana jest wartos¢ napiecia z wejscia 0...10V.

Na wyswietlaczu pokazywana jest:
e  Wartos¢ z wejscia czujnika sity
e Wartosc z licznika
e Wartos¢ napiecia z wejscia 0...10V

Rejestracja

Na wyswietlaczu pokazywany jest:
e Aktualny tryb wyzwalania pomiaréw
e Zarejestrowana maksymalna wartosc z czujnika tensometrycznego
e Aktualna wartos¢ z czujnika tensometrycznego
Wocisniecie klawisza ESC (© (>3 sek) — zerowanie zarejestrowanej wartosci MAX, zatrzymanie rejestracji.

Data i godzina

Na wyswietlaczu pokazywana jest:
e  Aktualna data [dd-mm-rrrr]
e Aktualna godzina [hh-mm-ss]

Na wyswietlaczu przedstawione s3 aktualne stany wejs¢ i wyjs¢ (1 — aktywny, 0-— nieaktywny). Wejscia/wyjscia
przedstawione sg w kolejnosci (zaczynajac od lewej): IN 1, IN2, PK 1, PK 2
Liczni
Na wyswietlaczu pokazywana jest:
= jlos¢ impulséw zliczona poprzez wejscie licznikowe
= predkosc (czestotliwosc) impulsdw na wejsciu licznikowym
Licznik - predkos¢
Na wyswietlaczu pokazywana jest predkos¢ (czestotliwosé) impulséw zliczana z wejscia licznikowego.

MG-TAE1 — instrukcja obstugi 5.04.2012 (v04)
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4. Menu

Wejscie do menu (z okna gtéwnego) odbywa sie poprzez naciéniecie przycisku ). Poruszanie po
menu w goére i w doét listy odbywa SIQ przyciskami &) oraz (), wejscie w gtebszy poziom menu
nastepuje po wcisnieciu przycisku ©), natomlast wyjscie na wyzszy poziom oraz wyjscie z menu
uzyskuje sie poprzez wcisniecie przycisku (.

Konfig. we. TENS Ustawienia dla wejscia czujnika tensometrycznego

Tarowanie Funkcja zerowania wskazan czujnika sity

Kalibracja Funkcja wyznaczania statej mostka, gdy jest ona nieznana

Stata mostka [mV/V] 0.0001...9.9999 [mV/V]

Zakres mostka 1...999999 [N]

\Kl} (T) Jednostki g/Kg/N/KN/f

Potozenie przecinka 0.0000...0000

Offset -999.9999...+999.9999

Mnoznik -999.9999...+999.9999

Filtracja 0..39

Konfig. we. Licznik Ustawienia dla wejscia licznika
Zerowanie licznika Zerowanie licznika impulséw
Offset -999.9999...+999.9999
i N Mnoznik -999.9999...4999.9999
/C @® T —
- — Potozenie przecinka 0.0000...0000
Tryb wejscia A-B/ UP-DOWN / DIR-CLK
Jednostki predkosci Sek / Min / Hour
Konfig. we. 0-10V Ustawienia dla analogowego 0...10V
Kalibracja we. Usuwanie offsetu napiecia wejSciowego
~ = Offset -999.9999...+999.9999
G® @ Mnoznik -999.9999...4+999.9999
Potozenie przecinka 0.0000...0000

Konfig. wyjs$é PK

Ustawienia dla wyjs¢ przekaznikowych PK1 i PK2

Wyjscie PK1 Ustawienia wyjscia PK1

Zrédto We. tensometr / We. Enkoder / We. 0-10V

@ ® Prég zataczenia -9999.999...+9999.999

Prég wytaczenia -9999.999...+9999.999

Wyjécie PK2 Ustawienia wyjscia PK2

Zrédto We. tensometr / We. Enkoder / We. 0-10V

® @® Prog zataczenia 29999.999.. +9999.999

Prég wytaczenia -9999.999...49999.999

Wyzwalanie pomiaréw Ustawienia sposobu wyzwalania rejestracji pomiaréw

Tryb wyzwalania Ciagty / WEL impuls / WE1 stan / We. Tensometr / We. Enkoder / We.
0-10V
Prog start -9999.999...+9999.999
ONO), Prég stop -9999.999...+9999.999
Okres wyzwalania 10 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,25s,55s,10s,30s, 1 min, 5
min, 15 min, 3 Omin, 6 Omin
Auto reset TAK/NIE
Ustawienia ogélne Ustawienia globalne urzadzenia
Wybor jezyka POLSKI / ANGIELSKI
Ustaw godzine
Ustaw date
Ustaw wyswietlacz We. Tensometr / We. licznik / We. 0-10V Tens_enk_0-10V /
— Rejestracja / Data i godzina / Wejscia i wyjscia / Licznik / Licznik -
@) predkos¢
Ustaw adres MODBUS Adres MODBUS 1...254
Ustaw predkosé Predkos¢ MODBUS 19200, 38400, 57600, 115200

Ustaw hasto

Nastawy fabryczne

Karta pamieci Opcje karty pamieci

Info o karcie

Zapis na karte TAK / NIE

O programie
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4.1. Konfig. we. TENS — konfiguracja wejscia tensometrycznego

Pozwala na ustawienie parametréw dla wejscia czujnika tensometrycznego.

Tarowanie

Pozwala na wyzerowanie wskazan z czujnika sity.
e Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji bez tarowania

e Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Kalibracja

Funkcja pozwala na wyznaczenie parametru ,stata mostka”, gdy jest ona nieznana. Funkcja moze by¢
uzywana takze do doktadnego skalibrowania mostka.
Wyijscie z funkcji kalibracji / przesuniecie kursora w lewo przy wprowadzaniu warto$ci wzorca

@ Wocisniecie powoduje:
e  Zwiekszenie / zwigkszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
@ e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e  Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji ANULU)J

@ Przejscie do kolejnego kroku funkcji kalibracji / przesuniecie kursora w prawo przy wprowadzaniu wartosci wzorca

Stata mostka

Pozwala na wprowadzenie parametru statej mostka tensometrycznego, podawanej prze producenta w
jednostkach mV/V (zakres 0.0001...9.9999).

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wocisniecie powoduje:
e  Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
@ e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

Zakres mostka

Pozwala na wprowadzenie parametru sity nominalnej uzytego mostka podawanej przez producenta
najczesciej w niutonach N (zakres 1...999999).
Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

Wocisniecie powoduje:
e Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

& O
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Jednostki

Funkcja pozwala na ustawienie jednostek wyswietlanej wartosci z czujnika sity.
Dostepne jednostki: g - gramy, Kg - kilogramy, N — niutony, KN — kiloniutony, f—funty.
Wecisniecie powoduje wyjscie z funkcji bez akceptacji zmiany

Wocisniecie powoduje zmiane jednostki
@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Potozenie przecinka, Offset, Mnoznik

Nastawy opisane w rozdziale 4.4.

4.2. Konfig. we. Licznik — konfiguracja wejscia licznikowego

Pozwala na ustawienie parametréw dla wejscia licznika (sygnaty A i B).

Zerowanie licznika

Pozwala na wyzerowanie licznika impulséw z wejscia licznika.

Wyjscie z funkcji zerowania

@ Wyzerowanie licznika i wyjscie z funkcji zerowania

Tryb wejscia

Pozwala ustawié tryb wejscia licznika.

Dostepne tryby: A-B - tryb kwadratury (dla enkodera), UP-DOWN - tryb géra/do6t, DIR-CLK — tryb
krok/kierunek. Doktadny opis trybéw znajduje sie w rozdziale 2.4.6.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji bez akceptacji zmiany

Wocisniecie powoduje zmiane trybu

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Jednostki predkosci

Pozwala ustawic¢ jednostke dla pomiaru predkosci (czestotliwosci) z wejscia licznika.
Dostepne jednostki: sek - impulsy/sekunde, min -impulsy/minute, hour —impulsy/minute.
Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji bez akceptacji zmiany

Wocisniecie powoduje zmiane trybu

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Potozenie przecinka, Offset, Mnoznik|

Nastawy opisane w rozdziale 4.4.
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4.3. Konfig. we. 0-10V - konfiguracja wejscia napieciowego

Pozwala na ustawienie parametréw dla wejscia napieciowego.

Kalibracja wejscia

Pozwala na usuniecie offsetu napiecia wejscia.
e Weciéniecie powoduje wyjécie z funkgji

e Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Potozenie przecinka, Offset, Mnoznik|

Nastawy opisane w rozdziale 4.4.

4.4. Potozenie przecinka, Offset, Mnoznik

Wartosci z czujnika tensometrycznego, enkodera lub wejscia napieciowego mogg by¢ dowolnie
przeskalowane poprzez wprowadzanie parametrow mnoznik i offset wg nastepujacego wzoru:
WARTOSC = (POMIAR x MNOZNIK) + OFFSET

Dzieki temu mozliwe jest przeliczenie wartosci z wejscia napieciowego lub enkoderowego na inne
jednostki np. przebytg droge. Przyktadowo wykorzystujgc liniowy czujnik potencjometryczny z
wyjsciem rezystancyjnym lub napieciowym, napiecie mozna przeliczy¢ bezposrednio na zmierzona
przez czujnik odlegtos¢ w mm.

Offset / Mnoznik

Pozwala na wprowadzenie mnoznika / offsetu (zakres-999.9999...+999.999).
Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wocisniecie powoduje:
e Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
@ e Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

Potozenie przecinka

Pozwala ustawié potozenie miejsca dziesietnego wyswietlanej wartosci.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji

@ Wocisniecie powoduje przesuniecie potozenia przecinka w prawo lub lewo

®

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji
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4.5. Konfig. wyjs¢ PK — konfiguracja wyjs¢ przekaznikowych

Pozwala na ustawienie sposobu zatgczenia i wytgczenia przekaznika PK1/PK2.

Przekaznik PK1/PK2 moze by¢ zatgczony / wytgczony po przekroczeniu wartosci Prég zatgczenia /
Prég wytaczenia, przez wartosé pochodzaca z okreslonego zrddta, ktdrym moze by¢: wejscie czujnika
sity / enkodera / napiecia. Rysunek ponizej pokazuje sposdb zatgczenia / wytgczenia przekaznika w
zaleznosci od wartosci progow.

Wartosc pomiaru
Prog wylaczenia

Prog zalaczenia

Czas

Stan pr. | ON ON

I OFF m Czas

Rysunek 11. Sposdb sterowania wyjs¢ PK.

Zrédto
Pozwala wybrac ,,zrédto” sygnatu sterujgcego zatgczeniem / wytgczeniem przekaznika.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji

@ Wybdr zrédta wyzwalania

®

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Prég zatgczenia / Prog wytgczenia

Pozwala na wprowadzenie wartos$ci progu zatgczenia / wytgczenia przekaznika.

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wocisniecie powoduje:
e  Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
@ e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

4.6. Wyzwalanie pomiarow

Pozwala na ustawienie sposobu wyzwalania pomiardw przez urzadzenie przy zapisie danych na karte
pamieci oraz przy rejestrowaniu wartosci minimalnej / maksymalnej.

Aktualnie wyswietlane na wyswietlaczu wartosci z wejscia tensometrycznego / enkoderowego /
napieciowego oraz stany wyjs¢ przekaznikowych sg niezalezne od nastaw wyzwalania pomiarow.
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Tryb wyzwalania

Ustawienie trybu wyzwalania pomiaréw. Dostepne tryby:

e  Ciagly — zapis pomiaréw na karte jest niezalezny od stanu wejs¢ WE1/WE2, oraz wej$¢ sygnatowych (tensometr,
enkoder, napiecie). Okres zapisu na karte zalezy od parametru , Okres wyzwalania”.

e WE1 impuls — rozpoczecie rejestracji pomiaréw nastepuje w momencie podania stanu wysokiego przez min 1ms na
wejscie IN1. Zatrzymanie rejestracji pomiaréw nastepuje w momencie podania stanu wysokiego na wejscie IN2.
Okres zapisu na karte zalezy od parametru ,,Okres wyzwalania”.

e WE stan — pomiary s3 rejestrowane, gdy na wejsciu IN1 panuje stan wysoki. Gdy na IN1 panuje stan niski rejestracja
jest zatrzymana. Okres zapisu na karte zalezy od parametru , Okres wyzwalania”.

e We. Tensometr — rozpoczecie rejestracji pomiaréw nastepuje po przekroczeniu przez warto$s¢ z czujnika
tensometrycznego nastawy ,Prég start”. Zatrzymanie pomiaréw nastepuje, gdy pomiar spadnie ponizej wartosci
»Prog stop”, lub gdy na wejscie IN2 zostanie podany stan wysoki. Okres zapisu na karte zalezy od parametru , Okres
wyzwalania”.

e  We. Enkoder / We. 0-10V - rozpoczecie rejestracji nastepuje po przekroczeniu przez wartos¢ z we. enkoderowego /
napieciowego nastawy ,Prog start”. Zatrzymanie pomiarow nastepuje po przekroczeniu nastawy , Prég stop”, lub
gdy na wejscie IN2 zostanie podany stan wysoki. Okres zapisu na karte zalezy od parametru , Okres wyzwalania”.

e Wociéniecie powoduje wyjécie z funkji

0 Wybér trybu wyzwalania

Wybdr trybu wyzwalania

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkgcji

Prog start / Prég stop

Wartosci nastaw dla progéw rozpoczecia / zakoriczenia rejestracji pomiarow. Aktywne dla trybow: We.
Tensometr / We. Enkoder / We. 0-10V.

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wcisniecie powoduje:
e Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
@ e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

Okres wyzwalania (okres rejestracji pomiaréw)

Pozwala ustawié okres, z jakim dane pomiarowe zapisywane sg na karte pamieci, oraz aktualizowana
jest wartos¢ maksymalna z wejscia tensometrycznego. Dostepne wartosci: 10 ms, 50 ms, 100 ms, 200
ms,500ms, 1s,25s,5s,10s, 30s, 1 min, 5 min, 15 min, 30 min, 30 min.

e Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji
Wybor czasu wyzwalania

e Wybor czasu wyzwalania

Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

MG-TAE1 —instrukcja obstugi 5.04.2012 (v04)

@’ 16



Auto reset

Funkcja ta powoduje automatyczne zerowanie licznika z wejscia enkoderowego i zerowanie wskazan z
wejscia napieciowego przy rozpoczeciu wyzwalania pomiaréw. Aktywna dla trybow wyzwalania: WE1
impuls, WE1 stan, We. Tensometr.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji
Wtgczenie / wytaczenie funkcji auto-resetu
Wtaczenie / wytaczenie funkcji auto-resetu

Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

Wartosc pomiaruf

Wartosc

Prog stop|
Zapis do pamieci
Punkty w korych nastepuje zapls
Czas
Wartosc z wejscia 0-10V
Prog start e Zapis do pamieci % _— Rejestraca [ ‘ |
Wartosc z wejscia 0-10V Czas Okres rejestracji pomiarow
Rejes(rac]a[ 1 |
O ‘ | | ‘ l | | Czas 0 -+ Czas
Okres rejestracji pomiarow Stan wejscia In1 (We1)
Rysunek 12 Przyktad wyzwalania pomiaréw w trybie ,We. 0- Rysunek 13 Przyktad wyzwalania pomiaréw w trybie ,Wel
1ov”. stan”.

Niezaleznie od wybranego trybu wyzwalania, do pamieci zapisywane sg zawsze wartosci z 3 wejs¢ pomiarowych
(wartosc sity z wejscia tensometrycznego, wartosc z wejscia enkoderowego, oraz napieciowego).

4.7. Ustawienia ogdlne

Wybor jezyka

Pozwala na wybranie jezyka menu urzadzenia. Dostepne jezyki: POLSKI, ANGIELSKI

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji
@ Wybor jezyka

Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkgji

Ustaw godzine

Pozwala ustawic¢ godzine wbudowanego zegara.

Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wcisniecie powoduje:
e Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
@ e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)
@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo
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Ustaw date

Pozwala ustawi¢ date wbudowanego zegara..

e Weciéniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

o Wocisniecie powoduje:
e Zwiekszenie/zmniejszenie parametru, gdy kursor znajduje sie na wartosci lub znaku
e e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)
@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

Ustaw wyswietlacz

Pozwala ustawi¢ domysinie wskazania po wtgczeniu zasilania urzadzenia.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji

@ Wybdr wskazan

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkgji

Ustaw adres MODBUS
Funkcja umozliwiajgca konfiguracje adresu MODBUS dla urzadzenia. Adres moze by¢ wybrany zgodnie
ze standardem z zakresu od 1 do 247.

Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wcisniecie powoduje:
e Zwiekszenie / zmniejszenie adresu urzadzenia

@ e Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK
e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

Ustaw predkos¢ MODBUS
Funkcja umozliwiajgca zmiane predkosci MODBUS. Do wyboru predkosci 19200, 38400, 57600, 115200.

UWAGA: Po zmianie predkosci MODBUS zaleca sie zresetowanie urzadzenia przez jego wylaczenie i
wiaczenie.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji

@ Wocisniecie powoduje zmiane predkosci MODBUS.

®

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji
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Ustaw hasto
Funkcja ta pozwala wprowadzi¢ hasto zabezpieczajgce wejscie do menu urzadzenia. Wpisanie hasta
0000 powoduje jego wytaczenie.

Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Wecisniecie powoduje:
e  Zwiekszenie / zmniejszenie adresu urzgdzenia

@ e  Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK.
e  Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)
@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

Nastawy fabryczne
Funkcja ta powoduje zresetowanie wszystkich nastaw i ustawienie domyslnych parametréw
urzadzenia.

Wcisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w lewo

@ Weciéniecie powoduje:
e Zatwierdzenie pozycji, gdy kursor znajduje sie na pozycji OK.
@ e Rezygnacje, jesli kursor znajduje sie na pozycji CANCEL (ANULUJ)

@ Wocisniecie powoduje zmiane pozycji kursora w prawo

4.8. Karta pamieci

Info o karcie

Wyswietla informacje o rozmiarze karty w MB, oraz ilo$¢ dostepnej pamieci.

@ Wciéniecie powoduje powrét do menu

Zapis na karte

Pozwala wiaczy¢ / wytgczy¢ zapis pomiaréw na karte pamieci.

Wocisniecie powoduje wyjscie z funkcji
@ Zmiana pozycji

@ Wocisniecie powoduje akceptacje wyboru i wyjscie z funkcji

4.9. O programie

Pokazuje informacje o nazwie i wersji urzadzenia.
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5. Karta pamieci

MG-TAE1 zarejestrowane pomiary moze zapisywac na karte pamieci, ktérej gniazdo znajduje sie na
panelu tylnim urzadzenia. Karte nalezy wsuna¢ jak na rysunku ponizej. Do docisniecia/wysuniecia
karty nalezy uzyc¢ cienkiego przedmiotu (np. drugiej karty).

=

Rysunek 14 Sposdb montazu karty pamieci.

Dane rejestrowane na karte pamieci zapisywane sg do pliku o nazwie data.txt wg ponizszego
formatu:

Data [dd-mm-rrrr] Godzina [hh:mm:ss] Wartosc z wejscia Wartosc z wejscia Wartosc z wejscia
tensometrycznego enkoderowego napieciowego
[cccec.dddd] [cccee.dddd] [cccec.dddd]

Np.:

12-02-2010 13:14:36 00230.5400 14612.0000 00006.4500

12-02-2010 13:14:36 00230.5600 14612.0000 00006.4500

12-02-2010 13:16:26 00630.0000 19602.0000 00000.2200

,gdzie, dd- dzier, mm- miesigc, rrrr- rok, hh- godzina, mm-minuta, ss- sekunda,
c- czes¢ catkowita pomiaru, d — cze$¢ dziesietna pomiaru.

Wartosci zapisywane sg w postaci takiej jak wyswietlane na wyswietlaczu, lecz ze statg iloscig miejsc
po przecinku.

6. Hasto

Wprowadzenie hasta powoduje zabezpieczenie przed wejsciem do menu urzadzenia. Przy prébie
wejscia do menu nalezy wpisa¢ ustawione wczesniej hasto. Sesja waznosci wpisanego hasta wynosi 1
minute. Po tym czasie (jesli przez minute nie byty wciskane zadne klawisze w urzadzeniu) wejscie do
menu bedzie wymagato ponownego podania hasta. Uniwersalne hasto dla MG-TAE1 to 2491.

By wytaczyc hasto nalezy wejs¢ w Ustawienia ogdlne-> Ustaw hasto, a nastepnie wprowadzi¢ wartos¢
0000.

7. Przyktad konfiguracji urzadzenia

Urzadzenie bedzie wspotpracowaé z czujnikiem sity KMMA40* o zakresie 1KN, oraz z dalmierzem
laserowym optoNCDT-1402-20* o zakresie 20mm. Zastosowane czujniki podtgczamy zgodnie z
Rysunek 15.

*Przyktadowe czujniki dostepne z oferty firmy WObit (www.wobit.com.pl).
Konfiguracja wejscia czujnika sity:

MG-TAE1 — instrukcja obstugi 5.04.2012 (v04)

@ 20



Po wifaczeniu MG-TAE1 wciskamy przycisk OK, by wejsc do menu urzadzenia. Wybieramy opcje
Konfig. we. TENS, a nastepnie Stata mostka [mV/V]. Z dokumentacji czujnika mozna odczyta¢ statg
charakterystyczna mostka, ktéra wynosi 1,5mV/V. Wprowadzamy warto$¢ 1.500 i zatwierdzamy
przyciskiem OK.

Przechodzimy do opcji Zakres mostka i wprowadzamy warto$é 1000, ktéra odpowiada zakresowi
pracy zastosowanego mostka 1KN, podanego przez producenta.

Wychodzimy z menu klawiszem ESC. Klawiszami @ lub @ wybieramy wskazania wyswietlacza dla
wejscia tensometrycznego. Urzadzenie powinno wskazywac site przytozona do czujnia (domysina
wartos$¢ w jednostkach niutony [N] ). Jesli nieobcigzony czujnik pokazuje warto$¢ niezerowa nalezy
dokonac tarowania czujnika, mozna to zrealizowa¢ na dwa spsoby:

= poprzez wcisniecie klawisza ESC prze min 3 sek (dla pozycji wyswieltacza — We. Tensometryczne)

= 7 poziomu ustawien czujnika tensometrycznego (Konfig. we. TENS -> Tarowanie -> OK)

Konfiguracja wejscia napieciowego dla dalmierza laserowego:

Dalmierz optoNCDT 1402-20 dziata w zakresie 10..30mm, przy czym dla 10mm napiecie na wyjsciu
dalmierza wynosi 1V, a dla 30mm wynosi 5V. Wynika z tego, ze dla zakresu 20mm wartos¢ napiecia
zmienia sie w zakresie 4V. Obliczamy wspdtczynnik skalujgcy: Mnoinik = 20mm / 4 V = 5.
Wprowadzamy obliczong warto$¢ 5 jako mnoznik (Konfig. we. 0-10V -> Mnoznik).
By wskaznik pokazywat wartos¢ 0 dla poczatkowego zakresu pomiarowego czujnika uzywamy funkgc;ji
kalibracji (zerowania) wejscia napieciowego (Konfig. we. 0-10V -> Kalibracja we.).

WYJSCA WEJSCA SYGNALY CZUJNIKOW
6789 10111213 1415161718192021

FRCIRTER TS 8g828i8s

\
'
)|

ouT ¢

Dalmierz laserowy
|_OptoNTDC 1402-10

G/ ekran
Czujnik KMM40 Y——._J

Rysunek 15 Przyktadowe podtgczenie czujnika sity i dalmierza do wej$s¢ MG-TAE1.

Konfiguracja wyzwalania pomiaréw:

Do wejscia IN1 podtgczony zostat przycisk stuzgcy do wyzwolenia pomiaréw, a do wejscia IN2 czujnik
zblizeniowy stuzgcy do zakonczenia rejestracji pomiarow. By skonfigurowac oba wejscia tak, by jedno
rozpoczynato pomiar, a drugie go konczyto, nalezy odpowiednio skonfigurowaé wyzwalanie
pomiaréw. W tym celu po wejsciu do menu urzadzenia nalezy wybraé¢ odpowiednio: Wyzwalanie

pomiardéw -> Tryb wyzwalania -> WE1 impuls.
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Rejestracja pomiaréw (zapis na karte pamieci) rozpocznie sie w momencie wcisniecia przycisku.
Rejestrowana bedzie takze wartos¢ maksymalna sity. Urzadzenie bedzie rejestrowato pomiary do
momentu pojawienia sie sygnatu wysokiego na wejsciu IN2 — czyli wyjsciu czujnika zblizeniowego.

8. Program PC

Rejestrator MG-TAE1 moze wspotpracowaé z programem MG-TAE1-PC, ktéry pozwala na jego
konfiguracje z poziomu komputera PC. Program ten pozwala takze na zbieranie danych pomiarowych
z urzadzenia w czasie rzeczywistym i ich zapis do pliku w formacie *.csv (odczytywanym przez Excel).
Komunikacja odbywa sie za pomocg facza USB. Po podtgczeniu urzadzenia do komputera PC nie ma
koniecznosci instalowania sterownikdéw.
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="
s T ‘
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. 0,0000 Z
- 7,7344 y

wasinemaracny |0 , 0000
wasknsemanatung | L0 , 0769

Pkt v

Frasksink 2 Low

] resetu) s, MAY)

Odbwezom ot uzadzet Potacony

Rysunek 16. Program MG-TAE1-PC.

9. Komunikacja RS485 - MODBUS

Rejestrator MG-TAE1 moze komunikowac sie z dowolnym urzadzeniem nadrzednym obstugujgcym
protokdt MODBUS-RTU na magistrali RS485. Wyboér adresu oraz predkosé transmisji jest ustawiana w
menu urzgdzenia (Ustawienia globalne).

Format danych i parametry domysine

=  Protokét MODBUS RTU

= Adresl

= Predkos$é transmisji: 57600 b/s

= Bity stopu: 2

= Parzystosé: brak

=  Timeout: 750us (maksymalny czas odstepu miedzy kolejnymi bajtami w ramce)

Znacznik poczatku \ Adres Funkcja Znacznik konca
T12-34 8 bitow 8 bitéw N x 8 bitow 16 bitow T12-3-2

T15.3.4 - przerwa czasowa miedzy kolejnymi ramkami minimum 1,750ms
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Protokét MODBUS - zaimplementowane funkcje

0x01 Odczyt stanu wyjscia
0x02 Odczyt stanu wejscia
0x03 Odczyt rejestrow
0x05 Zapis wejscia
0x10 Zapis rejestrow
0x60 Reset urzadzenia

Opis rejestrow i funkgcji

Funkcja 0x01 (x0)- odczyt stanu wyjsc¢

Adres \EYAVE] Tryb Typ zmiennej

3000 ouT R B Odczyt stanu wyjs¢ przekaznikowych PK1 i PK2. Funkcja
zwraca 1 bajt, gdzie bit 0 — stan wyjscia PK1, bit 1 — stan
wyjscia PK2.

Typ zmiennej
4000 IN R B Odczyt stanu wejs¢ IN1 i IN2. Funkcja zwraca 1 bajt, gdzie bit 0
— stan wyjscia IN, bit 1 — stan wyjscia IN2

Przyktadowa ramka danych dla odczytu stanu wejs¢ IN

Zapytanie (DEV -> MG-TAE1) Odpowiedz (MG-TAE1 -> DEV)
Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x02 Funkcja 0x02
Poczatkowy adres Hi OxFA llo$¢ bajtéw 0x02
Poczatkowy adres Lo 0x00 Status wejsé Bajt 1
llos¢ wejsé Hi 0x00 CRC 16 bit

llos¢ wejsé Lo 0x02
CRC 16 bitow

Funkcja 0x03 (x4)- odczyt rejestréw (R)
Adres Nazwa Tryb Typ zmiennej (o]+]13

Rejestry typu REAL
0..1 MCMD_REAL_ADC_VAL R REAL Wartosci z wejscia analogowego
2.3 MCMD_REAL_CNT_VAL R REAL Wartosci z wejscia licznika
4.5 MCMD_REAL_TENS_VAL R REAL Wartosci z wejscia tensometrycznego
6..7 MCMD_REAL_TRIG_VALMIN R REAL Wartosci maksymalnej zarejestrowanej sity
8..9 MCMD_REAL_TRIG_VALMAX R REAL Wartosci maks. ujemna zarejestrowane;j sity
10..11 | MCMD_REAL_CNT_SPEED R REAL Wartos¢ predkosci (czestotl.) wejscia licznika
Rejestry typu DINT
20..21 | MCMD_INT_ADC_VAL R DINT * 1000 Wartosci z wejscia analogowego,
przemnozona przez 1000
22..23 | MCMD_ INT _ENC_VAL R DINT Wartosci z wejscia licznika
24.25 | MCMD_ INT _TENS_VAL R DINT Wartosci z wejscia tensometrycznego
26..27 | MCMD_ INT _TRIG_VALMIN R DINT Wartosci maksymalnej zarejestrowane;j sity
28..29 | MCMD_ INT _TRIG_VALMAX R DINT Wartosci maks. ujemna zarejestrowane;j sity
30..31 | MCMD_ INT _ENC_SPEED R DINT Wartos¢ predkosci (czestotl.) wejscia licznika

UWAGA!
Adresy rejestréw rozpoczynajg sie od 0. Dla sterownikdw, w ktérych adresowanie rozpoczyna sie od 1 nalezy
podawac wartosci rejestrow z przesunieciem o 1 np.: rejestr MCMD_REAL_ADC_VAL: 1-2, itd.
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Wszystkie liczby 4 bajtowe typu DINT , FLOAT zawierajg sie zawsze w dwdch rejestrach. Pierwszy rejestr
zawiera mtodszg czes¢ liczby, drugi starsza. Przyktadowo by odczyta¢ wartosé licznika (rejestr MCMD_ INT
_ENC_VAL) nalezy odczytac rejestr o numerach 22 oraz 23, a nastepnie wykona¢ odpowiednig konwersje.
Konwersja 2 rejestrow (4 bajty) na liczbe 32 bitowg (DINT, FLOAT).

RejestrX HI <->Bajtl
RejestrX LO <->Bajt0
RejestrX+1 HI <->Bajt3

RejestrX+1 LO <-> Bajt2
Liczba_32_bit = Bajt3<<24 + Bajt2<<16 + Bajt1<<8 + Bajt0
Lub Liczba_32_bit = RejestrX + Rejestr(X + 1)<<16

Przyktadowa ramka danych dla odczytu wartosci pomiaru MCMD_REAL_TENS_VAL:

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x03 Funkcja 0x03
Poczatkowy adres Hi 0x00 llo$¢ bajtéw 0x04
Poczatkowy adres Lo 0x04 Rejestr 0x04 Hi Bajt 1
llos¢ rejestréow Hi 0x00 Rejestr 0x04 Lo Bajt 2
llos¢ rejestréow Lo 0x02 Rejestr 0x04 +1 Hi Bajt 3
CRC 16 bitow Rejestr 0x04 +1 Lo Bajt 4

CRC 16 bit

Funkcja 0x05 — zapis wejscia (bajtu) (W)

Adres Nazwa Tryb Opis
5000 | ADC_ZERO

5001 | ENC_ZERO

5002 | TENS_ZERO
5003 | MIN_MAX_ZERO

Zerowanie wejscia analogowego

Zerowanie wejscia licznika

Zerowanie wejscia tensometrycznego (tarowanie)
Zerowanie zarejestrowanej wartosci MIN/MAX we. tens.

SIS
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10. Parametry urzadzenia

Elektryczne

Opis Parametry

Zasilanie 15 ... 36V DC lub 230 VAC

Wyijscia przekaznikowe (PK 1,PK 2) 2A /30VDC 1A/125VAC

Wejscia Optoizolowane (IN1, IN2) 5 ... 30 VDC (stan niski — maksymalnie 1 V)

Wejscie czujnika tensometrycznego

Rozdzielczos¢ 0,001% petnego zakresu pomiarowego

Minimalna rezystancja mostka 200Q

Btad nieliniowosci +0.0004% zakresu pomiarowego (rzeczywista liniowos¢

zalezy od liniowosci zastosowanego czujnika)

Maks. czestotliwos¢ probkowania 100 prébek/s

Wejscie napieciowe 0...10V

Rozdzielczos¢ 0,025% petnego zakresu pomiarowego (12 bit)

Rezystancja wejscia 3,3kQ

Maks. czestotliwos¢ probkowania 100 probek/s

Wejscie licznika

Poziom napie¢ wejsciowych stan niski < 1V, stan wysoki 2...6VDC

Maks. czestotliwos¢ sygnatu wejsciowego 1 MHz (100kHz dla trybu licznika Up-Down)

Pamie¢ zewnetrzna Karta FLASH SD/MMC

Ztacze USB 2.0 HID

Ztacze RS485 MODBUS-RTU, 57600:8:n:1
Mechaniczne

Wymiary obudowy: Wysokos¢: 45 (frontu: 49)

Szerokos¢: 92 (frontu: 96)
Dtugosc: 108mm

Masa: ok. 330g

Zakres temperatur pracy: 5..50°C

Stopien ochrony: IP40, szczelnos¢ frontu - IP65
Odpornos$¢ na wibracje: 5..35 Hz przy 0.35 mm
Wyswietlacz LCD 122x32 pix

UWAGA: Przy nizszych temperaturach (<18st) moga wystepowac opdznienia w wyswietlaniu wartosci przez
wyswietlacz LCD.

11. Zasady bezpieczenstwa i montazu

e Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.: medycznych, w
pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom
funkcjonowania.

e Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie zasad
bezpieczenstwa moze spowodowac porazenie prgdem.

e Nie wolno podtgczac urzadzen zewnetrznych, jesli urzadzenie jest wtgczone.

e Nie nalezy samodzielnie rozmontowywaé i dokonywac przerébek urzadzenia. W razie
potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze grozi¢ porazeniem
lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

e Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie prgdem i skrécié czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.

e Zewnetrznych potgczen zasilajgcych nalezy dokonywaé przewodami ZOAWG.

e Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia lub
pozaru.

e Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowac Srodkéw zawierajgcych wode lub oleje
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