Instrukcja obstugi

Mierniki tablicowe Serii MT4AW

MT4W-DV - czterodekadowy miernik napiecia DC
MT4W-AV - czterodekadowy miernik napiecia AC
MT4W-DA - czterodekadowy miernik pradu DC
MT4W-AA - czterodekadowy miernik pradu AC
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* Dane techniczne

Seria MT4W
Zasilanie 100-240 VAC, 50/60 Hz
Pobor mocy 5VA
WySwietlacz 7 segmentowy LED (czerwony)
0, 0 0
Doktadnos¢ (+1) DGC: = 0.1% zakresu + (= 2 cyfry) } 23°C 5,

AC: + 0.3% zakresu + ( + 3 cyfry)

Wejscie (zaleznie od typu)

VDC lub ADC lub VAC lub AAC

Metoda konwersji A/D

z podwojnym catkowaniem

Prébkowanie

100 ms (rozdzielczos¢ 1/12000)

Max. wskazania

-999 do 9999 (4 cyfry)

obcigzalnosc stykow: 250 VAC, 3A; 30 VDG, 3A

iane) PNP open
collector (OC)

Wyjécia Wy. przekaznik. styki: N.0 (1a)
gtowne  [NPN open
(ustaw- | collector (OC)

12-24 VDC =2V, 50 mA max. (rezystancyjne)

wyjscie portu

szybko$¢ transmisji: 2400/4800/9600 bps
kodowanie: ASCI Il (7Bit)

Wyjscia RS485 metoda transmisji: 2 przewodowa, potdupleks
dodatkowe metoda synchronizacji: synchronizacja start-stop
(danych) | Wy. szereg. NPN OC (open collector)

Wy. BCD 12-24 VDC, max. 50 mA (rezystancyjne)

Wy. 4-20 mA rozdzielczo$c: 8000 poz. (rez. obc. max. 600 om)
Metoda pomiaru AC wybierana RMS lub AVG
Funkcja Hold zewnetrzna

Rezystancja izolacji

min. 100 Mom (500 VDC) styk — obudowa

Wytrzymato$¢ izolacji

2000 VAC przez 1 minute (styk — obudowa)

Odporno$¢
na zaktocenia

+2 KV przebieg prostokatny (szer. imp.1ms) z symulatora

Odporn. | Mechaniczna

amplituda 0,75 mm przy 10 do 55 Hz, w trzech osiach, 1 godz.

na: wib-
-racje | Krytyczna

amplituda 0,5 mm przy 10 do 55 Hz
w trzech osiach, 2 godz.

Mechaniczna

100 m/s2 (10 G) w trzech osiach, 3 razy

udary Krytyczna

300 m/s2 (30 G) w trzech osiach, 3 razy

Temperatura pracy

-10 do 50°C (bez kondensaciji)

Temp. przechowywania

-20 do 60°C (bez kondensacii)

Wilgotno$¢ wzgledna

35 do 85% RH

Masa

ok 211 g

(*1)  typy DC/AC: =0.3% zakresu + (=2 cyfry) w zakresie 0 do 50°C
typy DC/AC: £0.5% zakresu + (=3 cyfry) w zakresie -10 do 0°C
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* Panel czotowy

DIGITAL MULTI METER

EEEE] -

4 : Przycisk trybu

1 HI: wskaznik osiagnigcia gornej ustawionej wartosci
2 GO : wskaznik osiagnigcia ustawionej warto$ci
3 LO : wskaznik osiagnigcia dolnej ustawionej wartosci

Autonics 5 (@)(A)(¥) : Przyciski sterujace
6 Jednostki
* Wymiary
106,0 « Otworowanie
40 915 105
109,0
96,0 === D o
== = ] =) min. 116
. DIGITAL MULTI METER 110‘;:! D | | ) 05
o ] , N
* =] 2| 40 915 129 P ! P
% = min. 52,0 91,0
-2 080, === = L
=== 7
- 0 (mm)

* Sposob zamawiania

Mn @ @ ) ©) 6
[ [MT [ Muttimetr |
[ R | 4 |4 cyfry (9999) | pojemno$¢ wyswietlacza |
(B)reeerrrrrsssseens (W [DIN W 96 x H 48 mm | wymiary |
DV | DC Volty (zakresy: 50 mV, 5V, 50 V, 500 V)
4 DA | DC Ampery (zakresy: 2 mA, 20 mA, 500 mA, 5 A) Wislkosé mi
) AV | AC Volty (zakresy: 5V, 50, 110V, 500 V) IelkosC mierzona
AA | AC Ampery (zakresy: 50 mA, 500 mA, 1 A, 5 A)
() E—— [ 4 T100 - 240 VAC, 50/60 Hz | zasilanie
Wyjscie gtowne Wyjscie dodatkowe
(stanu) (wartosci)
N | brak X
1 | przekazniki 3x (H, GO, L) X
2 |NPNOC - 3x BCD
(1) EEE 3 |PNP OC - 3x BCD
wyjscia 4 |NPN OC - 3x petla pradowa (4-20 mA DC)
5 |PNPOC - 3x petla pradowa (4-20 mA DC)
6 |NPN OC - 3x szeregowe, matej predkosci
7 |PNPOC - 3x szeregowe, matej predkosci
8 |NPN OC - 3x port RS485
1do 9: opcje [ 9 |PNPOC-3x port RS485
« Powyzsze dane mogg ulec zmianie
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» Wyprowadzenia sygnatow wyijsciowych

Wyjscie ustawiane WyjScie dodatkowe
Wyjscie | Wyjscie | NPN open | PNP open szere- petla
przek. | collector | collector RS485 gowe BCD | 4-20maA
20-pinowe ztacze typu HIROSE

Wypro- zaciski

wadzenia

* Opis wyprowadzen

 Przy braku wyjsc¢ dodatkowych, wyjSciem ustawianym jest wyjscie przekaznikowe
Przy jednym wyjsciu dodatkowym, wyjsciem ustawianym jest wyjscie tranzystorowe

IIIEEEIIE

*MT4W-DV
L5omvoc
5V/1 vDC 100- 240VAC
50V/10VDC i 50/60Hz /\
== 500V/100V0C —5o,
*TAW-0A [ [2] 5] [4] [5] [¢] [] [¢] [o]
s
m. -9
500mADC — A
- z
5ADC COM HOLD
*MTA-AY lllll@ll@
50\%/3(\:”\“
28 1) i
Z
S00VA TOM  HoLD
AR lllll@ll@
L 50mAACl
| " fggglAAC 4' 100-240VAC
s 1 T 50/60Hz/\
COM  HOLD

* Opcje wyjs¢
*Wyjscia przekaznikowe

*NPN OC
+ petla pradowa

Wyjscia gtowne
Styki przekaznika: 250VAC, 3A (1a)
obmazenle rezystancyjne

0_o
HI GO LO

+24VDC

S0mAMax. 4.20mADC

Load 600 om max.

wyjscie gtowne NPN 0C
12-24 VDG, max. 50 mA



* Opcje wyjsc (cd)

*NPN 0C
+ wyjscie szeregowe

*NPN OC
+ BCD

*NPN 0C
+ RS485

*PNP OC
+ petla pradowa

*PNP 0C

+ tacze szeregowe
matej predkosci

*PNP 0OC
+ wyjscie BCD

*PNP 0C
+ RS485

POL CLOCK LATCH
SERIAL OUT
(NPN OPEN COLLECTOR)
12-24VDC Max. 50mA
COM2 DATA

+24VDC
30mA Max.

D D1 D3 DOT COM2
BCD OUT

(NPN OPEN COLLECTOR)

12-24VDC Max. 50mA

C DO D2 POL

+24VDC B
30mA Max.

+24VDC B(-) SG
30mA Max.

30mA Max. DC4-20mA

Load 600 om max.

POL CLOCK LATCH
30mA Max. SERIAL OUT

(NPN OPEN COLLECTOR)
12-24VDC Max. g%n’\}lA

+24VDC B D D1 D3 DOT COM2

30mA Max. BCD OUT
(NPN OPEN COLLECTOR)
12-24VDC Max. 50mA
D0 D2 POL

+24VDC B(-) SG
30mA Max.

A Wyj$ciem ustawianym, jest wyjscie gtowne.

wyjscie gtowne NPN 0C
12-24 VDG, max. 50 mA

wyjscie gtowne NPN OC
12-24 VDG, max. 50 mA

wyjscie gtowne NPN OC
12-24 VDG, max. 50 mA

wyjscie gtowne PNP 0C
12-24 VDG, max. 50 mA

wyjscie gtowne PNP 0C
12-24 VDC, max. 50 mA

wyjscie gtowne PNP 0C
12-24 VDG, max. 50 mA

wyjscie gtowne PNP OC
12-24 VDC, max. 50 mA



 Parametry

Parametr Wyswietlacz Funkcja Uwagi
! n-E i typ wejscia wybor trybu pomiaru AC: RMS/AVG | tylko dla pomiarow AC
! m=r | zakres wejscia | wybor wejcia
dgisP wyswietlanie wybor trybu wy$wietlania wybraé: Sknd lub SCAL
Stnd | standard standard — skala normaina max. wartos¢ wyswietlana w trybie 5 knd.
PAT SCAL i skala zakres skalowania
(Para metr 1) e JHigh scale | ust. max. wartosci zakresu dostepne w trybie SCAL.
- — ustawi¢:max. warto$¢, kropke i min. wy$w.
L-GCC i Lowscale ust. min. warto$ci zakresu wartosé (-999 do 9999)
[x] kropka ust. punktu dziesigtnego
dot  kop ktu dziesi
' odchytka gornej | poprawka dla gornego zakresu N
InbH : Jaitdss o wyswietlanej wartosci (%) zakres 0,900 do 1,100 (%)
1 ! odchytka dolnej | poprawka dla dolnego zakresu
'nb.l | Warose ) wys$wietlanej wartosci (%). zakres -50 do +50
olUE.L : typ wyjscia ustawianie funkcji wyjécia wybrac: oFF/L.St/H.SYLH.SYHH.St/Ld.St
HYS | nistereza ustawianie wartosci histerezy zakres 01 do 99
PA 2 PEULLE | 28 Mgg\zlvyl‘[e(}!/vej ustawianie ,opoznienia“ zakres 01 do 30 sec
(Parametr 2) d !5k czas odczytu czas wySwietlania odczytu (sec) wybra¢: 0.5/1.0/2.0/3.0/4.0/5.0 sek.
AdrS i adres ustawianie adresu potru zakres 01 do 99
LPS : Bit per second ust. predkosci transmisji (bps) wybra¢: 2400/4800/9600 bps
Lol : blokada ustawianie blokady wybrac: Lock1/Lock2/Lock3
0 §¢ ust. gornej wart. mierzonego zakresu
H5EL | gomawartost gorne} \6rzoneg zakres 999 do 9999
PA O LSEE | doinawartosc | ust. dolnej wart. mierzonego zakresu
(Parametr 0) | HPEY :wart szczyt. goma| max. warto$¢ mierzona (szczytowa) powrét do podstawowego zakresu
L PEY iwart szczyt dolna| min. warto$é mierzona (szczytowa) | Pomiarowego klawiszem «

* Ustawianie parametrow

* Przytrzymanie klawisza przez 3 sek. powoduje wySwietlenie
PA1 (Parametr1).
4’l3sec

* Przytrzymanie klawisza przez 4 sek. powoduje zmiang
PA1 na PA2. (przytrzymanie klawisza spowoduje powrat do PA1)

* Podczas wyswietlania PA1 lub PA2, nacis$niecie powoduje

* MDJtsec  przgjscie w tryb edycji PAT lub PA2.

* Po 2 sek. wyswietlania PA1 lub PA2 nastgpuije przejscie do trybu ustawiania parametrow
(patrz pkt. Parametr 1 i Parametr 2 w dalszej czg$ci instrukcji)

(MD)1sec




e Parametr 0

T 'H'_C;E' .1 Ustawienie gornego progu wartoSci. (tylko w trybie preset)
______ ": _1*Zmiana za pomocg klawiszy @]@@
E",' 'S'E"L': Ustawienie dolnego progu wartos$ci. (tylko w trybie preset)
L L +Zmiana za pomoca klawiszy (< (A) (W)

Wyswietla warto$¢ szczytowa gorna
HPEY Aktywacja klawiszem (MD)
(MD]

Wys$wietla warto$¢ szczytowa gorna

1
LPEY Aktywacja klawiszem (MD)

« Kiedy warto$¢ wysSwietlana ustabilizuje sie po wiaczeniu zasilania, nalezy wywota¢ funkcje LPEY jesli ma by¢
stosowana (w przeciwnym razie, przyjmie warto$¢ ,0%))

e Parametr 1

m Typ licznika| Dostepne zakresy
S00U=100U=50U=10U
| yPo2sek MIAWDV | = syy=11 = aosu=500u
e bt oy A MTAW-DA | SA=0.5A=20nA=2nA=5A
R P - 3 S00U=110P(*)= 50U
l MTAW-AV | 200 e nou
f} Wybor podzakresu mierzonej warto$ci. MTAW-AA | 58 =18=058=50nR=5A
Patrz tabelka obok. O . n
‘cror i | Wybor metody wy$wietlania warto$ci mierzonej:
| () I' S P <—| 5 a':nd l_’- __S_‘_-_’_:’_lf-__- bezposrednia 1:1(Standard) lub przeskalowana.
Stnd sfAL

Wartos¢, do jakiej ma zostaé przeskalowana
maksymalna warto$¢ zmierzona

¥ Pokazuje max.

c wySwietlang wartos¢
J 'l: n d w trybie standar-

dowym. Warto$¢ stata.

1 Wartos¢, do jakiej ma zostac przeskalowana
minimalna warto$¢ zmierzona

" dot  Punktu dziesigtny

[ —

v
) I'J ,_I Wspdtczynnik kompensacji gornego zakresu wyswietlanego
) ITTLIIT |y stosunku do max. wartosci na wejsciu. Zakres korekcji 0.900 do 1.100 (%).

) b 1 | Korekcja odchytki najnizszej wskazywanej wartosci
) 1 10.L | w stosunku do najnizszej ustawionej wartosci mierzonej: -50 do +50.




* Tryb ustawiania wyjscia (Parametr 2: oUt.E mode)

Tryb Sygnaty na wyjsciu Dziatanie
OFF 0 i brak sygnatu
oN Jesli sygnat wejsciowy jest mnigjszy lub rowny
»Low set”, wyjscie LO jest w stanie ON.
L.St ON |Hi OFF Jesli jest wiekszy niz ,Low set”, wyjscie GO
L0 GO przechodzi w stan ON.
N Wyjéqie HI jest w stan,ie‘ ONI, jesli sygnat jest rowny
lub wigkszy od wartosci ,High set"”.
H.St OFF H| ON | Jeslijest rowny lub mniejszy niz ,High set”,
GO H wyjscie GO jest w stanie ON.

Jesli sygnat jest rowny lub mniejszy niz ,Low set”
OFF ON OFF i rowny lub wigkszy niz ,High set*, wyjscie jest
LH.St w stanie ON.
ON HLO %BF HI_”ON Jesli jest wiekszy niz ,Low set* i mnigjszy niz
LHigh set”, wyjscie GO jest w stanie ON.

_ Jesli sygnat jest rowny lub wigkszy niz ,,Low set”
ON < | i réwny lub wigkszy niz ,High set", wyjscie jest
HH.St OFF iH| ON T ON w stanie ON.
OFF (H] ON Jesli jest mniejszy niz ,Low set” i ,High set®,
GO LO HI o . A
wyjscie GO jest w stanie ON.

ON This operation is the same as L.St. But it doesn't operate

Ld.St at initial Low set value, it will operate at next Low set

: ON [H:OFF value. If this higher than Low set value, Go output wil
LO GO be ON.

 ,H" oznacza histereze i moze by¢ ustawione w zakresie 1 do 99 jako "H45" w trybie Parametr 2.

* Zmiana ustawien wartosci parametrow

—_

. Nacisnac i przytrzymac klawisz [MD], po przejsciu w tryb ustawiania
ponownie klawiszem wybra¢ parametr do zmiany.
. Klawiszem dokona¢ wyboru parametru
(patrz pkt. Parametr 1, 2, 0).
. Po chwili, przemiennie wySwietlona zostanie pierwsza pozycja oraz aktualna jej warto$¢

)

4. W czasie naprzemiennego wy$wietlania nazwy i wartosci pozycji, klawiszem [<] mozna przej$¢ do ustawiania wartosci
(miga tylko wartosc)

") 7 -, {500y F=M{500u

7T AN

5. Dokona¢ zmiany wartosci klawiszami [a] i [v].

np.) N NN N, N
[i n'rHSDUU'EH?UDUI%“ mp%lwulgm

//\\m/\\

N

w

6. Po zatwierdzeniu zmiany klawiszem , mozna przej$¢ do nastepnych ustawien.

7. Po dokonaniu wszystkich potrzebnych zmian, przytrzymac klawisz przez 3 sek. aby powracic do trybu pracy.
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* Ustawienia fabryczne
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* Funkcja podtrzymania wartosci wySwietlanej

Jesli szybkos$¢ zmian sygnatu wejsciowego utrudnia obserwacje wartosci mierzonej, mozna wprowadzi¢ podtrzymanie
wyniku przez ustawienie w trybie Parametr 2 warto$cid ! 5.t . Dostepne sa nastawy: 0.5s/1 s/2 s/3 s/4 s/5 s.
Wybranie wartosci 5 s, spowoduje wySwietlanie co 5 s. $redniej wartosci z 5 sekundowych odcinkéw czasu.

* Funkcja monitorowania wartoSci szczytowych

Stuzy do obserwacji wartosci szczytowych (maksymalnej i minimalnej) aktualnie mierzonej wielkosci i ich wy$wietlania
funkcjami HPEY i LPEY trybu ,Parametr 0“. Nastawa czasu opdznienia 0 do 30 sek. funkcja PEE.E trybu ,Parametr 2°
umozliwia zadziatanie zabezpieczen nadpradowych i nadnapieciowych.

Wartos¢ zostanie wyswietlona po nastawionym czasie opoznienia.

Funkcje monitorowania uaktywnia sig klawiszem [ <] w trybie HPEF i LPEY trybu , Parametr 0°.

* Funkcje transmisji danych (wyjscia dodatkowe)

 Wyjscie portu RS485 (32 kanaty)
Mozliwy jest wybor predkosci transmisji: 2400, 4800, 9600 bps)
» WyjScie szeregowe matej predkosci
Sygnaty Data, Latch, Clock tworza powolne (50 Hz) facze transmitujace aktualnie wy$wietlang warto$¢ do
podtaczonych urzadzen PLC.
* Petla pradowa (4 do 20 mADC)
(Rozdzielczosc: 8,000 pozycii)
* Wyjscie BCD
Wysyta aktualnie wskazywang warto$¢ w kodzie BCD.
* Mozliwe jest tylko jedno wyjsScie dodatkowe.

* Funkcja ustawiania (preset)

Funkcja stuzy do ,przesuwania“ granicznych wartosci wyswietlanych w stosunku do warto$ci zmierzonych o czynnik
z zakresu (-999 do 9999). Ustawianiu podlegaja warto$ci High limit (gorna wartos¢) i Low limit (dolna warto$c).
Na ponizszych wykresach, warto$ci zmierzone oznaczono jako ,a“ — dolna wartos$¢ i ,b“ — gérna warto$¢, natomiast
wyswietlane — odpowiednio jako ,A“ i ,B“. Bez presetu: a=Aib=B.

AA
5B g
2 =
2 B =
= (<5 v
= A ] =
H = = B b
' (<5
: Z :
a b 2 |a b A \\
zmierzone A ¥ zmierzone zmierzone
) \ )
[«b}
s By g
= =
E . B E
N7l o
5 : z
a b = / b
zmierzone AV zmierzone zmierzone
3 ) \
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* Funkcja wartosci korygujacej (Parametr 1: tryb ! nb.H/! nb.l)

Funkcja przeznaczona do korygowania wskazan warto$ci mierzone;j.
! nb.L : £50 — ustawianie odchytki ,Low value® (w jednostkach mierzonych),
! nbH 0,900 do 1,100 — ustawianie odchytki ,High value® [korekcja procentowa (%)]

Np. Jesli dla warto$ci mierzonych na zakresie 0 do 500 V, przy napigciu wejsciowym 0 V wystepuje wskazanie 1,2V,
w celu wyeliminowania wystepujacego offsetu nalezy wprowadzi¢ warto$¢ korygujaca ! nb.L rowng -12.

Korekcja # mb.L dotyczy dwdch najmniej znaczacych cyfr DO i D1, bez wzgledu na potozenie punktu dziesietnego.
Jesli wartos¢ wyswietlana 500.5 odpowiada 500 V na wejsciu, warto$¢ offsetu wynosi: 5000/5005 = 0,999.
W takim razie w! nb.H nalezy wprowadzi¢ 0,999 (i tym razem nie uwzglednia sie potozenia punktu dziesietnego).

 Wyjscie szeregowe matej predkosci (Logika negatywna)

*tw
=
Latch |_|
t *ta | *th t. 20 ms (min.)
i ta: 0.05ms (min.)
Cn-1 Cn 1 tw: 0.2 ms (min.)
— th: 9.75 ms (min.)
Data :>< ot X o X D
Data i1 2 3 4 5i6 7 8 9 10i11 1213 141516 17 181920 123
Input
sequence DPD C B ADPD C B ADPD C B A\DPD C B A DPD C
Cock 1A MMAANAANANAANAANAAANANAN TN
Data iHH[L|H HiH H H LLQHHILIHHHHHII
*ta
' th
tw
'd-
Latch [
Display '-f 3 ,_:’ "

* W czasie zmiany sygn. zegarowego z High do Low, sygnat danych (Data) nie zmienia sie.



* Zaleznos$ci czasowe wyjscia szeregowego oraz BCD

« Wyjscie BCD (logika negatywna)
fa  tw th
g

Digit signal 1 t: 7,5ms (min.)

ta: 0,5ms (min.)

Input Data Data tw: 1 ms (min.)
t tb: 6 ms (min.)
30 ms
I >t
D3 J_l l_l
D2 |_|
D1 [
DO |_|
A — L H L
L
c H H H
D
dot H H i !
o H H L H H
y 3 2
. [}

 Uwagi dotyczace eksploataciji

1. Srodowisko pracy 4
 Pomieszczenie zamkniete 7,rganx{m 332'
* Wysoko$¢ max. 2000 m npm LE

. Do podtaczenia zasilania stosowac koncowki kablowe (M 3,5, max.7,2 mm).

. Ze wzgledu na zaktcenia sygnat mierzony prowadzi¢ z dala od linii zasilajacych.

. Stosowac wytacznik lub obwdd odcinajacy zasilanie, zapewniajacy bezpieczenstwo obstugi.

. Odseparowac miernik od wptywow urzadzen generujacych silne zaktocenia wysokiej czestotliwosci.

. Jesli miernik wy$wietla "HHHH" lub "LLLL" nalezy sprawdzi¢ sygnat wejSciowy i jego podiaczenie.

. Jak w kazdym mierniku, zasilanie ma zasadniczy wptyw na poprawno$¢ prasy i wskazan. Szczegdlng uwage nalezy
po$wigci¢ zasilaczom impulsowym i liniom o znacznym poziomie zaktocen — stosowanie filtrow i zabezpieczen
przeciwprzepigciowych nalezy uznac za niezbgdne.

Filtr zasilania Warystory

~N oo~ W

Hi
rm et 110/ .
; % DPM wejscie

10/ }I DPM 220VAC Low
,,,,,,,, 7z

,,,,,,,,,,,,,,,,, w o wr "

poprawne uziemienie

8. Linia sygnatowa: zdecydowanie zaleca sie doprowadzanie sygnatu kablem ekranowanym.
Dwie linie ekranujace sygnat Pojedyncze ekranowanie
HI HI
Vi )
" LOW MT4W vin AW
Low
GND GND

* Nieprzestrzeganie powyzszych zasad i zalecen instrukcji moze by¢ powodem wadliwego dziatania



