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Optoelektroniczny przetwornik obrotowo-impulsowy kodowy seria M600

Optoelektroniczny  programowalny  przetwornik
wyjsciem  szeregowym  szczegolnie tatwy
skomputeryzowanych systemach pomiarowych.

obrotowo-kodowy
do podtaczenia

z
w

Rozdzielczo$¢ 2..16 bitéw (programowalna po faczu)

tacze szeregowe SEI (serial encoder interface)

Mozliwos¢ taczenia do 15 przetwornikéw w sieci
Programowalne potozenie zerowe

Podtaczenie do PC przez tacze RS232 (adapter) lub RS485
Maty pobor mocy 16mA (600pA w trybie sleep)

Optoelektroniczny przetwornik obrotowo-kodowy M600 jest tanim rozwigzaniem dla wszystkich zastosowan, w ktérych konieczny jest pomiar i
wskazanie absolutnej pozycji kata za pomoca wiekszej liczby dotaczonych do linii przetwornikéw. Dzieki taczu SEI (Standard Encoder Interface)
zblizonym do RS485 mogg by¢ transmitowane sygnaty z 15 przetwornikéw na odlegtos¢ 300m po 3-parowym kablu telefonicznym. Konwerter
przeksztatca sygnaty z tgcza w poziom sygnaty RS232, ktére dotaczone sg poprzez 25- stykowe tacze D-SUB do tacza szeregowego komputera
PC. Dostepne jest odpowiednie oprogramowanie.

M600 jest bezstykowym, optoelektronicznym przetwornikiem kata. W przeciwienstwie do impulsowych przetwornikow znajduje on wiecej
zastosowan do okreslania pozycji absolutnej katowej, a mniej do rejestracji zmian pozycji. Réwniez po przemieszczeniu w czasie zaniku napigcia
zasilania, po powrocie zasilania odczyta on zmieniong pozycje watka. Dziatanie przetwornika opiera si¢ na czytaniu kodéw paskowych.
Umieszczony pierécieniowo na tarczy wzorcowej przetwornika wzér z kodéw kreskowych jest odczytywany przez czytnik CCD i zamieniany za
pomocg mikroprocesora na pozycje kodowe. W pamieci EEPROM odnotowane sg nielotnie wszystkie niezbedne informacje, takie jak
rozdzielczo$é, punkt zerowy, kierunek obrotéw i tryb pracy. Zasilanie sieci SEI nastepuje poprzez podtaczony do konwertera typowy zasilacz z
napigciem wyjsciowym 8..16VDC. Rézne warianty przetwornika M600 pozwalajg na dopasowanie do rozmaitych zadan pomiarowych:

wersja MH600 z otworem na 0$ o $rednicy 2..9,52mm;

wersja hybrydowa M600+SPTS. Przez sprzezenie M600 z przetwornikiem SPTS (rozdzielczo$¢ do 1024 dziatek na obrot) potgczone sg
zalety pomiaru absolutnego wzglednego, tzn. nieograniczenie mozliwe SA pomiary dynamiczne i statyczne.

Wersja MI600 (inklinometr) do pomiaru kata nachylenia obiektu wzgledem sity grawitacji. Czas drgan miesci sie w 0,2s. MI600 jest
identyczny wymiarowo z M600, ale bez wyprowadzonej osi.
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General I/O Module  AD5 Quadrature Encoder to SEI Adapter

DANE ELEKTRYCZNE

mocujace

Kodowanie Kod gray'a
Napiecie zasilania +5,5..16VDC
Q = Pobor pradu 16mA (600pA w trybie sleep)
© Wyijscie tacze szeregowe SEI
Standard RS232 lub RS485
N Czestotliwo$¢ od$wiezania 3ms (9bit) 8ms (12bit)
Otwory Predko$¢ transmisiji 38,4; 57,6; 115,2 kbps

WARUNKI PRACY

Temperatura pracy

-25°C..+85°C

Udary

30G przez 7Tms

Wibracje

15G, 50Hz przez 1h

Wilgotnos$¢ wzgledna

98%, nieskondensowana

Ziacze

DANE MECHANICZNE

Obudowa i kryza

Polikarbonat z wiéknem szklanym

U
:gl 1 Materiat osi Mosigdz
= Tarcza podziatowa Plastik
= _..B_.._._E_J_ Stopien ochrony IP54
| tozyska 2x prec. fozyska ABEC5
T 1.3 PIN 1 | Max. obroty mechaniczne 10000 *7pmin
e Obcigzalnos$c osi 9N osiowo / 9N promieniowo
20 Moment statyczny <0,05Ncm przy 20°C
Moment bezwtadnosci <O,00390m2
! Masa Ok. 91
27.8 | g
30 Symbol zamoéwieniowy:

[ Zamawia¢ nalezy po prostu — przetwornik kodowy M600 lub inklinometr MI600
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