BG 44 Cl, 20-40 W

Versions of BG 44 Cl / Ausfiuhrungen BG 44 Cl P/S. . Dimensions in mm / Malzeichnung in mm
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e Highly dynamic 3-phase EC motor with 4-pole neodymium  Hochdynamische 3-strangige EC-Motoren mit 4-poligem Su Fu?';f{t‘;gr ]S%r?sl?n Lo
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e Integral Motion Controller for 4-quadrant e Mit integriertem Motioncontroller fur L
drive with dynamic positioning 4-Quadrantenbetrieb mit dynamischer
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such as position, speed, and acceleration sehr komplexe Fahrprofile abgearbeitet werden 5 CANL |C ouTo L N8
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values can be changed through the CAN Die wesentlichen Parameter einer Bahnkurve

interface, real-time wie Positions-, Geschwindigkeits- und . Char.acter.istl'c dla ram BelaStun Skennlinien In accordance with EN 60034
e For the CAN-bus interface, a standardized Beschleunigungswerte kannen tber die CAN- g / 9 Belastungskenniinien gezeichnet nach VDE 530
5-pin round connector is used. A 12-pin round connector Schnittstelle auch "in fly" verandert werden
is used for the power supply and 1/0 signals e Fur die CAN-Bus Schnittstelle wird ein ClA-empfolener
e To simplify programming a starter kit with interface for a 5-poliger Rundstecker verwendet. Ein weiterer 12-poliger 49 5600‘ - = Jon 841 12000 L Jﬁf
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. Schnittstelle fur den PC und Software-CD zur Verfugung 1 g P
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BG 44 x 25 CI, 24V BG 44 x50 Cl, 24V
B Data / Leistungsdaten BG 44x25 Cl BG 44x50 Cl
Rated voltage/ 24 \VDC 24 \VDC
Nennspannung
Continuous rated speed/ *
Nenndrehzahl rpm’) 3200 3500
Continuous rated torque/ *
Nenndrehmoment Nem'™) B8 (7.2™) 11 (13™)
Continuous current/ *
Nennstrom A" 1.54 2.8
Starting torque/ . ook
Anlaufmoment Nem™) 19 33 )
Peak current/ *x
Zulassiger Spitzenstrom (10 sec.) AT 9 9
Rotor inertia/ o
Tragheitsmoment gem 34 83
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0.47 0.66
\oltage range/
Max. zulassiger Spannungsbereich vDC M. 44 1. 44
Recommended speed control range/
Empfohlener Drehzahiregelbereich rpm 150 ... 5000 150 ... 5000

*JAY,, =100 K; **)9g = 20°C; * Depends on heat dissipation from the motor (see p. 10) / Abhanig von der Warmeabfiihrung des Moators (siehe S. 10)
***4 Wil be restricted by peak current / \Wird durch den Spitzenstrom der Elektronik eingegrenzt
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