BG 65, 50 - 150 W BG 65, 50 - 150 W

@unkermotoren

. Versions of BG 65 / Ausfuhrungen BG 65 P/S. . Dimensions in mm / Malizeichnung in mm
Controllers / Regelelektroniken L
- motor without controller ssss; / Motor ohne Elektronik sess) 20 :m. s
1 1 2. 2. #1003
- integral electronic commutator sessky / 26 = = >
mit integrierter Kommutierungelektronik sessxi ‘ g
- integral 4Q servo controller esss) / 22 =
mit integrierter 4Q-Steuerungselektronik sesssy B %
- integral 4@ motion controller and CAN interface sessc) / 24 =
mit integrierter 43-Steuerungselektronik und CAN-Schnittstelle esscy H
- with external 4Q servo controller ieessos) / 20
mit externem 4Q-Servoregler eess05) Motor connection 251
Housing / GEhéUSE mg;%?;jcm“&s): AWG 18 Ansthtu_ssllizen//
B364£0.1 white/weiss (B) o 150N [onnetho? Leads )
. B bx M4 7_1 mm grey/grau  (C) axial = Max. . 1=300430
- extruded smooth body / Glattes Strangpressprofilgehduse 21 G100 | Lo vs 7 mm F.,. =max. 150N. @3640.1 B
. . . . -1 Encoder connection v-0.
- extruded fin body / Geripptes Strangpressprofilgehduse - B0 Jix w57, mn Geberancatluss ANG 26 L 240101 b PL6d
4840.1
th i i fgrtin  (HS2 BG 65x25 | 75+0.8 ix Bh.6b
With incremental encoder / Mit Inkrementalgeber 42 %5%,%;;”“” ((H)sz EG oo [ o0e05 0.1
With gearbox / Als Getriebemotor 31 retastarz o) BG 65x75 | 12520,8
With brake / Als Bremsmotor 40
ol ; YA [ rd ith EN 60034
[] Standard/Standard On request/auf Anfrage . ChE]PaCtEPIStIC dlagl“'am / BE|aStU ngSken nl|n|en gef;‘;iﬁngasﬁgirﬂﬁen gezeichnet nach VDE 530
e Highly dynamic 3-phase EC motor with 10-pole neodymium e Hochdynamische 3-strangige EC-Motoren mit 10-poligem ,
magnet Neodymmagnet 1 70 () HYi — NEE) AL L
g ymmag 35| 70| 7000 — P A | 1 351 70{ 7000 § Yzt — =10
e With its completely closed housing made of black anodized * Durch sein komplett geschlossenes Gehause aus schwarz 1 1 \ ,'/ L AW 100K \ o ASw= 100K
aluminum, the mator can be supplied, on eloxiertem Aluminium kann der Motor mit hoher 0| 60 6000‘ \ £ b 30| 60| 6000 v/ ¢ b
request, with degree of protection IP 65 Schutzart, auf VWWunsch bis IP 65, geliefert werden 251 50 5000‘ A - 5 /1=t 251 501 5000 k )
e The high power density and compact design * Die hohe Leistungsdichte und kompakte Bauform 1 1 / \ L ’ / u /
coupled with a very favorable price/ gestattet bei einem guten Preis /Leistungs- 20 40 4000‘ IT% 20| 40| 4000 | \,'
performance ratio make this motor suitable verhaltnis den Einsatz in zahlreichen Anwendungen - g 30: T 000‘ L] - “ l
for numerous applications ¢ In Sonderausfuhrung sind Wicklungen fur héhere s = L AN s {=
e Customn versions are available with windings Spannungen maglich =10 §20* Ezuuo‘ / = =10 Z’ 22000 < NN
for higher voltages * Beim BG 65 erfolgt der Anschluss zu einer E IS g T E éé S 7 BN
e The BG 65 must be connected to external extern angeordneten Leistungselektronik tber 3 % g]o: E‘,IUUU‘ d S T % 5 EIO _%‘000 pd RN
power electronics using 3 leads for controlling Anschlusslitzen zur Motoransteuerung und tber S ols /% (]]‘ =T Ly BES ™ 5005 )¢ 0, - N ] TR
the motor and a further 5 leads for signaling 5 Anschlusslitzen zur Erfassung der Rotorlage L0 ORI 0 FER20 B30 40 50 60 ST 0 RSB0 SR90 1 00 o 20 N 40 60 80 100 120 140 160 180 200 Nem
the rotor position e Fur groBere Projekte ist der Motor auch mit der externen
e On request, the motor can be supplied with the external Steuerungselektronik BGE 6505 erhaltlich. Diese entspricht BG 65 x 25. 24V BG B5 x 50. 24V
electronic controller BGE 6505. Technically, this technisch der integrierten Elektranik Sl xes Xos
corresponds to the integral electronics Sl
| Nf () / \
: 707 707 7000’“ ~ i 1 ﬁb=jﬁ7
B Data / Leistungsdaten BG 65x25 BG 65x50 BG 65x75 o o wo | [ sty
Rated voltage/ [l n A1/
Nennspanning 24 VDC 24 VDC 42 VDC 0| 50| 5000‘ Ir\ ‘ TETiN]
Continuous rated speed/ * g g ‘ 4
Kontinuous re rpm”) 3100 3100 2860 @) o ANy
Continuous rated torque/ * 30 | §30’ EBUU(]‘ S
Nenndrehmoment Ncm™) 17 (21 26 (31*%) 40 (47 %) 12 1= N R
Continuous current/ * EN| S0 52000‘ e >
Nennstrom A" 4 5.8 4.5 g T glO’ %]000‘ NN
Starting torque/ . % gV & | T TN
Anlaufmoment Nem™) 97 163 330 IR INE 03\ ] Mif, T
Starting current, - 30 0 30 60 9 120 15 180 210 240 270 300 Nem
Anlaufetrom A**) 83.3 130 136
Rotor inertia/
Tragheitsmorment gcmz 72 128 172 BG B5x 75, 42V
Weight of motor/
Motorgewicht kg 0.87 1.3 1.8

*)AY,, =100 K; **)9g = 20°C; **) Depends on heat dissipation from the motor (see p. 10) / Abhanig von der Warmeabfuhrung des Mators (siehe S. 10)
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