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Wiasciwosci:

- prad ciggty do 6A (chwilowo max. 30A)
- szeroki zakres napiecia zasilania 10...24V
- miniaturowy stopien mocy
- tranzystory o rezystancji przejscia 10 mQ
- sterowanie stopnia mocy sygnatem PWM
- regulacja wypetnienia w petnym zakresie
(0 —100%)
- regulacja predkosci obrotowej
zewnetrznym potencjometrem, lub
sygnatem analogowym 0 -5V
- optoizolowane wejscia
- wskaznik LED stanu pracy oraz bftedu
- wskaznik LED zasilania
- zabezpieczenie nadprgdowe koncowki
mocy
- zabezpieczenie termiczne
- zabezpieczenie antyzwarciowe koncéwki mocy
- zasilanie i wszystkie sygnaty sterujgce na listwach roztgcznych ze ztgczami
Srubowymi typu PTR
- obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN

SDC106 jest prostym sterownikiem przeznaczonym dla silnikbw pradu statego
umozliwiajgcym kontrole predkosci i kierunku obrotow silnika. Predkosc¢ silnika
zadawana jest za pomocg zewnetrznego potencjometru, lub poprzez zewnetrzny
sygnat analogowy z zakresu 0 — 5V (zadawanie np. z sterownika PLC). Sterowanie
kierunkiem obrotow odbywa sie za pomocg optoizolowanego wejécia Dir. Wejscie
Start decyduje czy silnik ma pracowaé (obracac sie), czy by¢ w stanie zatrzymania.
Do zasilania sterownika nalezy stosowac zasilacz niestabilizowany, o napieciu
wyjsciowym réwnym napieciu znamionowemu podtgczonego silnika. Zasilacz
powinien posiada¢ na wyjsciu duze kondensatory elektrolityczne w celu odebrania
ewentualnej energii wracajgcej od sterownika (BACK EMF). Podtgczajgc sterownik
nalezy zwroci¢ uwage na poprawng polaryzacje zasilania, gdyz zamiana + z —
spowoduje uszkodzenie sterownika.

Schemat blokowy sterownika
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Opis ziacz.

, 2 —,minus” napiecia zasilajgcego 10...24VDC

— ,plus” napiecia zasilajgcego 10...24VDC

— wyjécie do podtgczenia silnika DC

— wyjécie do podtgczenia silnika DC

— masa dla potencjometru lub sterujgcego sygnatu analogowego
— suwak potencjometru, lub wejscie sygnatu analogowego 0 — 5V
— 5V dla potencjometru (max. obcigzenie 50mA)

— anoda transoptora sterujgcego wejscie Dir

— katoda (wspoélna dla wejs¢ Start i Dir)

— anoda transoptora sterujgcego wejscie Start
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Opis wskaznikéw LED

poverO) Power — zasilanie (czerwona dioda)

Error(Q Error — bilgd (26tta dioda), miga w przypadku
wystgpienia btedu

peaar() Ready — gotowo$¢ (zielona dioda), swieci gdy
urzadzenie gotowe do pracy

startQ Start — praca (dioda zielona), Swieci podczas pracy
silnika

pi= O Dir — kierunek (dioda zielona), oznacza prace w
przeciwnym kierunku
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Opis wejs¢

Wejscia sterownika Start i Dir sg optoizolowane i posiadajg wewnetrzne rezystory
przystosowujgce je do bezpoSredniego sterowania napieciem 5VDC. Sposob
sterowania schematycznie przedstawia ponizszy rysunek.
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Uktad wejs¢ sterownika
sterowanie np. tranzystorem npn lub nadajnikiem linii
zasilanym z +5V (np. DS26LS31)

Uwagal

Nie nalezy uzywaé¢ napiecia 5V dostepnego na zaciskach sterownika do
zasilania optoizolacji, gdyz powoduje to zwarcie galwaniczne wejscia z
wyjsciem optoizolatora.

Opis dziatania

Sterownik po podtgczeniu napiecia zasilania wykonuje procedure inicjalizacji sprzetu,
co sygnalizowane jest krétkim mignieciem obu diod (Ready i Error), po czym
urzadzenie jest gotowe do pracy co sygnalizuje zapaleniem diody Ready i
zgaszeniem diody Error. Wysterowanie wejscia Start spowoduje start silnika. Silnik
bedzie rozpedzany do predkosci zadanej potencjometrem. Po osiggnieciu zadanej
predkosci silnik obraca sie ze statg predkoscig, ktérg uzytkownik moze zmienic
poprzez zmiane nastaw potencjometru. Rozigczenie wejscia (brak wysterowania)
spowoduje zatrzymanie silnika. Wejscie Dir stuzy do zmiany kierunku obrotow silnika.
Gdy zmiana nastgpi podczas gdy silnik obraca sie, zostanie on zatrzymany i
ponownie rozpedzany do zadanej predkosci tylko w przeciwnym kierunku.
Zadziatanie ktéregokolwiek zabezpieczenia sygnalizowane jest poprzez miganie
diody Error i zgaszenie diody Ready. Sterownik w stanie btedu nie steruje silnika, i
oczekuje na procedure skasowania btedu.

Kasowanie btedu odbywa sie poprzez wytaczenie i ponowne zatgczenie wejscia
START. Dioda Error przestaje miga¢ i gasnie, a Ready zapala sie ponownie
sygnalizujgc gotowos$¢ urzadzenia do dalszej pracy.
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Dane elektryczne:

Napiecie zasilania: +10V ..+24VDC

Max prad znamionowy silnika: 6A

Izolowane wejscia: 2 (Start i Dir)
Czestotliwos¢ PWM: 7.8kHz

Rezystancja potencjometru: 5kQ - 50kQ

Wskaznik zasilania: LED czerwony
Temperatura pracy: 0.... +60°C

Chtodzenie: grawitacyjne

Wymiary mechaniczne: 120x101x22.5 (obudowa)

Symbol zamdéwieniowy: SDC106



