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Wiasciwosci

- 3 odmiany: SDC106E0, SDC106E1, SDC106E2 &
przystosowane do pracy z enkoderami o napieciu >
zasilania rownym odpowiednio 5, 12 i 24 VDC y

- 4 tryby pracy: regulacja potozenia, regulacja Py =
predkosci, regulacja predkosci z predkoscig
zadawang potencjometrem, regulacja predkosci
do wartosci wybieranej trzema wejsciami
cyfrowymi

- obcigzalnosc¢ pradowa do 6 A

- napiecie zasilania 10 — 24 VDC

- napiecie znamionowe silnika 6 — 24 VDC

-  PWM o czestotliwosci 62.5 kHz

- zabezpieczenie przeciwzwarciowe i
przeciwprzecigzeniowe przy 30 A

- zabezpieczenie termiczne

- optoizolowane wejscia enkodera

- optoizolowane wejscia START i DIR do uruchamiania/zatrzymywania silnika i
zmiany kierunku wirowania

- tacze RS232 do sterowania praca regulatora

- 3 wejscia cyfrowe do zadawania predkosci

- wejscie analogowe 0 — 5 V do zadawania predkosci

- 4 wejscia cyfrowe do obstugi zewnetrznych elementéw (np. wytaczniki krancowe)

- wskazniki LED stanu zasilania, btedu, gotowosci, uruchomienia silnika i kierunku
jego wirowania

- mozliwos¢ programowania listy instrukcji do wykonania (typu jedz na pozycje
pierwsza, jedz na pozycje druga, czekaj na sygnat, powtorz cykl)

- mozliwosc¢ sterowania w czasie rzeczywistym z komputera PC lub innego
urzadzenia wyposazonego w interfejs RS232

- obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN

SDC106E0/SDC106E1/ SDC106E2 to seria sterownikéw przeznaczonych dla silnikéw
pradu statego umozliwiajgcych regulacje potozenia i predkosci silnika. Sterowanie
kierunkiem obrotéw odbywa sie za pomocg optoizolowanego wejscia DIR lub na drodze
programowej. Wejscie START decyduje o tym, czy silnik ma pracowac (obracac sie), czy
by¢ zatrzymany. Do zasilania sterownika nalezy stosowac zasilacz niestabilizowany, o
napieciu wyjsciowym réwnym napieciu znamionowemu podtgczonego silnika lub nieco
wyzszym (jednak nie jest to zalecane). Zasilacz powinien posiada¢ na wyjsciu duze
kondensatory elektrolityczne w celu odebrania ewentualnej energii wracajgcej od
rozpedzonego silnika przez sterownik (BACK EMF). Podtaczajac sterownik nalezy zwrdcic
uwage na poprawng polaryzacje zasilania, gdyz zamiana + z — spowoduje uszkodzenie
sterownika.
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Przyktadowa konfiguracja (dla SDC106EO0)

ZASILACZ

np.
SP0305)

©| GND ZEWNETRZNE -

| +5VDC ZEWNETRZNE —
2

[}

©| ENKODER /A
@ |ENKODER A
©|ENKODER /B

@| ENKODER B

L0 eee

ZASILACZ vec
(10-24v, [ oo
6A max)
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§ =
PC DIR
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=
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Rysunek 1 — przyktadowa konfiguracja dla wersji SDC106E0

Do stworzenia napedu, oprécz samego regulatora, bedg potrzebne dodatkowe elementy:

silnik pradu statego o napieciu nominalnym 6 — 24 Vi pragdzie do 6 A

enkoder sprzezony z watem silnika (zalecana rozdzielczo$¢ 200 dziatek na obrét);
2 przetgczniki umozliwiajgce uruchomienie/zatrzymanie silnika oraz zmiane jego
kierunku;

zasilacz do enkodera i przetgcznikow (napiecie zalezne od napiecia zasilania
enkodera), np. 5V, 0.3 W o oznaczeniu SP0305 z oferty WObit;

zasilacz gtoéwny dla regulatora, jego parametry powinny by¢é dopasowane do typu
silnika;

potencjometr, jesli uzyte bedzie wejscie analogowe, np. 10 — obrotowy R = 5 kQ typ
WM2010;

komputer PC wyposazony w tgcze szeregowe RS232 (do programowania listy
rozkazéw lub sterowania w czasie rzeczywistym, jednak nie jest on niezbedny, zob.
punkt Obstuga podstawowa)

przetaczniki, przyciski lub inne mechanizmy umozliwiajgce zwieranie do masy wejsc
cyfrowych w1 — w7, potrzebne do recznego programowania predkosci i jej
wybierania w trybie mj oraz do stosowania rozkazéw czekania 'wl, w2, w3,
w4 (patrz tabela 1);

odpowiednie okablowanie.
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Na rysunku 1 pokazano przyktadowag konfiguracje potaczen regulatora. W tabeli 2
pokazano sposob potaczenia regulatora z enkoderem o réznych typach wyjsc¢.

Tabela 1 - potagczenie enkodera z regulatorem

T

<

P modele enkoderéow

GND ZEWNETRZNE
+5VDC ZEWNETRZNE

ENKODER /A — /A
ENKODER A —_— A
ENKODER /B — /B
ENKODER B ——————— B

MOK40-200-5-BZ-N

Nadajnik linii
0000000
d3A0MINT

- 2] GND ZEWNETRZNE
i) o| +vcc ZEWNETRZNE
< o + m
% S 8 ENKODER /A A z
X A
©|ENKODER A — | -200- -BZ-
>0 2| ENKoDER s . 8 MOK40-200-1224-BZ-K
& @| ENKODER B —_—
m
3 c )
=
O
o) GND ZEWNETRZNE
E S~ 2| +vcC ZEWNETRZNE
o35S o + m
3 g ?— O'Enkober /A4 —1 Z
C = ©| ENKODER A A -200- -BZ-
s S = 2| ENKODER 7 8 MOK40-200-1224-BZ-PP
9N Q ©|ENKODER B ———— B m
T O Q ps)
hs8~ c
S

MOK40-200-1224-BZ-K

Standard wyjscia: K — otwarty kolektor, PP — PushPull, N —
nadajnik linii

Znacznik zera (kanat C): B — bez znacznika, BZ — ze
znacznikiem

Zakres napie¢ zasilajgcych: tutaj 12 do 24 VDC

Rozdzielczo$¢ w dziatkach na obrot

Srednica obudowy w milimetrach
Typ

Obstuga podstawowa

Regulator jest domy$inie zaprogramowany tak, aby dziata¢ w trybie regulacji predkosci z
predkoscig zadawang przez wejscia cyfrowe w5, w6 i w7. W tym trybie nie jest konieczne
podtgczanie komputera w celu zaprogramowania pracy sterownika. Wybor predkosci
odbywa sie poprzez zwieranie poszczegolnych wejsé cyfrowych urzadzenia do masy
zasilania. Aby zaprogramowacé poszczegélne predkosci nalezy wykonaé nastepujaca
procedure:
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zewrzeC do masy wszystkie trzy wejscia wb, w6 i w7,

silnik stopniowo rozpedza sie od predkosci zerowej do predkosci maksymalnej po
czym zatrzymuje sie i ponownie rozpedza itd.;

w czasie rozpedzania nalezy wybra¢ moment w ktérym predkos¢ osigga pozadang
wartosc¢ i rozewrzec¢ jedno z wejs¢; do tego wejscia bedzie przypisana
zarejestrowana predkosc;

po pomys$inym zaprogramowaniu predkosci, rozewrze¢ wszystkie wejscia;

w razie potrzeby powtorzy¢ procedure dla pozostatych wejsc.

Po zaprogramowaniu predkosci mozna je wybiera¢ poprzez zwieranie poszczegolnych
wejs¢. W danegj chwili powinno by¢ zwarte tylko jedno wejscie. Jesli zadne z wejsc¢ nie jest
zwarte, predkos¢ silnika jest ustalana za pomoca wejscia analogowego (np. przy uzyciu
potencjometru).

Do sygnalizacji stanu pracy sterownika stuzg 4 diody LED. Ich funkcje sg nastepujace:

POWER - informuje o obecnos$ci napiecia zasilajgcego sterownik;

ERROR — mruganie tej diody Swiadczy o zadziataniu zabezpieczenia
przeciwprzecigzeniowego/przeciwzwarciowego, skasowanie btedu i powrét do
normalnej pracy sterownika nastepuje poprzez wytaczenie zasilania, lub
przetaczenie na wiecej, niz na pét sekundy przetgcznika DIR;

READY - ta dioda informuje o gotowosci sterownika: podczas wykonywania
rozkazu mruga, natomiast kiedy sterownik jest gotowy zostaje zapalona; uwaga:
dziatanie w trybie 'mj jest rowniez traktowane jako ciggte wykonywanie rozkazu;
START — zostaje zapalona jesli przetacznik START jest w pozycji zamknietej
(zezwolenie na wirowanie silnika);

DIR — Swieci kiedy przetacznik kierunku jest w pozycji zamknietej (zob. opisy
polecen Imj, Ima, Ims 1 Impw tabeli1).

Programowanie sterownika

Sterownik mozna programowac przy uzyciu komputera PC wyposazonego w tgcze RS232.
Do komunikacji mozna uzy¢ dowolnego terminala przy czym nalezy ustawi¢ nastepujace
parametry (przyktad dla Hyper Terminal wchodzacego w sktad Windows):
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Whasciwosci COM1 K Ed
Ustawienia portu |
Bity na sekunde: |

Bty darmch: IB j

Parzyzstosc: IBrak j

Bity stopu: I'I j

Sterawanie preephywen: IBrak j

Zaaanzomans. .. | Braywrdé domyslne |

(u] 4 I Anuluj | | |

Rysunek 2 - ustawienia potaczenia

Ustawienia ASCII
— ‘wysukanie ASCI

[~ ‘Wysubaj wiersze ze znakiem nowego wisrsza

[~ Lokalne echo wpisywanych znakdw

Opdznienie wiersza: IZED ms.
Dpoznienie znak.:; IEI ms.

i Odbisr ASCIH

[~ Dobaczaj znaki nowego wiersza do kofcdw otrzpmpwanych wisrszy
[ Zamienisj przychodzace dane na 7-hitowe ASCH

v Zawija wiersze przekraczajace szerokosé terminalu

ok | anui |

Rysunek 3 - ustawienia ASCII

Plik ustawien terminala mozna pobrac ze strony:
www.wobit.com.pl\produkty\sterowniki\sterowniki DC\SDC106E.htm

Po poprawnym nawigzaniu potgczenia mozemy przejS¢ do programowania sterownika.
Programowanie poprzez terminal mozna podzieli¢ na 3 kategorie: ustawianie parametréw
regulatora, sterowanie w czasie rzeczywistym oraz

programowanie listy rozkazéw do wykonania.

Ustawianie parametréw regulatora

Uzytkownik moze wptywac na nastepujace parametry regulatora (patrz tabela 1):
- wzmocnienie regulatora potozenia;
- wzmocnienie regulatora predkosci;

- wzmocnienie regulatora przyspieszenia;
- ograniczenie przyspieszenia;
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- ograniczenie predkosci;

- ograniczenie napiecia zasilajgcego silnik.

Parametry te dobrano tak, aby regulator dziatat poprawnie z wiekszo$cig silnikéw DC o
mocach dochodzacych 100 W i predkosciach nominalnych okoto 3000 obr/min (przyjeto,
ze rozdzielczo$¢ enkodera jest rzedu 200 impulsow na obrot). Najwiekszy wptyw na
degradacje jakosci dziatania regulatora ma wprowadzenie duzych momentow
bezwtadnosci w napedzie. W takim przypadku nalezy sprobowac zmniejszy¢ wzmocnienie
regulatora predkosci.

Sterowanie w czasie rzeczywistym

Sterowanie w czasie rzeczywistym odbywa sie przez wysytanie rozkazéw poprzez tgcze
RS232. Jednym ze sposobdw korzystania z tej funkcji jest uzywanie terminala. Oczywiscie
mozna to zadanie powierzy¢ kazdemu urzadzeniu wyposazonemu w interfejs RS232, na
ktérym mozna ustawi¢ w/w parametry transmisji. Wydanie rozkazu polega na wpisaniu do
terminala (lub przestaniu odpowiednich warto$ci kodéw ASCII) wszystkich znakow rozkazu
i jednego znaku powrotu karetki (oznaczany przez CR, uzyskuje sie go przez wcisniecie
enter lub przestanie wartosci 13 (0Dh) odpowiadajgcej w kodzie ASCII temu znakowi). Po
wykonaniu rozkazu urzgdzenie odpowiada znakiem kropki. Przesytanie rozkazéw nie
powinno sie odbywac czesciej, niz w tempie 4 rozkazéw na sekunde. Sposobem na
przyspieszenie dziatania jest oczekiwanie na znak kropki, ktory sygnalizuje zakonczenie
wykonywania rozkazu. Przyktadowy fragment komunikacji wyglada nastepujaco (nalezy
pamietac, ze kazdy rozkaz musi by¢ zakonczony znakiem CR):

Imp
1v800
Twl
VO

Przestanie takiej sekwencji rozkazéw spowoduje:

ustawienie trybu regulacji potozenia

rozkaz ruchu na pozycje 800

oczekiwanie na zwarcie do masy wejscia cyfrowego w1
rozkaz ruchu na pozycje 0

Programowanie listy rozkazow

Sterownik umozliwia zarejestrowanie listy rozkazéw do wykonania. Lista rozkazéw moze
zawiera¢ wszystkie rozkazy umieszczone w tabeli 1. Maksymalna diugosc listy rozkazow
(wliczajac znaki CR) to 255 znakdéw. Poszczegodlne rozkazy rozdzielone sg pojedynczym
znakiem powrotu karetki (CR). Nagrywanie listy rozkazow nalezy przeprowadzi¢ w
nastepujacy sposob:

- wyczyszczenie listy rozkazem !be;

- rozpoczecie nagrywania poprzez rozkaz !br;

- wpisywanie kolejnych rozkazéw;

- jeslilista rozkazéw ma by¢ cykliczna, ostatnim rozkazem musi by¢ bp;
- zakonczenie nagrywania rozkazem !bs;
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- uruchomienie listy rozkazéw poprzez polecenie !bp lub 'r (zresetowanie
urzadzenia spowoduje automatyczne uruchomienie listy rozkazéw).

Przyktadowo oryginalny program sterownika zawiera tylko jeden rozkaz: 'mj ktéry
powoduje wejscie sterownika w tryb sterowania predkoscig za pomocg zwor i
potencjometru (zob. tabela 1).

Przeliczanie wartosci parametréw

Poniewaz sterownik stosuje wewnetrzne jednostki dla potozenia i predkosci, ponizej
zostajg zawarte informacje na temat przeliczania jednostek.

Oznaczenia:

T, — okres probkowania [s]

Fp — czestotliwos¢ prébkowania, Fp = 1/T, [Hz]

N4 — iloS¢ pulséw na obrot z uwzglednieniem kwadratury, N4 = 4*rozdzielczo$¢ enkodera
[imp/obr]

[imp] —jednostka jednego impulsu z dekodera kwadraturowego

T, =25 [ms],
Fp =400 [HZz],
N4 = 800 [imp/obr] (w zaleznosci od enkodera)

a) przeliczenie potozenia: n = P/N4
gdzie n —liczba obrotéw watu silnika, P — potozenie katowe wyrazone w [imp]
(jednostka uzywana przy wydawaniu rozkazoéw z terminala)

b) okreslenie predkosci Q = V/(Tp*N4)
gdzie Q - predkos¢ watu w [obr/s] V — predkos¢ w [imp/T,] (jednostka uzywana przy
wydawaniu rozkazow z terminala)

c) obliczenie predkosci rozpedu E = 1000*V*Ty/t
gdzie E — szybko$¢ narastania predkosci w [imp/sz] (jednostka uzywana przy
wydawaniu rozkazéw z terminala), V — predkos¢ koncowa w [imp/T,], t - czas
rozpedu do predkosci koncowej w sekundach

d) obliczenie maksymalnego napiecia zasilajgcego silnik Umax = Uzas*U/255

gdzie Unmax — maksymalne napiecie zasilajgce silnik, U,ss — napiecie zasilania, U —
wartos¢ wpisana przy uzyciu komendy 1PU
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Przyktady:

Obliczenie potozenia zadanego przy N4 = 800 [imp/obr] dla 12 obrotéw watu:

n = P/Ng

czyli

P = n*N4

stad

P =12*N4 = 9600 [imp]

Obliczenie predkosci w obrotach na sekunde przy odczycie predkosci V = 30
[imp/Ty], N4 = 800 [imp/obr], T, = 0.0025 [s]:

Q = VI/(T,*N4) = 30/(0.0025*800) = 15 [obr/s]

Obliczenie ustawienia E tak, aby rozbieg od zera do predkosci 50 [obr/s] trwat dwie
sekundy (N4 i Ty jak poprzednio):

obliczamy predkos¢ wyrazong w [imp/T]:

Q= VI/(Ty*N4)

czyli

V= Q*Tp*N4 = 50*0.0025*800 = 100 [imp/Tp]

stad

E = 1000*V*Tp/r = 1000*100*0.0025/2 = 125 [0.001*imp/Tp2]1

Obliczenie ograniczenia napiecia tak, aby przy zasilaniu 24 VDC stosowac
silnik o napieciu 18 VDC

Umax = Uzs*U/255
czyli
U = 255"Umax/Uzas = 255*18/24 = 191.25 = 191

! jednostka wynosi [0.001*imp/T,] poniewaz jako rozkaz w terminalu podajemy 1000 razy wigkszg, niz
rzeczywista wartos¢ E (por. Tabela 2)
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Rozkazy rozpoznawane przez sterownik

Tabela 2 - zestawienie dostepnych rozkazéw

Wartos¢
Rozkaz Dziatanie Parametr domysina
parametru2
Imp przetgczenie na tryb regulatora
pofozenia
Ims przetaczenie na tryb regulatora
predkosci®
Ima przetaczenie na tryb regulatora .
predkosci z predkoscig zadawang
potencjometrem
Imj przetgczenie na tryb regulatora

predkosci z predkoscig zadawang
wejsciami cyfrowymi w5, wé, w7

TVXXX wpisanie wartosci zadanej potozenia warto$é XXX: w regulacji 0 dla potozenia i 0
(w trybie reg. polozenia 'mp) lub potozenia mozna podac dla predkosci
predkosci zadanej wartosci od

-2 147 483 648 do
2 147 483 647, w regulaciji
predkosci od -PW do PW

?vp odczytanie aktualnego potozenia

?vs odczytanie aktualnej predkosci

?Vp odczytanie potozenia zadanego

?Vs odczytanie predkosci zadanej

Thr rozpoczecie nagrywania listy rozkazow _

The skasowanie listy rozkazow

Tbs zakonczenie nagrywania oraz
zapisanie listy rozkazéw

Ibt wypisanie na ekran listy rozkazoéw

Thp odtworzenie listy rozkazéw

T xXXXX zadanie predkosci odpowiadajacej wartos¢ XXX: mozna podacé
wejsciu cyfrowemu w7 wartosci z zakresu od -PW

1JyXXX zadanie predkosci odpowiadajacej do PW
wejsciu cyfrowemu w6

1jzXXX zadanie predkosci odpowiadajgcej
wejsciu cyfrowemu w5

TPEXXX ustawienie wzmocnienia regulatora wartosé XXX: rzeczywista 20 (rzeczywista
potozenia warto$¢ wzmochnienia jest wartos¢ 0.02)
TPWXXX ustawienie wzmocnienia regulatora 1000 razy mniejsza od 12500
predkosci podanej przez uzytkownika | (rzeczywista
wartos¢ 12.5)
TPeXXX ustawienie wzmocnienia regulatora 17000
przyspieszenia (rzeczywista

wartos¢ 17.0)

% wszystkie wartosci musza byé liczbami catkowitymi
® uwaga: w tych dwdch trybach wejécie DIR jest nieaktywne (jego pozycija jest obojetna) — zmiana kierunku
wirowania lub znaku potozenia zadanego odbywa sie przez podawanie liczb ujemnych w rozkazach VXXX
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TPEXXX ustawienie ograniczenia szybkosci 1000 (rzeczywista
narastania predkosci zadanej, dotyczy wartos¢ 1.0)
trybow regulaciji predkosci (w regulacji
potozenia nie wykorzystywane),
zmiana tego parametru umozliwia
ustawienie tagodnego (po ,rampie”)
rozpedzania silnika

TPWXXX ustawienie warto$ci maksymainej wartos¢é XXX: podana 100
predkosci warto$¢ powinna by¢ réwna
lub mniejsza od predkosci
nominalnej silnika w
inkrementach na okres
probkowania*

TPUXXX ustawienia maksymalnego stopnia wartos§¢ XXX: od 0 do 255, |255
wysterowania mostka umozliwiajgce przy czym 255 odpowiada
prace silnikom o nizszym nominalnym | maksymalnemu
napieciom zasilania wysterowaniu (napiecie
zasilajace silnik moze sie
zmienia¢ od zera do
wartosci bliskiej napieciu
zasilania)

?PX sprawdzenie wartosci rzeczywistych X — dowolny symbol

(wiec bez wspétczynnika skalowania) | oznaczajacy parametr: t, w,
poszczegdlnych parametrow (uwagaw | e, U, W, E -
w przypadku tworzenia GUI - zawsze 8
znakow: XXX. XXX\r)

IT1 wiaczenie potwierdzania znakow
wysylanych z terminala (kazdy znak
wystany do urzadzenia jest
retransmitowany z powrotem do PC)°

ITO wylaczenie potwierdzania znakow®
Ir wymuszenie restartu sterownika -
1z wyzerowanie regulatora pomocne

podczas realizowania ustawienia
silnika w pozycji poczatkowej

2?1 wyswietlenie informaciji dotyczacej
wersji oprogramowania

Aktualizacja oprogramowania

Sterownik umozliwia zatadowanie uaktualnionych wersji oprogramowania. Aby stwierdzi¢,
jaka wersja oprogramowania jest zainstalowana w sterowniku, nalezy uzyc¢ polecenia ?1.
Spowoduje ono wyswietlenie informacji na temat sterownika, w tym numeru wers;ji:

SDC106E, Aug 16 2005, 11:07:18
REV.: 1.5 FLASH: O

Aktualizacje oprogramowania dostepne sg pod adresem
www.wobit.com.pl\produkty\sterowniki\sterowniki DC\SDC106E.htm . Procedura
aktualizacji jest nastepujgca:

* zob. punkt o nazwie Przeliczanie wartosci parametréw

° jest to domysinie ustawiony tryb, wylgczenie potwierdzania znakéw komenda !TO jest aktywne tylko do
czasu wylaczenia zasilania lub restartu sterownika

® wytaczenie potwierdzania znakow jest przydatne, jesli urzadzenie bedzie wspoipracowaé z
oprogramowaniem sterujgcym
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1. pobierz pliki SDC106E_rev_XX.hex oraz AVRprog.exe ze strony www.wobit.com.pl
(XX oznacza numer wersji, np. 15 — wersja 1.5);

wytgcz sterownik, potacz sterownik i komputer PC za pomoca kabla szeregowego;
zewrzyj do masy wszytkie wejscia cyfrowe, np. przy uzyciu zworek, jak pokazano
na rysunku 4;

w N

ol . '.-t‘
\ _AAPA
: ...s[mlkaga :-;,:"_,:
. KB ¥

Rysunek 4 - przestawienie urzadzenia w tryb programowania

4. wigcz zasilanie sterownika’;
5. uruchom program AVRprog.exe;
6. uzyj przycisku Browse... dla odszukania pliku SDC106E_REV_XX.hex (rysunek 5):

AVRprog _1ofx]|

Hex file

[C:MLukaszh, ASDC10BE_REV_15.hex

Browse. .. | Exit... |

Erazing Device...Programming. . Mernfving... OF.

—Flazh
Program I Werify | Bead |
—EEPROM
Frogram | Wity | Read |
— Device
ATmegalE BOOT | | Advanced.. |

Rysunek 5 - wyglad programu AVRprog

7. nacisnij przycisk Program w ramce oznaczonej Flash;

! uwaga: w przypadku stosowania zasilaczy o duzych pojemnosciach filtrujgcych na wyjsciu, nalezy
odczeka¢ az ulegng one roztadowaniu lub odtgczy¢ kable zasilajgce sterownik
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8. programowanie trwa okoto minuty i powinno sie zakonczy¢ wyswietleniem powyzej
paska postepu komunikatu: Verifying...OK;
9. w przypadku niepowodzenia, zakoncz dziatanie AVRprog, wytacz zasilanie
sterownika i powtorz kroki 4. — 8.
10. wytgcz zasilanie sterownika;
11.rozewrzyj wejscia cyfrowe;
12. wtgcz zasilanie sterownika;
13.uzyj polecenia ?1 do sprawdzenia numeru wersji oprogramowania.

Zachecamy do zgtaszania propozycji zmian/modyfikacji oprogramowania. W miare
mozliwosci bedg one uwzgledniane w kolejnych wersjach programu.

Historia zmian oprogramowania

wersja 1.5:
- wersja poczatkowa
wersja 1.6:
- poprawiony sposéb hamowania — hamowanie natychmiastowe;
- wpisanie rozkazu resetu !r jako pierwszego na liscie rozkazoéw nie powoduje
zawieszenia sterownika;
- poprawienie wyswietlania predkosci zadanej (odwrotny znak);

Dane elektryczne:

Napiecie zasilania: 10 + 24 VDC

Max prad znamionowy silnika: 6A

Izolowane wejscia: 4 (START, DIR, kanat Ai B dla enkodera)
Czestotliwos¢ PWM: 62.5 kHz

Wskaznik zasilania: LED czerwony

Temperatura pracy: 0+60°C

Chtodzenie: grawitacyjne

Wymiary mechaniczne: 120x101x22.5 (obudowa)

Symbol zaméwieniowy:

Sposob oznaczania regulatorow SDC

SDC106E0

‘ Napiecie zasilania enkodera: 0 — 5 VDC, 1 - 12 VDC, 2 - 24 VDC
Sprzezenie z enkodera

Prad znamionowy 6 A
Jednoosiowy

Regulacja typu PWM
Sterownik silnika pradu statego
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