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Dzi kujemy za wybor naszego produktu.

Niniejsza instrukcja u atwi Pa stwu prawid ow obsug ipoprawn eksploatacj opisywanego urz dzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostay z najwy sz uwag przez naszych specjalistow
isu jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialno ci w rozumieniu prawa handlowego. Na
podstawie przedstawionych informacji nie nale y wnioskowa o okre lonych cechach lub przydatno ci produktu
do konkretnego zastosowania. Informacje te nie zwalniaj u ytkownika z obowi zku poddania produktu w asnej
ocenie i sprawdzenia jego wa ciwo ci. Zastrzegamy sobie mo liwo zmiany parametréw produktéw bez
powiadomienia.

Prosimy o uwa ne przeczytanie instrukcji i stosowanie si do zawartych w niej
zalece
Prosimy o zwrdcenie szczegolnej uwagi na nast puj ce znaki:

Uwaga: niedostosowanie si mo e spowodowa uszkodzenie urz dzenia
albo utrudni  pos ugiwanie si  sprz tem lub oprogramowaniem.
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1. ZASADY BEZPIECZE STWA | MONTA U

ZASADY BEZPIECZE STWA

Przed rozpocz ciem u ytkowania urz dzenia nale y przeczyta ze zrozumieniem
niniejsz instrukcj ,

Przed pierwszym uruchomieniem urz dzenia nale y upewni si, e wszystkie
przewody zosta y pod czone prawid owo,

Zapewni wa ciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacj urz dzenia (napi cie
zasilania, temperatura, maksymalny pobor pr du),

Przed dokonaniem modyfikacji przy cze przewodoéw, nale y wy czy napi cie
zasilania.

ZALECENIA MONTA OWE

W  rodowiskach o poziomie zak 6ce , ktére nie s znane, zaleca si stosowanie
nast puj cych rodkéw zapobiegaj cych ewentualnemu zak 6caniu pracy urz dzenia:

Uziemia lub zerowa metalowe szyny, na ktérych montowane s przyrz dy listwowe,

Nie zasila urz dzenia z tych samych linii, co urz dzenia du ej mocy bez
odpowiednich filtréw sieciowych,

Stosowa ekranowanie przewoddéw zasilaj cych, czujnikowych i sygna owych, przy
czym uziemienie dla ekranu powinno by pod czane tylko z jednej strony, jak
najbli ej urz dzenia,

Dla zasilania silnika stosowa skr cane parami przewody, oraz je li to mo liwe
stosowa koralik ferrytowy zak adany na przewaod,

Unika prowadzenia przewodow steruj cych (sygna owych) réwnolegle lub w bliskim
s siedztwie do przewoddéw energetycznych i zasilaj cych,

Unika blisko ciurz dze generuj cych du y poziom zak 6ce elektromagnetycznych
i/lub impulsowych (obci e wysokiej mocy, obci e zfazow lub grupow regulacj

mocy),

W przypadku urz dze w postaci modu u (otwarta obudowa) zaleca si montowa je
w ekranowanej obudowie.
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2. OPIS STEROWNIKA

2.1 Przeznaczenie

SID1812E jest sterownikiem przeznaczonym dla silnikbw pr du staego
umo liwiaj cym regulacj pr dko ci i kierunku obrotow silnika. Dzi ki wspo pracy z
enkoderem mo liwe jest precyzyjne okre lenie pr dko ci, przy pieszenia lub pozycji silnika z
dok adno ci zale n od rozdzielczo ci zastosowanego enkodera. Sterownik wspoé pracuje z
programem SID1812E-PC, dzi ki ktéremu istnieje mo liwo atwej konfiguracji jego
parametrow oraz tworzenia list instrukcji do wykonania. Listy te mog realizowa
najrd niejsze zadania - od prostego sterowania silnikiem do skomplikowanych zada
zwi zanych z ruchem wedug zadanej trajektorii i reagowania na sygnay zewn trzne
pochodz ce np. z wy cznikéw kra cowych itp. Dodatkowo sterownik zosta wyposa ony w
dwa wyj cia tranzystorowe typu OC, ktére tak e mog by dowolnie zaprogramowane.

Pr dko silnika mo e by zadawana tak e za pomoc zewn trznego potencjometru
lub poprzez zewn trzny sygna analogowy 0...5V (zadawanie np. ze sterownika PLC). Po
dodaniu zewn trznego dzielnika mo liwe jest tak e sterowanie napi ciem 0...10V.

Sterownik zosta wyposa ony w dodatkowe wej cia: DIR — umo liwiaj ce zmian
kierunku obrotow silnika niezale nie od programu sterownika, ENABLE — zezwalaj ce na
prac silnika.

2.2W a ciwo ci

Wsp0 praca z silnikami o mocach do oko o0 180 W
Maksymalny pr d ci gy 12A (dla napi cia zasilania 12V), chwilowo maks. 30A
Zasilanie 10...25V DC
Cyfrowy regulator (regulacja pozycji, pr dko ciiprzy pieszenia)
Optoizolowane wej cia
4 wej cia do obs ugi zewn trznych elementéw (np. wy czniki kra cowe)
2 wyj cia tranzystorowe o obci alno ci 500 mA

cze USB do komunikacji ze sterownikiem (opcja RS485)
Wspépraca z programem SID1812E-PC umo liwiaj cym konfigurowanie
parametrow regulacyjnych sterownika, oraz tworzenie listy instrukcji do wykonania
(typu jed na pozycj pierwsz , jed na pozycj drug , czekaj na sygnha, powtorz
cykl itp.)
Mo liwo sterowania w czasie rzeczywistym za pomoc  cza USB (RS485)
Wej cie analogowe 0 — 5 V do zadawania pr dko ci
Wska nik LED sygnalizuj cy zasilanie, stan pracy oraz przeci enie sterownika
Zabezpieczenie termiczne, nadpr dowe i zwarciowe ko cowki mocy
Zasilanie i sygna y steruj ce na listwach roz cznych ze z czami rubowymi
Obudowa przystosowana do monta u na szynie DIN
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2.3 Zasilanie

Do zasilania sterownika nale y zastosowa
wyj ciowym najlepiej rébwnym napi ciu znamionowemu pod czonego silnika. Zasilacz
na wyj ciu du e kondensatory elektrolityczne w celu odebrania
ewentualnej energii wracaj cej od sterownika (BACK EMF). Zalecane 1000pF na 1A
pobieranego przez silnik pr du. Przy pod czaniu zasilania do sterownika nale y zwrdci
, gdy zmiana + z — mo e uszkodzi sterownik.

powinien posiada

uwag na biegunowo

Urz dzenie mo e by konfigurowane i programowane bez konieczno ci pod czania
zewn trznego zasilania, gdy pod czone jest za pomoc

240pisz cz

uss/
RS485*

Wejscie
analogowe

Zasilanie sterownika VCC+

10...25'VDC

Opis z cz sterownika:

Ziacze enkodera
A

1A

B

/8

GND

OUT +5V
OUT +5V
GND

oooooo00

ejécia sterujace
VCC+ OPTO

22
e

N3
IN4
DIR
ENABLE
GND

looocooo000|.

GND
GND

DIR
READY
PWR

ENABLE
ERR/LIM

Rys. 1 Opis kontrolek iz cz

Nazwa Opisz cz
Z cze RS485 (lub gniazdo USB)

1 A Wej cie A RS485
2 B Wej cie B RS485

GND Masa

Wej cie analogowe

4 OUT +5V WYyj cie napi cia +5V do zasilania potencjometru
5 AIN 0...5V Wej cie analogowe 0...5V

GND Masa

Wyj cia tranzystorowe
7 OUT1 WYyj cie tranzystorowe 1
8 OouUT2 WYyj cie tranzystorowe 2
9 GND Masa
Wyj cie silnika i zasilanie

10 M+ WYyj cie pod czenia silnika +
11 M- WYyj cie pod czenia silnika -
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12 VCC+ Zasilanie sterownika +10...25V
13,14 | GND Masa zasilania sterownika
E1l A Wej cie A enkodera
E2 /A Wej cie /A enkodera
E3 B Wej cie B enkodera
E4 /B Wej cie /B enkodera
E5, E8 | GND Masa
E6, E7 | OUT +5V Wyj cie napi cia +5V do zasilania enkodera
W1 VCC+ OPTO Zasilanie optoizolacji wej  (+5...12V)
W2 IN1 Uniwersalne wej cie 1
W3 IN2 Uniwersalne wej cie 2
w4 IN3 Uniwersalne wej cie 3
W5 IN4 Uniwersalne wej cie 4
W6 DIR Wej cie ,Zmiana kierunku obrotéw silnika”
w7 ENABLE Wej cie ,Zezwolenie na prac silnika”
W8 GND Masa

Opis zw6r konfiguracyjnych:

Nazwa Opis

Z1 zwarta — wej cie w tryb aktualizacji oprogramowania wewn trznego
sterownika

Z2 zwarta — wykonywanie programu z pami ci sterownika

Opis diod sygnalizacyjnych na panelu sterownika:

Nazwa Opis

DIR Sygnalizacja kierunku pracy silnika (aktywne wej cie DIR)

ENABLE Sygnalizacja zezwolenia na prac silnika (aktywne wej cie ENABLE)
READY Sygnalizacja gotowo ci sterownika do pracy

ERR/LIM Sygnalizacja przeci enia/b du sterownika

PWR Sygnalizacja zasilania sterownika

2.5 Przyk adowy sposob pod  czenia sterownika

USB/RS485

0000000
apoazmy

vee+ 0pTO
o

m2
m3

i

o on
EnABLE

o

looooo0000)

Zasilanie 12..25V

silnik

Rys. 2 Podstawowe pod czenie sterownika
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Na Rys. 2 pokazano podstawow konfiguracj po cze regulatora. W tabeli 2 pokazano
sposoOb po czenia regulatora z enkoderem o r6 nych typach wyj

Tabela 1-po czenie enkodera z regulatorem

Typ Sposbéb po  czenia

Nadajnik linii

Otwarty kolektor

(0C)

Standard TTL lub
Push-Pull
(enkoder serii
HEDS)

A ENKODER
B

— +

- 12V (24V)
+ Zewnetrzne zasilanie
enkodera

(Enkoder na 12V lub

Standard Push-Pull
24V)

Tabela 2 — tabela doboru sterownika pod enkoder

Typ sterownika Typ enkodera

SID1812E-0 +5V, Nadajnik linii (TTL), Push-Pull (PP), lub Otwarty kolektor (OC)
SID1812E-1 +12V, Nadajnik linii (TTL), Push-Pull (PP), lub Otwarty kolektor (OC)
SID1812E-2 +24V, Nadajnik linii (TTL), Push-Pull (PP), lub Otwarty kolektor (OC)
SID1812E-HEDS | +5V, enkoder HEDS

Przy stosowaniu enkodera o napi ciu +5V do jego zasilania mo na wykorzysta napi cie
+5V dost pne na pinach E5 i E6.

W przypadku enkodera o innym napi ciu zasilania nale y zastosowa zewn trzne zasilanie
oraz wybra odpowiedni wersj sterownika zgodnie z Tabela 2.
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2.6 Opiswej  steruj cych

Wszystkie wej cia steruj ce (ENABLE, DIR, IN1..IN4) s optoizolowane. Do wej cia VCC+
OPTO nale y pod czy dodatkowe zasilanie dla optoizolacji (5...12V).

Wej cie zostanie aktywowane, gdy zostanie na nie podana masa zasilania optoizolacji (Rys.
3)

Rys. 3 Sterownie wej Rys. 4 Wykorzystanie napi cia +5V sterownika do
zasilania optoizolacji

Istnieje tak e mo liwo  wykorzystania napi cia +5V dost pnego na wyj ciu OUT +5V (Rys.
4). Rozwi zanie to jest zalecane tylko w przypadkach sta ego w czenia konkretnych wej
W przypadku prowadzenia dugich przewodéw od prze cznikéw lub innych elementow
steruj cych wej ciami sterownika zaleca si stosowanie osobnego zasilania optoizolacji.

UWAGA: Wykorzystanie po czenia z rysunku 4 powoduje utrat wa ciwo Ci
optoizolacji wej i mo liwo uszkodzenia sterownika w przypadku przepi
pojawiaj cych si najego wej ciach.

2.7 Opis wyj

Sterownik posiada dwa wyj cia
tranzystorowe (wyj cia typu OC), ktére
mo na obci y maksymalnym pr dem
500mA. Mog one suy przykadowo do
za czania lampek sygnalizacyjnych lub do
wysterowania przeka nikbw o wi kszej
obci alno ci.

Rys. 5 Wyj cie tranzystorowe OUTL1 (2)
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3. OPIS PRACY STEROWNIKA

Sterownik po pod czeniu napi cia zasilania wykonuj procedur inicjalizacji, ktéra
zako czona jest w czeniem diody READY. Wysterowanie wej cia ENABLE zezwala na
prac silnika. Wysterowanie wej cia DIR wymusza zmian kierunku obrotow silnika
niezale nie od kierunku ustawionego w programie (tylko dla trybéw pracy regulacji
pr dko ci).

Je li wo ona jest zworka Z2 po w czeniu zasilania sterownik przechodzi do
wykonywania programu zawartego w jego pami Ci.

Je li wo ona jest zworka Z1 po w czeniu zasilania sterownik przechodzi w tryb
aktualizacji oprogramowania wewn trznego.

3.1 Sygnalizacja przeci  enia/ kasowanie b  dow sterownika

Pomara czowa dioda ERR / LIM na panelu sterownika wskazuje stan przeci enia/
zadzia anie jakiegokolwiek zabezpieczenia zgodnie z poni sz tabel :

Stan diody ERR / LIM Przyczyna / stan sterownika

Wy czona Normalna praca sterownika
Miga Przeci enie pr dowe, przeci enie termiczne, zwarcie wyj cia
Silnik zostaje wy czony

Je li nast pi wy czenie sterownika (dioda ERR/LIM miga) nale y skasowa b dwy czaj c
iw czaj c wej cie ENABLE, lub wy czaj ciw czaj c zasilanie sterownika. Nale y tak e
usun przyczyn przeci enia/zwarcia.

4. PROGRAMOWANIE STEROWNIKA

Sterownik mo na programowa przy u yciu komputera PC wyposa onego w cze
USB oraz programu SID1812E-PC.

Program SID1812E-PC pozwala na ustawienie parametréw pracy regulatora
(maksymalne napi cie podawane na silnik, pr dko , przy pieszenie itp). Umo liwia tak e
tworzenie list instrukcji, ktore ma wykonywa sterownik. Zaprogramowany sterownik mo e
przej na siebie realizacje zada zwi zanych z ruchem lub pozycjonowaniem na obiekcie.
Szczegblnie przydatny okazuje si wsz dzie tam, gdzie zachodzi konieczno  cyklicznego
wykonywania powtarzalnych sekwencji ruchéw o wielu parametrach (zaréwno pozycji jak i
pr dko ci).

Oprocz sterowania silnikiem mo liwe jest tak e programowanie stanu wyj
tranzystorowych OUT1 oraz OUT2 (ktére mog za cza np. kontroli sygnalizacyjne), atak e
programowanie wej  IN1..IN4, ktére mog by wykorzystane do sterowania ruchem silnika.
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4.1 Sposob po czenia sterownika z komputerem

Program komunikuje si ze sterownikiem za pomoc  cza USB poprzez wirtualny port COM
tworzony po zainstalowaniu sterownikow.

Proces instalacji sterownikow:

Pod cz SID1812E przewodem USB do komputera, system Windows wykryje nowe
urz dzenie i poprosi o instalacj sterownikow:

Klikamy na przycisk ,Przegladaj ” i wskazujemy katalog o nazwie USB_Drivers, a nast pnie
klikamy przycisk ,Dalej>"

Gdy system poprosi o zainstalowanie drugiego sterownika post pujemy analogicznie jak
wy ej.

4.2 Opis zak adek programu
4.2.1 Zak adka Rozkazy

Umo liwia zadanie listy rozkazéw do wykonania przez sterownik, a tak e bezpo rednie
sterowanie silnikiem.

SID1812E - instrukcja 12.01.09 11



5)

6)

7

8)

Pokazuje list rozkazéw wysy anych do regulatora

Pokazuje opis poszczegolnych rozkazéw na li cie

Pokazuje ilo  pozosta ych do wykorzystania znakéw

Pole wyboru odpowiedniego trybu regulaciji:
poo enia — W tym trybie warto zadana w okienku [12] okre la liczb obrotow jak ma
wykona silnik. Ograniczenie czasu rozp du [5] nie dotyczy tego trybu
pr_dko ci - W tym trybie warto  zadana w okienku [12] okre la pr dko  w obrotach na
sekund z jak ma pracowa silnik. Wpisanie warto ci ujemnej powoduje, e wirnik b dzie
si kr ci w przeciwn stron
pr_dko ci z potenciometru - Tryb ten umo liwia sterowanie pr dko ci silnika za pomoc
potencjometru podpi tego do wej cia AIN sterownika

Umo liwia dodanie ograniczenia :
- napi_cia — ogranicza napi cie zasilaj ce silnik. Np. w przypadku stosowania silnika na
napi cie znamionowe ni sze ni napi cie zasilania sterownika. Warto  ograniczenia napi cia
mo natak e ustawi w zak adce Narz dzia
- pr_dko ci-ogranicza pr dko silnika (w obrotach na sekund )
- czasu rozp du — ogranicza przy pieszenie silnika (w sekundach na jeden obrét). Mo na
podawa warto ci uamkowe, np. 0,005 (oznacza to, e silnik rozp dzi si do pr dko ci 1 obr/s
w 0,005 s. czyli, do pr dko ci 50 obr/s w 0,25 s. (50*0,005)
UWAGA: podczas pracy w trybie regulacji po o enia warto rozp du nie powinna by
wi kszani 0,02.
Umo liwia dodanie op6 nienia (1-255 [s]).
UWAGA: Podane op6 nienie w sekundach mo e ré ni si nieco od rzeczywistego opé nienia
realizowanego przez sterownik.

Umo liwia dodanie skoku do okre lonej linii w li cie (2). Ka da komenda zawiera si w jednej
linii listy i jest poprzedzona numerem linii ( xx> , gdzie xx- oznacza nr linii ), do ktérej mo na
wykona skok. Skok jest zale ny od stanu okre lonego wej cia cyfrowego (IN1...IN4),
wybieranego z rozwijanego menu. Skok zostanie wykonany je li wybrane wej cie cyfrowe
zostanie aktywowane (zwarte do masy). W przypadku pracy w trybie regulacji po o enia skok
zostanie wykonany dopiero w momencie osi gni cia zadanej pozyciji

Umo liwia dodanie skoku bezwzgl dnego do okre lonej linii w li cie (2). Ka da komenda
zawiera si  w jednej linii listy i jest poprzedzona numerem linii ( xx>, gdzie xx- oznacza nr linii),
do ktérej mo na wykona skok. Skok jest wykonywany niezale nie od stanu wej  cyfrowych.
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9)

10)
11)
12)

13)

14)

15)

16)

17)

18)

19)

20)

W przypadku pracy w trybie regulacji po o enia skok zostanie wykonany dopiero w momencie
0si gni cia zadanej pozycji

Zeruje pozycj (ilo obrotow jak wykona wirnik)

Umo liwia za czenie wyj cia tranzystorowego typu OC (zwarcie do masy)

Umo liwia wy czenie wyj cia tranzystorowego typu OC (rozwarcie)

Umo liwia zadanie okre lonej warto ci pr dko ci (w obr./s) lub po o enia (w obr.)

Dodanie aktualnie wybranego rozkazu do listy nast puje w momencie naci ni cia przycisku
Dodaj lub wci ni cia klawisza ENTER w okienku podawania warto ci parametru

Przyciski umo liwiaj ce ,przetestowanie” okre lonej warto ci pr dko ci lub po o enia wpisanej
w okienku wy ej [12]. Przycisk P — wykonuje zadan liczb obrotéw, V- zadan warto
pr dko ci

Pole umo liwiaj ce poprzez naci ni cie Usu  skasowanie rozkazu w okre lony sposob
(pojedynczo lub ca list ). W przypadku wybrania pojedynczego usuwania, rozkaz mo na
usun tak e poprzez jego dwukrotnie Kklikni cie

Przyciski su ce do wysy ania i odbierania listy ze sterownika.

Wy lij do sterownika:

- RAM - lista jest przesy ana do pami ci ulotnej sterownika. Oznacza to, e po wy czeniu
zasilania zostanie ona usuni ta z pami ci sterownika. Opcja przydatna podczas testowania
list.

EEPROM - lista jest przesy ana do pami ci nieulotnej sterownika. Oznacza to, e po
wy czeniu zasilania sterownika i ponownym jego w czeniu lista pozostaje nadal w jego
pami ci.

Odbierz ze sterownika:

I RAM - odbiera list ze sterownika zapisan w jego pami ci ulotnej i wy wietla w
programie. Lista oraz jej opis pojawia si odpowiednio w oknie (1) oraz (2) programu.

I EEPROM - odbiera list ze sterownika zapisan w jego pami ci nieulotnej i wy wietla w
programie. Podczas odczytu listy z pami ci EEPROM sterownika jest ona najpierw
adowana przez sterownik do jego pami ci RAM, wi ¢ w obu pami ciach b dzie si
wowczas znajdowa a ta sama lista. Lista oraz jej opis pojawia si odpowiednio w oknie (1)
oraz (2) programu.

Przyciski su  do uruchomienia listy znajduj cej si odpowiednio w pami ci RAM Ilub
EEPROM sterownika. W przypadku uruchamiania listy z pami ci EEPROM, lista zostaje
automatycznie za adowana przez sterownik do jego pami ci RAM, wi ¢ w obu pami ciach
b dzie si wowczas znajdowa a ta sama lista.

Przycisk Stop su y do zatrzymywania wykonywanej listy. Jednokrotne jego wci ni cie
powoduje zatrzymanie listy (dopiero po zako czeniu aktualnie wykonywanego rozkazu przez
list ), naci ni cie przycisku drugi raz zatrzymuje silnik (je li wykonywanie listy zatrzyma o si w
momencie trybu regulacji pr dko ci). Przyciskiem tym mo na tak e zatrzymywa silnik w
momencie gdy sterownik nie wykonuje adnej listy, a ma zadan pr dko przyciskiem
testowania (10).

Przycisk RESET su y do zresetowania sterownika. Poprawne zresetowanie sterownika jest
sygnalizowane zgaszeniem i zapaleniem diody READY na panelu sterownika.

Przycisk ten s u y do odczytania aktualnej warto ci pr dko ciipo o enia.

Przycisk PC>CPU wysy a wszystkie rozkazy znajduj c si nali cie bezpo rednio do sterownika
(nie w postaci listy, lecz w postaci ci gu rozkazéw interpretowanych na bie co przez
sterownik) W tym przypadku jakiekolwiek instrukcje skokéw znajduj cych si na li cie s
ignorowane przez sterownik.
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4.2.2 Zak adka Narz dzia

1)
2)
3)

4)
5)
6)

7
8)

9)

Napi_cie zasilania —w okno wpisa nale y warto napi cia zasilaj cego silnik

Rozdzielczo _enkodera —ilo impulséw enkodera na obrét

Wzmocnienie kt — okre la warto = wzmocnienia regulatora poo enia. Im wi ksza warto
wzmocnienia tym regulator szybciej osi ga zadane poo enie. Zbyt du e wzmochienie mo e
spowodowa powstanie oscylacji i przeregulowa podczas osi gania zadanego po o enia. Zakres od
0,1-1000

Wzmocnienie kw_— okre lawarto wzmocnienia regulatora pr dko ci. Zakres 0,1-1000

Wzmocnienie ke — okre la warto wzmocnienia regulatora przy pieszenia. Zakres 0,1-1000
Ograniczenie _napi__cia — okre la warto  maksymalnego napi cia zasilania silnika. Ograniczenie
stosowa mo na w przypadku stosowania silnika na napi cie ni sze ni napi cie zasilaj ce regulator.
Zakres 1-24 [V]

Ograniczenie pr _dko ci — okre la maksymaln warto pr dko ci jak mo e osi gn silnik. Zakres
1-1000 [obr/s]

Ograniczenie rozp du (szybko ci narastania pr dko ci) — okre la maksymalne przyspieszenie silnika.
Warto podawana w sekundach na jeden obrét [s/1 obr]. Okre la czas wykonania jednego obrotu
przez silnik. Np. by uzyska pr dko 20 [obr/s] w czasie 1 sekundy nale y wpisa warto 0,05 (1/20
=0,05). Zakres 0,005- 10

UWAGA: podczas pracy w trybie regulacji po o enia warto rozp du nie powinna by  wi ksza
ni 0,02.

Offset pozycji — Okre la dok adno (w impulsach z enkodera) z jak ma by znajdowana pozycja w
trybie regulacji po o enia. Im wi ksza warto tym pozycja jest ustalana z mniejsz dok adno ci , ale
szybciej

10)Pasek stanu - w momencie nawi zania po czenia programu ze sterownikiem wy wietlona zostaje

informacja o po czeniu oraz wersja oprogramowania wewn trznego sterownika

11)Wybér portu —umo liwia wybranie portu szeregowego komputera z ktérym komunikuje si - sterownik
12)Po_cz —umo liwia po czenie urz dzenia z wybranym portem COM.
13)Zza aduj ustawienia fabryczne _ — przywraca ustawienia domy Ine sterownika

14)Zapami_taj- zapisuje aktualne warto ci parametréw w pami ci nieulotnej sterownika
15)0dczytaj — odczytuje parametry z pami ci sterownika

Zatwierdzenie ka dej wpisywanej warto ci odbywa si przez wci ni cie klawisza ENTER.
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UWAGA: Aby aktualne ustawienia by y dost pne po ponownym uruchomieniu
sterownika nale y zapisa je do pami ci nieulotnej przy pomocy przycisku

Zapami_taj.

4.2.3 Zak adka Aktualizacja firmware

Program ma mo liwo zaktualizowania oprogramowania wewn trznego sterownika.
Nowe wersje oprogramowania dost pne s na stronie:_ www.wobit.pl.
Dok adny opis procesu aktualizacji znajduje si w rozdziale 5.

UWAGA : W trakcie programowania program mo e przesta odpowiada , nale y
odczeka kilka minut.

4.3 Konfiguracja sterownika
4.3.1 Konfiguracja parametréw podstawowych

1) Pod cz sterownik przewodem USB do komputera

2) Uruchom program SID1812E-PC

3) Przejd do zak adki Narz dzia, w okienku Wybor portu wybierz odpowiedni port
COM (podczas instalacji sterownikow USB tworzony jest wirtualny port COM).
Poprawne pod czenie jest sygnalizowane na pasku stanu (roz. 4.2.2, pkt 10 )
komunikatem : ,Po czony SID1812E ver. x.X”, gdzie xxX oznacza nr wersji
oprogramowania sterownika

4) Je li w okienkach konfiguracyjnych nie pojawiy si nastawy wci nij przycisk Odczytaj.
W okienkach konfiguracyjnych powinny si pojawi domy Ine nastawy sterownika (za
wyj tkiem okna Napi cie zasilania ).

5) W okienku Napi cie zasilania wpisz warto napi cia jakim zasilany jest sterownik
(10-24V) i zatwierd wpisan warto klawiszem ENTER

6) W okienku Rozdzielczo enkodera wpisz rozdzielczo enkodera (ilo  impulsow
na obrét), z ktérym wspé pracuje silnik. Zatwierd klawiszem ENTER

7) Woci nij przycisk Zapami taj by zapisa nastawy w nieulotnej pami ci sterownika. W
przeciwvnym wypadku nastawy przyjm warto ci domy Ine po zresetowaniu Iub
ponownym uruchomieniu sterownika.

4.3.2 Konfiguracja parametréw regulacyjnych sterown ika

U ytkownik mo e wp ywa na nast puj ce parametry regulatora:

wzmocnienie regulatora po o enia

wzmocnienie regulatora pr dko ci

wzmocnienie regulatora przyspieszenia

ograniczenie rozp du (przyspieszenia)

ograniczenie pr dko ci

ograniczenie napi cia zasilaj cego silnik

Domy Ine parametry dobrano tak, aby regulator dziaa poprawnie z wi kszo ci

silnikbw DC o mocach dochodz cych do 100 W i pr dko ciach nominalnych oko o 3000
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obr/min (przyj to, e rozdzielczo enkodera jest rz du 200 impulséw na obrét). Najwi kszy
wp yw na degradacj jako ci dzia ania regulatora ma wprowadzenie du ych momentow
bezw adno ci w nap dzie. W takim przypadku nale y sprobowa zmniejszy wzmocnienie
regulatora pr dko ci, przy pieszenia, b d wzmocnienie regulatora po o enia (przy pracy w
trybie regulacji po o enia).

By przetestowa aktualne nastawy nale y przej do zak adki Rozkazy i wykona
nast puj ce kroki:

1) Zaznaczy tryb Warto zadana (1)

2) Wpisa warto pr dko (lub poo enia) (2)

3) Wcisn  przycisk V (3) — silnik powinien zacz obraca si z zadan pr dko ci .
Nast pnie, w okienku (2) wpisa warto 0 i wcisn  przycisk V. Silnik powinien
zatrzyma si . Je li podczas testow silnik chodzi nierdwnomiernie lub wpada w
oscylacje (np. podczas hamowania) nale y przej do zakadki Narz dzia i
zmniejszy  warto wzmocnienia regulatora pr dko ci (ewentualnie rozp du).
Sterownik na bie co aktualizuje parametry, wi ¢ po zatwierdzeniu ich klawiszem
ENTER zmiany s od razu wprowadzone, nawet podczas pracy silnika

4) By przetestowa parametry regulatora po o enia nale y podobnie jak w kroku 3
wpisa w okno (2) zadan warto poo enia i wcisn  przycisk P. Silnik powinien
obréci si o zadan ilo obrotéw i agodnie wyhamowa . Je li silnik rozp dza si
zbyt wolno nale y zwi kszy warto wzmochienia regulatora po o enia. Je li silnik
wpada w oscylacje podczas osi gania warto ci zadanej lub przekracza zadan
warto poo enia nale y zmniejszy warto  wzmocnienia regulatora po o enia
(ewentualnie regulatora pr dko ci). W przypadku dokonywania zmian ustawie
regulatora podczas pracy silnika w trybie regulacji poo enia nale y poczeka ,
a silnik zatrzyma si  (dioda READY na panelu sterownika przestanie miga ). W
przeciwnym wypadku program mo e utraci komunikacj ze sterownikiem i
wy wietla b dne warto cinastaw

5) Powtarza kroki 3i/lub 4,a do osi gni cia oczekiwanych rezultatow

UWAGA: By silnik még pracowa wej cie ENABLE musi by  aktywne (schemat
Rys. 1). Sygnalizowane jest to zapaleniem diody ENABL  E na panelu sterownika.

UWAGA: Dla pracy silnika w trybie regulacji po o enia, parametr , ograniczenie
rozp du” nie powinien by  wi kszyni 0,01.

SID1812E - instrukcja 12.01.09 16



4.4 Tworzenie i uruchamianie listy rozkazow

Lista mo e si sk ada maksymalnie z 255 znakdw, ilo  pozosta ych do wykorzystania
znakow jest sygnalizowana w dolnym oknie programu (rozdz. 4.2.1 — pkt 3). Wybor rozkazu
dokonuje si  w oknie Dodaj rozkaz przez zaznaczenie odpowiedniej pozycji. Wci ni cie
przycisku Dodaj dodaje wybrany rozkaz do listy. Wci ni cie przycisku Usu z zaznaczonym
polem Pojedynczo usuwa zaznaczony rozkaz z listy. Zaznaczenie rozkazu nast puje w
momencie klikni cia na niego lewym przyciskiem myszy (zostaje on pod wietlony na
niebiesko). Dwukrotne klikni cie na dany rozkaz powoduje réwnie jego usuniecie z listy.

Najprostsza lista rozkaz6w mo e mie posta :

1> Tryb regulacji pr dko ci
2> Zadajwarto 20

Lista ta skada si z dwoch rozkazéw. Pierwszy prze cza sterownik w tryb regulacji
pr dko ci, drugi zadaje okre lon warto

Jedna lista mo e si skada jednocze nie z kilku trybéw regulacji. Nale y jednak pami ta ,
e zadana w li cie warto (pr dko cilub po o enia) b dzie si tyczy a ostatnio wykonanego
przez list trybu regulaciji.

Za pomoc przycisku Wy lij do sterownika >RAM lub >EEPROM przesy amy list do pami ci
sterownika. Wci ni cie przycisku Uruchom z RAM lub EEPROM spowoduje uruchomienie
listy. Silnik powinien zacz obraca si zpr dko ci 20 [obr/s].

Wci ni cie przycisku Stop spowoduje zatrzymanie silnika.

Stworzon list mo na zapisa do pliku z menu Plik-> Zapisz list (rozdz. 4.3).
Odczytanie zapisanej listy: menu Plik-> Za aduj list (rozdz. 4.3).

Je li sterownik znajduje si w trybie regulacji po o enia i szuka zadanej pozycji to jest to
sygnalizowane miganiem diody READY na panelu sterownika. Je li osi gnie zadan pozycj
dioda przestaje miga .

Lista zapisania w pami ci EEPROM sterownika jest przechowywana nawet podcza s
braku jego zasilania. By | automatycznie uruchomi po w czeniu zasilania
sterownika musiby w0 ona zworka Z2 .

4.4.1 Przyk adowe listy rozkazéw
Lista nr_1: Regulacja pr dko ci

1> tryb regulacji pr dko ci
2> Zadajwarto 20

3> Czekaj 4 [s]

4> Zadajwarto O

5> Czekaj 2 [s]

6> Zadaj warto  -40

7> Czekaj 5 [s]

8> Skocz do linii [ 2]

SID1812E - instrukcja 12.01.09 17



Lista ta prze cza sterownik w tryb regulacji pr dko ci (1). Nast pnie zadaje pr dko
silnika 20 [obr/s] (2) . Po czasie 4 sekund (3) zatrzymuije silnik (4), po 2 sekundach (5) zadaje
pr dko -40 [obr/s] (6) . Po up ywie 5 sekund (7) cykl rozpoczyna si od pocz tku (skok do
linii 2).

Lista b dzie wykonywana w k6 ko do momentu zatrzymania jej przyciskiem Stop Iub
zresetowania sterownika.

Listanr_2: Regulacjapoo enia

1> tryb regulacji po o enia
2> Zadajwarto 20

3> Zadaj warto  -20

4> Skocz do linii [2]

Lista prze cza sterownik w tryb regulacji po o enia (1), zadaje warto po o enia 20 (2)-
silnik obrdci si 0 20 obrotow w jedn stron . Po osi gni ciu zadanego po o enia obrécisi o
40 obrotow w przeciwn stron (najpierw musi osi gn  warto 0 czyli wykona - 20 oraz -
20 obrotéw by osi gn  pozycj -20 obrotéw) (3). Po osi gni ciu poo enia -20 obrotow
nast pi powtdrzenie cyklu — skok do linii 2 (4). Tak wi c¢ silnik b dzie si obraca cyklicznie
od -20 do + 20 obrotow wzgl dem pozycji zerowej.

Listanr_3: Regulacjapr dko ciipoo enia

1> tryb regulacji pr dko ci
2>Zadajwarto 20
3>Czekaj 7 [s]

4>Tryb regulacji po o enia
5>Zadajwarto 0
6>Zadaj warto 100
7>Zadaj warto 80
8>Skocz do linii [6]

Lista prze cza sterownik w tryb regulacji pr dko ci (1). Nast pnie zadaje pr dko 20
[obr/s], z ktér silnik zaczyna si obraca . Po czasie 7 sekund (3) sterownik przechodzi w
tryb regulacji poo enia (4). Zadaje warto poo enia 0 (5) —silnik wykonuje tak ilo
obrotéw by osi gn  po o enie pocz tkowe. Nast pnie obraca si 0 100 obrotéw (6), wraca
do po o enia 80 obrotéw (7), skacze do linii 6 (8) czyli obraca si 0 20 obrotéw by osi gn
po o enie 100 obrotow i cykl (6)-(8) si powtarza.

Lista nr_4: Regulacjapoo enia + skoki od wej cyfrowych

1> tryb regulacji po o enia
2>Zadajwarto 20

3>Skocz je liwej cie S1 do linii [5]
4>Skocz do linii [2]

5>Zadajwarto 50
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6> Skocz je li wej cie S2 do linii [8]
7> Skocz do linii [5]

8>Zadajwarto 0

9> Skocz je li wej cie S3 do linii [2]
10> Skocz je li wej cie S1 do linii [5]
11>Skocz do linii [8]

Lista prze cza sterownik w tryb regulacji po o enia (1). Zadaje warto 20 obr. (2) —
silnik obraca si o 20 obrotow wzgl dem pozycji pocz tkowej. Je li wej cie S1 jest rozwarte
silnik pozostaje w pozyciji 20 obr. (jest wykonywana p tla (2)-(4)). Je li S1 zostanie zwarte do
masy nast pi skok do linii 5 (3)-zadana warto po o enia 50 obr.(5)- silnik obréci si o
dodatkowe 30 obrotéw (20+30=50). Pozostanie w tej pozycji tak d ugo, a wej cie S2 nie
zostanie zwarte do masy (6) - wéwczas nast pi skok do linii nr 8, czyli zadana zostanie
warto 0 po o enia (8) — silnik obrdci si 0 50 obrotéw w przeciwnym kierunku. Pozostanie
w tym po o eniu (p tla (8)-(11)) tak d ugo, a nie zostanie zwarte wej cie S3 (9) lub S1 (5).
Wodwczas nast pi skok odpowiednio do linii 2 lub 5 listy.

Lista nr_5: Regulacjapoo enia, pozycjonowanie

1> tryb regulacji pr dko ci
2>Zadajwarto 5

3>Skocz je liwej cie S1 do linii [5]
4>Skocz do linii [2]

5>Zeruj pozycj

6> Tryb regulacji po o enia

7> Zadaj warto  -20

8>Czekaj 4 [s]

9> Zadajwarto 0O

10> Skocz je li wej cie S2 do linii [12]
11>Skocz do linii [7]
12>Zadajwarto 10

Lista prze cza sterownik w tryb regulacji pr dko ci (1). Zadaje warto 5 obr/s (2). Wirnik
zaczyna si obraca . Je li wej cie S1 zostanie zwarte (np. w momencie 0si gni cia przez
nap dzane urz dzenie pozycji kra cowej - zwarty zostaje prze cznik kra cowy zwieraj cy
S1) nast pi skok do linii 5 (3). Pozycja silnika zostaje wyzerowana (5). Sterownik przechodzi
w tryb regulacji po o enia (6). Silnik wykonuje -20 obrotéw (7) czeka 4 sekundy (8) i powraca
do pozycji zerowej (9). Pozostaje w p tli (7)-(11), a do momentu zwarcia wej cia S2 (10).
Wowczas powraca do pozycji zerowej i sterownik ko czy wykonywanie listy.

4.5 Zaawansowane - sterowanie w czasie rzeczywistym

Sterowanie w czasie rzeczywistym odbywa si przez bezpo rednie wysy anie rozkazéw
poprzez cze USB (wirtualny port COM). Wydanie rozkazu polega na przes aniu wszystkich
znakéw rozkazu i jednego znaku powrotu karetki (oznaczany przez CR, uzyskuje si go
przez wci ni cie enter lub przes anie warto ci 13 (ODh) odpowiadaj cej w kodzie ASCII temu
znakowi). Przesy anie rozkazéw nie powinno si odbywa cz ciej, ni w tempie 4 rozkazow
na sekund . Przyk adowy fragment komunikacji wygl da nast puj co (nale y pami ta , e
ka dy rozkaz musi by zako czony znakiem CR):
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Imp  (Imp\r)
V800 ('V800\r)
VO  ('VOVr)

Przes anie takiej sekwencji rozkazéw spowoduje:
ustawienie trybu regulacji po o enia

rozkaz ruchu na pozycj 800

rozkaz ruchu na pozycj 0

Rozkazy rozpoznawane przez sterownik

Warto

Dzia anie Parametr domy Ina
parametrul

Imp prze czenie na tryb regulatora
po 0 enia2

Ims prze czenie na tryb regulatora
pr dko ci’

Ima prze czenie na tryb regulatora
pr dko ci z pr dko ci zadawan
potencjometrem

Imj prze czenie na tryb regulatora

pr dko ci z pr dko ci zadawan
wej ciami cyfrowymi w5, w6, w7

VXXX wpisanie warto ci zadanej po o enia|W trybie regulacji poo enia |0 dla poo eniaiO
(w trybie reg. poo enia !mp) lub| XXX oznacza liczb |dlapr dko ci
pr dko ci zadanej obrotéw, a w trybie regulaciji
pr dko ci ilo obrotéw na
sekund
bp odtworzenie listy rozkazow
Ir wymuszenie restartu sterownika
1z wyzerowanie regulatora pomocne

podczas realizowania  ustawienia
silnika w pozycji pocz tkowej

5. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Sterownik umo liwia za adowanie uaktualnionych wersji oprogramowania poprzez program
SID1812E-PC.

Aktualizacje oprogramowania dost pne s pod adresem:
www.wobit.com.pl\produkty\sterowniki\sterowniki DC\SID1812E.htm

1 wszystkie warto cimusz by liczbami ca kowitymi
2 uwaga: w tych dwaoch trybach wej cie DIR jest nieaktywne (jego pozycja jest oboj tna) — zmiana kierunku
wirowania lub znaku po o enia zadanego odbywa si przez podawanie liczb ujemnych w rozkazach VXXX
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Procedura aktualizacji jest nast puj ca:

pobierz pliki SID1812E_rev_XX.hex (XX oznacza numer wersji);

od cz sterownik od zasilania i komputera

w6 zwork oznaczon jako Z1

pod cz sterownik przewodem USB do komputera PC

w cz program SID1812E-PC i przejd do zak adki Aktualizacja firmware

wci nij przycisk START w programie i wybierz pobrany wcze niej plik
SID1812E_rev_XX.xeh

6. UWAGI | ZALECENIA

Je li silnik nie reaguje na polecenia sterownika i/lub kr ci si ze sta pr dko ci ,
ktorej nie mo na regulowa nale vy:

ogh,rwnNE

Sprawdzi czy enkoder zosta prawid owo pod czony do sterownika (Tabela 1)
Sprawdzi czy wej cie ENABLE jest aktywne (sygnalizowane jest to
wieceniem diody ENABLE na panelu sterownika)

Sprébowa zamieni biegunowo pod czenia silnika do sterownika
Sprawdzi czy zosta wybrany odpowiedni tryb pracy podczas uruchamiania
sterownika (wsadzone zworki Z1 i/lub Z2).

Je li sterownik przestaje odpowiada na polecenia programu to prawdopodobnie
jest w trakcie wykonywania listy (szuka zadanej warto ci poo eniab d znajduje
si w p tl). Nale y zatrzyma go przyciskiem Stop, a nast pnie zresetowa
przyciskiem Reset w zak adce Rozkazy. Poprawne jego zresetowanie jest
sygnalizowane zgaszeniem, a nast pnie zapaleniem diody READY na panelu
sterownika. Je li ta operacja nie przyniesie skutku nale y na chwile od czy
sterownik od zasilania i pod czy go ponownie (nale y tak e od czy przewod
USB)

Przycisk odczytywania warto ci pr dko ci i po o enia (rozdz. 4.2.1 pkt 20) jest
aktywny tylko, gdy sterownik znajduje si w trybie regulacji pr dko ci i nie
wykonuje adnej listy. Mo e on posu y do zbadania aktualnej warto ci po o enia
silnika, oraz sprawdzenia rzeczywistej (np. maksymalnej) pr dko ci, jak osi ga
silnik.

Podczas pracy w trybie regulacji po o enia warto rozp du nie powinna
by wi ksza ni 0,02. Wpisanie wi kszej warto ci znacznie zwi kszy uchyb i
oscylacje przy osi  ganiu zadanej pozycji.

Przy pracy sterownika z du ymi pr dami nale y zapewni jego dobre ch odzenie.
W tym celu nie zaleca si montowania sterownika w zamkni tych szafach
sterowniczych, bez wymuszonego dodatkowego obiegu powietrza. Nie nale y
zas ania wentylatora, ani w jakikolwiek sposéb go blokowa / zatrzymywa .
Sterownik mo e o0si ga znaczne temperatury przy du szej pracy w pe nym
obci eniu.
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/. DANE TECHNICZNE

Typ

Zasilanie

Maksymalny pr d silnika
Cz stotiwo PWM
Wej cie analogowe

Wej cia cyfrowe

Wyj cia tranzystorowe OC

USB lub RS485*

Temperatura pracy
Ch odzenie
Wymiary

*na zamowienie

SID1812E

10...25V

12A (przy napi ciu zasilania 12V)
4KHz

0...5V

Stan wysoki - 3...12V (zalecane +5V)
Maks. obci  enie 500mA

Parametry transmisiji:
57600bit/s, 8 bit, brak parzysto ci, 1 bit stopu

0...+60C
Wentylator
120x101x22.5 (obudowa)

SID1812E - instrukcja 12.01.09

22



8. OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACJI

1 U ycie opisywanych urz dze w systemach o specjalnym znaczeniu (np.
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpiecze ,
przeciwdzia aj cych b dom funkcjonowania.

2 Urz dzenia musz by poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie mo e
spowodowa pora enie pr dem.

Nie wolno pod cza urz dze zewn trznych je liurz dzenie jestw czone.
Nie nale y samodzielnie rozmontowywa i dokonywa przerébek urz dzenia.

W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian mo e
grozi pora eniem lub spowodowa po ar. Powoduje te utrat gwarancji.

5 Niniejsze urz dzenia nie mog by eksploatowane na wolnym powietrzu. Mog oby
to spowodowa pora enie pr dem i skréci czas poprawnego funkcjonowania
urz dzenia.

Po cze zewn trznych nale y dokonywa przewodami ZOAWG.

Przekraczanie zalecanych parametréw pracy mo e prowadzi do uszkodzenia
urz dzenia lub po aru.

8 Do czyszczenia urz dzenia nie wolno stosowa rodkéw zawieraj cych wod lub
oleje.

9 W przypadku konieczno ci przetransportowania urz dzenia (np. w celu dokonania
naprawy) nale y zadba o staranne zapakowanie, uniemo liwiaj ce powstanie
szkad.
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