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Dziekujemy za wybér naszego produktu.

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzgdzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzszg uwaga przez naszych specjalistéw i stuzg jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowa¢ o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego
wtasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos$¢ zmiany parametréw produktow bez powiadomienia.

e Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
e Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. ZASADY BEZPIECZENSTWA | MONTAZU

ZASADY BEZPIECZENSTWA

= Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy przeczytal ze zrozumieniem niniejszg
instrukcje,

= Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo,

= Zapewni¢ witasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia (napiecie zasilania,
temperatura, maksymalny pobdr pradu),

= Przed dokonaniem modyfikacji przytaczen przewoddw, nalezy wytgczy¢ napiecie zasilania.

= Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np. medycznych, w
pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom
funkcjonowania.

= Nie nalezy samodzielnie rozmontowywaé i dokonywal przerdbek urzadzenia. W razie
potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze grozi¢ porazeniem
lub spowodowaé pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

ZALECENIA MONTAZOWE

W srodowiskach o poziomie zaktécen, ktére nie s znane, zaleca sie stosowanie nastepujgcych
Srodkéw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

= Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie prgdem i skrécic czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.

= Uziemia¢ lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe,

= Nije zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzgdzenia duzej mocy bez odpowiednich filtrow
sieciowych,

=  Stosowac ekranowanie przewodow zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtgczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzagdzenia,

= Dla zasilania silnika stosowaé skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowacd
koralik ferrytowy zaktadany na przewadd,

= Unika¢ prowadzenia przewoddéw sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddéw energetycznych i zasilajgcych,

= Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktdcen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowg regulacja mocy),

= W przypadku urzadzen w postaci modutu (otwarta obudowa) zaleca sie montowaé je w
ekranowanej obudowie.
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2. OPIS STEROWNIKA

2.1 Przeznaczenie

SID1812E jest sterownikiem przeznaczonym dla silnikéw pradu statego umozliwiajgcym
regulacje predkosci i kierunku obrotéw silnika. Dzieki wspodtpracy z enkoderem mozliwe jest
precyzyjne okreslenie predkosci, przyspieszenia lub pozycji silnika z doktadnoscig zalezng od
rozdzielczosci zastosowanego enkodera. Sterownik wspotpracuje z programem SID1812E-PC, dzieki
ktoremu istnieje mozliwos¢ tatwej konfiguracji jego parametrow oraz tworzenia list instrukcji do
wykonania. Listy te mogg realizowac najrozniejsze zadania - od prostego sterowania silnikiem do
skomplikowanych zadan zwigzanych z ruchem wedtug zadanej trajektorii i reagowania na sygnaty
zewnetrzne pochodzgce np. z wytgcznikéw kranncowych itp. Dodatkowo sterownik zostat wyposazony
w dwa wyijscia tranzystorowe typu OC, ktére takze mogg by¢ dowolnie zaprogramowane.

Predkos¢ silnika moze by¢ zadawana takie za pomocy zewnetrznego potencjometru lub
poprzez zewnetrzny sygnat analogowy 0..5V (zadawanie np. ze sterownika PLC). Po dodaniu
zewnetrznego dzielnika mozliwe jest takze sterowanie napieciem 0...10V.

Sterownik zostat wyposazony w dodatkowe wejscia: DIR — umozliwiajgce zmiane kierunku
obrotow silnika niezaleznie od programu sterownika, ENABLE — zezwalajgce na prace silnika.

2.2 Wtasciwosci

=  Wspdtpraca z silnikami o mocach do okoto 180 W

»  Maksymalny prad ciggty 12A (dla napiecia zasilania 12V), chwilowo maks. 30A

= Zasilanie 10...25 V DC

= Cyfrowy regulator (regulacja pozycji, predkosci i przyspieszenia)

= Optoizolowane wejscia

= 4 wejscia do obstugi zewnetrznych elementéw (np. wytgczniki krancowe)

= 2 wyjscia tranzystorowe o obcigzalnosci 500 mA

= }t3cze USB do komunikacji ze sterownikiem (opcja RS485)

= Wspdipraca z programem SID1812E-PC umozliwiajgcym konfigurowanie parametrow
regulacyjnych sterownika, oraz tworzenie listy instrukcji do wykonania (typu jedz na
pozycje pierwszg, jedz na pozycje drugg, czekaj na sygnat, powtorz cykl itp.)

=  Mozliwos¢ sterowania w czasie rzeczywistym za pomocg tgcza USB (RS485)

=  Wejscie analogowe 0 -5 V do zadawania predkosci

=  Wskaznik LED sygnalizujacy zasilanie, stan pracy oraz przecigzenie sterownika

= Zabezpieczenie termiczne, nadpradowe i zwarciowe koncowki mocy

= Zasilanie i sygnaty sterujgce na listwach roztgcznych ze ztgczami Srubowymi

= Obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN
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2.3 Zasilanie

Do zasilania sterownika nalezy zastosowac zasilacz niestabilizowany o napieciu wyjsciowym
najlepiej rébwnym napieciu znamionowemu podtgczonego silnika. Zasilacz powinien posiada¢ na
wyjsciu duze kondensatory elektrolityczne w celu odebrania ewentualnej energii wracajgcej od
sterownika (BACK EMF). Zalecane 1000uF na 1A pobieranego przez silnik prgdu. Przy podtgczaniu
zasilania do sterownika nalezy zwrdci¢ uwage na biegunowos¢, gdyz zmiana + z — moze uszkodzié
sterownik.

Urzgdzenie moze by¢ konfigurowane i programowane bez koniecznosci podtgczania
zewnetrznego zasilania, gdy podfgczone jest za pomocg tgcza USB do komputera.

2.4 Opis ztacz

u

(7]
W

Ztacze enkodera

A
A

RS485A
RS485B
GND

RS485 I:
We. analogowe
0.5V

OUT +5V
AIN 0...5V
GND

000000

B
/B

GND
OUT +5V
OuUT +5V
GND

OouT1
ouT2
GND

M+
M-

Zasilanie sterownika VCC+
10:+:25/VDC GND
GND

Opis ztacz sterownika:

Wejscia sterujace
VCC+ OPTO
IN1

IN2

IN3

IN4

DIR

ENABLE

GND

DIR
READY
PWR

ENABLE
ERR/LIM

Rys. 1 Opis kontrolek i ztgcz

Nazwa Opis ztacz
Ztacze RS485 (lub gniazdo USB)
S1 A Wejscie A RS485
S2 B Wejscie B RS485
S3 GND Masa

Wejscie analogowe

S4 OUT +5V Woyjscie napiecia +5V do zasilania potencjometru
S5 AIN 0...5V Wejscie analogowe 0...5V
S6 GND Masa

Woyjscia tranzystorowe

7 OuUT1 Woyjscie tranzystorowe 1
8 ouT2 Wyjscie tranzystorowe 2
9 GND Masa
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Wyjscie silnika i zasilanie

10 M+ Wyjscie podtgczenia silnika +

11 M- Wyjscie podtgczenia silnika -

12 VCC+ Zasilanie sterownika +10...25V
13,14 | GND Masa zasilania sterownika

Ztacze enkodera

E1l A Wejscie A enkodera
E2 /A Wejscie /A enkodera
E3 B Wejscie B enkodera
E4 /B Wejscie /B enkodera
E5,E8 | GND Masa
E6, E7 | OUT +5V Woyjscie napiecia +5V do zasilania enkodera

Wejscia sterujgce

w1 VCC+ OPTO Zasilanie optoizolacji wejs¢ (+5...12V)

W2 IN1 Uniwersalne wejscie 1

w3 IN2 Uniwersalne wejscie 2

W4 IN3 Uniwersalne wejscie 3

W5 IN4 Uniwersalne wejscie 4

W6 DIR Wejscie ,Zmiana kierunku obrotéw silnika”
W7 ENABLE Wejscie ,Zezwolenie na prace silnika”

W8 GND Masa

Opis zwor konfiguracyjnych:

Z1 zwarta — wejscie w tryb aktualizacji oprogramowania wewnetrznego
sterownika
Z2 zwarta —wykonywanie programu z pamieci sterownika

Opis diod sygnalizacyjnych na panelu sterownika:

Nazwa Opis

DIR Sygnalizacja kierunku pracy silnika (aktywne wejscie DIR)

ENABLE Sygnalizacja zezwolenia na prace silnika (aktywne wejscie ENABLE)
READY Sygnalizacja gotowosci sterownika do pracy

ERR/ LIM Sygnalizacja przecigzenia / btedu sterownika

PWR Sygnalizacja zasilania sterownika

2.5 Przyktadowy sposob podtaczenia sterownika

USB/RS485 o

= _> Reisss [ofsa

GND o83

I ] ouT +5V [o]s4

AINO..5V |o]ss

| GND 56
gi. !"

U

0000000]
ihiiars>
geeges>

Zasilanie 12..25V

Rys. 2 Podstawowe podtaczenie sterownika
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Na Rys. 2 pokazano podstawowq konfiguracje potaczen regulatora. W tabeli 2 pokazano sposéb
potaczenia regulatora z enkoderem o réznych typach wyjsé.

Tabela 1 - potgczenie enkodera z regulatorem

Typ Sposdb potaczenia
oj& a
ol/a A ENKODER
= ol& B
£ o8 /B
~ ol GND _
= olQuT +5v
o +
3 ol ouT +5v
S ol GND
o) A
@) alza ENKODER
o A
= 0 B
S ol-L& B
kv OLGND i
@ o|ouT +5v L1,
< 0
Z o
o —_— ilani "
2 #1Y  odera
(@]
A
o 8 /A A ENKODER
2 = o8
F g oHE
5= » O|LGND _
£S5 3 _ Ol oUT +5v P
S L O Wn 0
c <X
c 4 € g ]
Hhadlzx
o+~ A  ENKODER
— o ol 1A
S 32 o}-8 B
& > ol./B
G S o) -
g e o s
T35 o)
T o o]
2o 12V (24V)
3 uc_, <>r .;. zewnetrzne zasilanie
» —ao enkodera
Tabela 2 - tabela doboru sterownika pod enkoder
Typ sterownika Typ enkodera
SID1812E-0 +5V, Nadajnik linii (TTL), Push-Pull (PP), lub Otwarty kolektor (OC)
SID1812E-1 +12V, Nadajnik linii (TTL), Push-Pull (PP), lub Otwarty kolektor (OC)
SID1812E-2 +24V, Nadajnik linii (TTL), Push-Pull (PP), lub Otwarty kolektor (OC)
SID1812E-HEDS +5V, enkoder HEDS

Przy stosowaniu enkodera o napieciu +5V do jego zasilania mozina wykorzysta¢ napiecie +5V
dostepne na pinach E5 i E6.

W przypadku enkodera o innym napieciu zasilania nalezy zastosowac zewnetrzne zasilanie oraz
wybrac odpowiednig wersje sterownika zgodnie z Tabela 2.

SID1812E ver.2 - instrukcja 16.09.2010 N 8

@



2.6 Opis wejsc sterujacych

Wszystkie wejscia sterujgce (ENABLE, DIR, IN1..IN4) sg optoizolowane. Do wejscia VCC+ OPTO nalezy
podtgczy¢ dodatkowe zasilanie dla optoizolacji (5...12V).
Wejscie zostanie aktywowane, gdy zostanie na nie podana masa zasilania optoizolacji (Rys. 3)

VCC+ OPTO

IN1
INZ
IN3

DIR

ENABLE
GND

Rys. 3 Sterownie wej$¢

O VCC+ OPTO

+5..12V
GND OPTO

Rys. 4 Wykorzystanie napiecia +5V sterownika do zasilania
optoizolacji

Istnieje takze mozliwos¢ wykorzystania napiecia +5V dostepnego na wyjsciu OUT +5V (Rys. 4).
Rozwigzanie to jest zalecane tylko w przypadkach statego wtgczenia konkretnych wejs¢. W przypadku
prowadzenia dtugich przewoddw od przetgcznikdw lub innych elementéw sterujgcych wejsciami
sterownika zaleca sie stosowanie osobnego zasilania optoizolacji.

UWAGA: Wykorzystanie potaczenia z rysunku 4 powoduje utrate wtasciwosci optoizolacji
wejs¢ i mozliwo$é uszkodzenia sterownika w przypadku przepie¢ pojawiajacych sie na jego

wejsciach.

2.7 Opis wyjsc

Zasilanie

®]
V+ GND
max 24V

Obcigzenie

|
& -

T OUT1 (2)

kil
[

GND

__€)__

i o . 5 e . i 1

Rys. 5 Wyjscie tranzystorowe OUT1 (2)

Sterownik posiada dwa wyjscia tranzystorowe
(wyjscia typu OC), ktore mozna obcigzy¢
maksymalnym prgdem 500mA. Mogg one stuzyc
przyktadowo do zataczania lampek
sygnalizacyjnych lub do wysterowania
przekaznikdw o wiekszej obcigzalnosci.
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3. OPIS PRACY STEROWNIKA

Sterownik po podtgczeniu napiecia zasilania wykonuje procedure inicjalizacji, ktora
zakonczona jest wigczeniem diody READY. Wysterowanie wejscia ENABLE zezwala na prace silnika.
Wysterowanie wejscia DIR wymusza zmiane kierunku obrotédw silnika niezaleznie od kierunku
ustawionego w programie (tylko dla trybow pracy regulacji predkosci).

Jesli wtozona jest zworka Z2 po witaczeniu zasilania sterownik przechodzi do wykonywania
programu zawartego w jego pamieci.

Jesli wiozona jest zworka Z1 po wigczeniu zasilania sterownik przechodzi w tryb aktualizacji
oprogramowania wewnetrznego.

3.1 Sygnalizacja przecigzenia / kasowanie btedéw sterownika

Pomaranczowa dioda ERR / LIM na panelu sterownika wskazuje stan przecigzenia / zadziatanie
jakiegokolwiek zabezpieczenia zgodnie z ponizszg tabelg:

Stan diody ERR / LIM Przyczyna / stan sterownika

Wytaczona Normalna praca sterownika
Miga Przecigzenie pradowe, przecigzenie termiczne, zwarcie wyjscia
Silnik zostaje wytgczony

Jesli nastgpi wytaczenie sterownika (dioda ERR/LIM miga) nalezy skasowac btgd wytgczajgc i wtgczajac
wejscie ENABLE, lub wytaczajac i wtaczajgc zasilanie sterownika. Nalezy takze usungC przyczyne
przecigzenia / zwarcia.

4. PROGRAMOWANIE STEROWNIKA

Sterownik mozna programowac przy uzyciu komputera PC wyposazonego w tgcze USB oraz
programu SID1812E-PC.

Program SID1812E-PC pozwala na ustawienie parametréw pracy regulatora (maksymalne
napiecie podawane na silnik, predkos$é, przyspieszenie itp). Umozliwia takze tworzenie list instrukcji,
ktore ma wykonywacé sterownik. Zaprogramowany sterownik moze przejgc¢ na siebie realizacje zadan
zwigzanych z ruchem lub pozycjonowaniem na obiekcie. Szczegdlnie przydatny okazuje sie wszedzie
tam, gdzie zachodzi koniecznos¢ cyklicznego wykonywania powtarzalnych sekwencji ruchow o wielu
parametrach (zarowno pozycji jak i predkosci).

Opracz sterowania silnikiem mozliwe jest takze programowanie stanu wyjs¢ tranzystorowych
OUT1 oraz OUT2 (ktére mogg zatgcza¢ np. kontroli sygnalizacyjne), a takze programowanie wejs¢
IN1..IN4, ktére mogg by¢ wykorzystane do sterowania ruchem silnika.
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4.1 Sposob potaczenia sterownika z komputerem

Program komunikuje sie ze sterownikiem za pomocg tgcza USB poprzez wirtualny port COM tworzony

po zainstalowaniu sterownikow.
Proces instalacji sterownikow:

Podtagcz SID1812E przewodem USB do komputera, system Windows wykryje nowe urzgdzenie i

poprosi o instalacje sterownikow:

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Kreator znajdowania nowego
sprzgtu — Zapraszamy

Spstem windows wyszuka biszace i zaktualizowans
aprogramawanie, przeszukuiac ten komputer. dysk instalacying
CD eprzetu lub wityyne 'windows Update w gieciw'eb [za Twoja
2goda).

Przeceyta) nases zasady zachowania poufrodei

informaci

Czy zpstem wWindows moze pokaczyd sie 2 witiyna Windows
Update, aby wyszukad oprogramowanis?

€7 Tak, tylko tym razem
0 Tak, teraz i za kazdym razem, gdy podtaczam

Klikni praycisk Dalej, aby kantynuowad.

<wstaczl Dialej > I

Anuluj |

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Ten kreatar pomaga zainstalowad oprogramowanie dla:

WOkt ADAAUA USBE <+ Serial

Z'\'j Jeili do sprzetu dotgczony byt instalacyiny
~4i dysk CD lub dyskietka, whéz ten nosnik teraz.

Co cheesz, aby zrobit kreator?

™ Zainstaluj oprogramowarie automatycznie [zalecane)

¥ Zainstaly z listy lub okredlonej lok alizaci [zaawanzowane)

Klikni| przycizk. Dalej. aby kontynuowad.

¢ Wistecz I Dale] » I

Anuluj |

Klikamy na przycisk ,Przegladaj”’ i wskazujemy katalog o nazwie USB_Drivers, a nastepnie klikamy

przycisk ,,Dalej>"

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Wybierz opcije wyszukiwania i instalaciji.

% \Wpszukaj najlepszy sterowrik w tych lokalizacjach

Uzyj pédl wyboru ponize), aby ograniczyd lub rozszerzye zakres wyszukiwania domyslnego,
ktdre obejmuje sciezki lokalne i nogniki wiyrmienne. Zainstalowany zostanie najlepszy
zhaleziony sterawnik.

[ Przeszuka) nosniki wymienne (dyskietka, dysk CO-ROM...]

v Uweglednii te lokalizacig w wyseukiwaniu:
IC:\ j Przegladaj I

 Mie wyszukui, wybior sterowrik do zainstalowania

‘Wybierz te opcig, aby wybraé sterownik urzadzenia 2 listy. Systemn Windaws nie
gwarantuje, ze wybrany sterownik bedzie najbardzie] odpowiedni dla danego sprzetu,

< Wtecz | Dralej = | Anuluj |

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Konczenie pracy Kreatora
znajdowania noweqo sprzgtu

Kreator zakofczy instalowanie oprogramowania dla;

(3 UISB Serial Port

Kliknij prapcisk Zakoficz, aby zamknad kreatara

< SWstecs I Zakoncz I

Liruluf |

Gdy system poprosi o zainstalowanie drugiego sterownika postepujemy analogicznie jak wyze;j.

4.2 Opis zaktadek programu

4.2.1 Zaktadka Rozkazy

Umozliwia zadanie listy rozkazow do wykonania przez sterownik, a takze bezposrednie sterowanie

silnikiem.
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1)
2)

4)

5)

6)

7)

8)

[/

el
ik ope 5| A

Fiozkazy | Narzedzia | Aktualzacia fimmare |

ma T Ty regulaci preck. 2 wegicia AN ~Dodsjrotker ———————————————————— &
Ims 25 Trob requlaci predkasci = % |'—L!"-'—/_
i 3> Tryb regulacj pabozenis @ Tubegdeci  [potozeria 5
© Oganiczerie [napecia = '_-_-—/_5
B C ek .____/_7
C Skocejssi |11 ] daknin Al 5
© Skacz do i rr ""/_9
\ " Zenif pozycis 10
~a
T Ustawwsigcie [0UT 1 = 11
T Zemjwwigcie  |OUT T = -

© Wattodé zadana ..___/1_3
-

[ Dodaj Pl vp —-—/_

= 14
X w7
= & Foptmezo ||
~Lists
T~ Wysl dosterawnika — ~ Dabierz 22 sterannika —| 15
5 > nau| RaM >l |
5] >EEPROM | EEPROM > 3| | 16
Unchomz &7 Zalimai | 17
RAM n] EEPHDM::l Stop @'H____/l_s
[ Sterawnik ”~ ‘ 19
i b

PC> CPU Ui][/ RESET E3p ‘
20
fe 243 Zrawpozostaol T l,,;'-—/_

Pokazuje liste rozkazow wysytanych do regulatora

Pokazuje opis poszczegélnych rozkazéw na liscie

Pokazuje ilos¢ pozostatych do wykorzystania znakéw

Pole wyboru odpowiedniego trybu regulacji:

e potozenia — W tym trybie wartos¢ zadana w okienku [12] okresla liczbe obrotéw jakg ma wykonac
silnik. Ograniczenie czasu rozpedu [5] nie dotyczy tego trybu

e predkosci - W tym trybie wartos¢ zadana w okienku [12] okresla predkos¢ w obrotach na sekunde z
jaka ma pracowad silnik. Wpisanie wartosci ujemnej powoduje, ze wirnik bedzie sie krecit w
przeciwng strone

e predkosci_z potencjometru- Tryb ten umozliwia sterowanie predkoscig silnika za pomoca
potencjometru podpietego do wejscia AIN sterownika

Umozliwia dodanie ograniczenia :
- napiecia — ogranicza napiecie zasilajgce silnik. Np. w przypadku stosowania silnika na napiecie
znamionowe nizsze niz napiecie zasilania sterownika. Warto$¢ ograniczenia napiecia mozna takze
ustawi¢ w zaktadce Narzedzia
- predkosci — ogranicza predkos¢ silnika (w obrotach na sekunde)
- czasu_rozpedu — ogranicza przyspieszenie silnika (w sekundach na jeden obrét). Mozna podawac
wartosci utamkowe, np. 0,005 (oznacza to, ze silnik rozpedzi sie do predkosci 1 obr/s w 0,005 s. czyli, do
predkosci 50 obr/s w 0,25 s. (50*0,005)
UWAGA: podczas pracy w trybie regulacji potozenia warto$¢ rozpedu nie powinna by¢ wieksza niz
0,02.
Umozliwia dodanie opdznienia (1-255 [s]).
UWAGA: Podane opdznienie w sekundach moze rézni¢ sie nieco od rzeczywistego opdznienia
realizowanego przez sterownik.

Umozliwia dodanie skoku do okreslonej linii w liscie (2). Kazda komenda zawiera sie w jedne;j linii listy i
jest poprzedzona numerem linii ( xx> , gdzie xx- oznacza nr linii ), do ktérej mozna wykonac skok. Skok
jest zalezny od stanu okreslonego wejscia cyfrowego (IN1...IN4), wybieranego z rozwijanego menu. Skok
zostanie wykonany jesli wybrane wejscie cyfrowe zostanie aktywowane (zwarte do masy). W przypadku
pracy w trybie regulacji potozenia skok zostanie wykonany dopiero w momencie osiggniecia zadanej
pozycji

Umozliwia dodanie skoku bezwzglednego do okreslonej linii w liscie (2). Kazda komenda zawiera sie w
jednej linii listy i jest poprzedzona numerem linii ( xx>, gdzie xx- oznacza nr linii), do ktdrej mozna

SID1812E ver.2 - instrukcja 16.09.2010

@ 12



9)

10)
11)
12)

13)

14)

15)

16)

17)

18)

19)

20)

wykonac¢ skok. Skok jest wykonywany niezaleznie od stanu wejsé¢ cyfrowych. W przypadku pracy w
trybie regulacji potozenia skok zostanie wykonany dopiero w momencie osiggniecia zadanej pozycji

Zeruje pozycje (ilos¢ obrotow jakg wykonat wirnik)

Umozliwia zataczenie wyjscia tranzystorowego typu OC (zwarcie do masy)
Umozliwia wytaczenie wyjscia tranzystorowego typu OC (rozwarcie)

Umozliwia zadanie okre$lonej wartosci predkosci (w obr./s) lub potozenia (w obr.)

Dodanie aktualnie wybranego rozkazu do listy nastepuje w momencie nacisniecia przycisku Dodaj lub
wecisniecia klawisza ENTER w okienku podawania wartosci parametru

Przyciski umozliwiajace ,przetestowanie” okreslonej wartosci predkosci lub pofozenia wpisanej w
okienku wyzej [12]. Przycisk P — wykonuje zadang liczbe obrotow, V- zadang wartos$¢ predkosci

Pole umozliwiajace poprzez nacisniecie Usun skasowanie rozkazu w okreslony sposéb (pojedynczo lub
catg liste). W przypadku wybrania pojedynczego usuwania, rozkaz mozna usung¢ takze poprzez jego
dwukrotnie klikniecie

Przyciski stuzgce do wysytania i odbierania listy ze sterownika.

Wyslij do sterownika:

e RAM - lista jest przesytana do pamieci ulotnej sterownika. Oznacza to, ze po wytgczeniu zasilania
zostanie ona usunieta z pamieci sterownika. Opcja przydatna podczas testowania list.

e EEPROM - lista jest przesytana do pamieci nieulotnej sterownika. Oznacza to, ze po wytgczeniu
zasilania sterownika i ponownym jego wtgczeniu lista pozostaje nadal w jego pamieci.

Odbierz ze sterownika:

> RAM — odbiera liste ze sterownika zapisang w jego pamieci ulotnej i wyswietla w programie. Lista
oraz jej opis pojawia sie odpowiednio w oknie (1) oraz (2) programu.

> EEPROM - odbiera liste ze sterownika zapisang w jego pamieci nieulotnej i wyswietla w programie.
Podczas odczytu listy z pamieci EEPROM sterownika jest ona najpierw tadowana przez sterownik do
jego pamieci RAM, wiec w obu pamieciach bedzie sie wowczas znajdowata ta sama lista. Lista oraz
jej opis pojawia sie odpowiednio w oknie (1) oraz (2) programu.

Przyciski stuzg do uruchomienia listy znajdujgcej sie odpowiednio w pamieci RAM lub EEPROM
sterownika. W przypadku uruchamiania listy z pamieci EEPROM, lista zostaje automatycznie zatadowana
przez sterownik do jego pamieci RAM, wiec w obu pamieciach bedzie sie wéwczas znajdowata ta sama
lista.

Przycisk Stop stuzy do zatrzymywania wykonywanej listy. Jednokrotne jego wcisniecie powoduje
zatrzymanie listy (dopiero po zakonczeniu aktualnie wykonywanego rozkazu przez liste), nacisniecie
przycisku drugi raz zatrzymuje silnik (jesli wykonywanie listy zatrzymato sie w momencie trybu regulacji
predkosci). Przyciskiem tym mozna takze zatrzymywac silnik w momencie gdy sterownik nie wykonuje
zadnej listy, a ma zadang predkos¢ przyciskiem testowania (10).

Przycisk RESET stuzy do zresetowania sterownika. Poprawne zresetowanie sterownika jest
sygnalizowane zgaszeniem i zapaleniem diody READY na panelu sterownika.

Przycisk ten stuzy do odczytania aktualnej wartosci predkosci i potozenia.
Przycisk PC>CPU wysyta wszystkie rozkazy znajdujac sie na liscie bezposrednio do sterownika (nie w

postaci listy, lecz w postaci ciggu rozkazow interpretowanych na biezgco przez sterownik) W tym
przypadku jakiekolwiek instrukcje skokéw znajdujacych sie na liscie sg ignorowane przez sterownik.
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4.2.2 Zaktadka Narzedzia

BSaTE
Pl Opcje :Iil
Roskazy Nazedaa | Atuslzacia fimware |
1 ~ Ustawienia
_\ CWebdrpoty 11
l\\lNap\ec\azasMama [ m e /-/_
™8 Rozdielozodé enkoresa [T02¢ fimprobr COM4 =] ]
3 /,/1_2
A s 17| | sitiee o
5 NNe ;
| | Wemocrieniereg pigshesci [7 [l
N wamocnienisteg rozpedy [T (il
6 Ograniczeria regulatora
s
%\\EUglamczeme hapiscia [ m
Daraniczenie predkosei [0 febesl
_\jﬂgramczene Tozpgdu 0,010 [s#1 abw]
2
\‘rﬂlfsel seukaria pozyci e o ‘
B3 Odezptal P4 Zapamiets (3 Zakaduj ustawisnia fabryczne
\ \ 13
14
\ 15
10
Potgczony: SIDIG1ZE ver. 1.0
1) Napiecie zasilania — w okno wpisaé nalezy wartos$¢ napiecia zasilajgcego silnik
2) Rozdzielczos¢ enkodera — ilo$¢ impulséw enkodera na obrét
3) Wzmochienie kt — okresla warto$s¢ wzmocnienia regulatora potozenia. Im wieksza wartos¢ wzmocnienia tym
regulator szybciej osigga zadane potozenie. Zbyt duze wzmocnienie moze spowodowac powstanie oscylacji i
przeregulowan podczas osiggania zadanego potozenia. Zakres od 0,1-1000
4) Wzmochienie kw — okresla wartos¢ wzmocnienia regulatora predkosci. Zakres 0,1-1000
5) Wzmochienie ke — okredla wartos¢ wzmocnienia regulatora przy$pieszenia. Zakres 0,1-1000
6) Ograniczenie napiecia — okresla wartos¢ maksymalnego napiecia zasilania silnika. Ograniczenie stosowa¢ mozna
w przypadku stosowania silnika na napiecie nizsze niz napiecie zasilajgce regulator. Zakres 1-24 [V]
7) Ograniczenie predkosci — okresla maksymalng wartos¢ predkosci jakg moze osiggnac silnik. Zakres 1-1000 [obr/s]
8) Ograniczenie rozpedu (szybkosci narastania predkosci) — okresla maksymalne przyspieszenie silnika. Wartos¢
podawana w sekundach na jeden obrét [s/1 obr]. Okresla czas wykonania jednego obrotu przez silnik. Np. by
uzyska¢ predkos¢ 20 [obr/s] w czasie 1 sekundy nalezy wpisa¢ warto$¢ 0,05 (1/20 =0,05). Zakres 0,005- 10
UWAGA: podczas pracy w trybie regulacji potozenia wartosc rozpedu nie powinna by¢ wieksza niz 0,02.
9) Offset pozycji — Okresla doktadnos¢ (w impulsach z enkodera) z jaka ma byé znajdowana pozycja w trybie

regulacji pofozenia. Im wieksza wartos$¢ tym pozycja jest ustalana z mniejszg doktadnoscia, ale szybciej

10) Pasek stanu - w momencie nawigzania potgczenia programu ze sterownikiem wyswietlona zostaje informacja o

potaczeniu oraz wersja oprogramowania wewnetrznego sterownika

11) Wybdr portu — umozliwia wybranie portu szeregowego komputera z ktérym komunikuje sie sterownik

12) Potacz — umozliwia potgczenie urzadzenia z wybranym portem COM.

13) Zataduj ustawienia fabryczne — przywraca ustawienia domysine sterownika

14) Zapamietaj- zapisuje aktualne wartosci parametrow w pamieci nieulotnej sterownika
15) odczytaj - odczytuje parametry z pamieci sterownika

Zatwierdzenie kazdej wpisywanej wartosci odbywa sie przez wcisniecie klawisza ENTER.

UWAGA: Aby aktualne ustawienia byly dostepne po ponownym uruchomieniu sterownika
nalezy zapisac je do pamieci nieulotnej przy pomocy przycisku Zapamietaj.
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4.2.3 Zaktadka Aktualizacja firmware

Program ma mozliwos¢ zaktualizowania oprogramowania wewnetrznego sterownika.
Nowe wersje oprogramowania dostepne sg na stronie:_ www.wobit.pl.
Doktadny opis procesu aktualizacji znajduje sie w rozdziale 5.

kilka minut.

f UWAGA : W trakcie programowania program moze przesta¢ odpowiada¢, nalezy odczekac

4.3 Konfiguracja sterownika
4.3.1 Konfiguracja parametréw podstawowych

1)
2)
3)

4)

5)
6)

7)

Podtgcz sterownik przewodem USB do komputera

Uruchom program SID1812E-PC

Przejdz do zakfadki Narzedzia, w okienku Wybér portu wybierz odpowiedni port COM
(podczas instalacji sterownikow USB tworzony jest wirtualny port COM). Poprawne
podtgczenie jest sygnalizowane na pasku stanu (roz. 4.2.2, pkt 10 ) komunikatem : , Potgczony
SID1812E ver. x.x”, gdzie xx oznacza nr wersji oprogramowania sterownika

Jesli w okienkach konfiguracyjnych nie pojawity sie nastawy wcisnij przycisk Odczytaj. W
okienkach konfiguracyjnych powinny sie pojawi¢ domysine nastawy sterownika (za wyjgtkiem
okna Napiecie zasilania).

W okienku Napiecie zasilania wpisz wartos¢ napiecia jakim zasilany jest sterownik (10-24V) i
zatwierdz wpisang wartos¢ klawiszem ENTER

W okienku Rozdzielczo$¢ enkodera wpisz rozdzielczos¢ enkodera (ilos¢ impulséw na obrét), z
ktédrym wspotpracuje silnik. Zatwierdz klawiszem ENTER

Wocisnij przycisk Zapamietaj by zapisa¢ nastawy w nieulotnej pamieci sterownika. W
przeciwnym wypadku nastawy przyjmg wartosci domysine po zresetowaniu lub ponownym
uruchomieniu sterownika.

4.3.2 Konfiguracja parametrow regulacyjnych sterownika

Uzytkownik moze wptywac na nastepujace parametry regulatora:

= wzmocnienie regulatora potozenia

= wzmocnienie regulatora predkosci

= wzmocnienie regulatora przyspieszenia

= ograniczenie rozpedu (przyspieszenia)

= ograniczenie predkosci

= ograniczenie napiecia zasilajgcego silnik

Domyslne parametry dobrano tak, aby regulator dziatat poprawnie z wiekszoscig silnikéw DC o

mocach dochodzacych do 100 W i predkosciach nominalnych okoto 3000 obr/min (przyjeto, ze
rozdzielczos¢ enkodera jest rzedu 200 impulséw na obrét). Najwiekszy wptyw na degradacje jakosci
dziatania regulatora ma wprowadzenie duzych momentéw bezwtadnosci w napedzie. W takim
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przypadku nalezy spréobowac zmniejszy¢ wzmocnienie regulatora predkosci, przyspieszenia, badz
wzmochienie regulatora potozenia (przy pracy w trybie regulacji potozenia).

kroki:

®\“"f;‘ Wartodé zadana i2|:‘ v

1)
2)
3)

4)

5)

By przetestowad aktualne nastawy nalezy przejs¢ do zaktadki Rozkazy i wykona¢ nastepujace

i Dodaj rozkaz
£ Tiyph requlaci Ipc#o2enia > i

" Dgraniczenie Inapiecia _:j I

 Ceekaj [s] I
 Skoce jesh IS'I VI di [inii fir: i
" Skocz da linii rr: I ,’*@

[#  Dodaj | P Blvrbl

Zaznaczy¢ tryb Wartos¢ zadana (1)

Whpisa¢ wartos¢ predkosé (lub potozenia) (2)

Wcisng¢ przycisk V (3) — silnik powinien zaczg¢ obracac sie z zadang predkoscia. Nastepnie, w
okienku (2) wpisa¢ wartos¢ 0 i wcisng¢ przycisk V. Silnik powinien zatrzymac sie. Jesli podczas
testow silnik chodzit nierownomiernie lub wpadat w oscylacje (np. podczas hamowania)
nalezy przejs¢ do zaktadki Narzedzia i zmniejszy¢ warto$¢ wzmocnienia regulatora predkosci
(ewentualnie rozpedu). Sterownik na biezgco aktualizuje parametry, wiec po zatwierdzeniu
ich klawiszem ENTER zmiany sg od razu wprowadzone, nawet podczas pracy silnika

By przetestowaé parametry regulatora potozenia nalezy podobnie jak w kroku 3 wpisa¢ w
okno (2) zadang warto$¢ potozenia i wcisng¢ przycisk P. Silnik powinien obréci¢ sie o zadana
ilos¢ obrotéw i tagodnie wyhamowac. Jesli silnik rozpedza sie zbyt wolno nalezy zwiekszyé
warto$é¢ wzmocnienia regulatora potfozenia. Jesli silnik wpada w oscylacje podczas osiggania
wartosci zadanej lub przekracza zadang warto$¢ pofozenia nalezy zmniejszy¢é wartos$é
wzmochienia regulatora potozenia (ewentualnie regulatora predkosci). W przypadku
dokonywania zmian ustawien regulatora podczas pracy silnika w trybie regulacji potozenia
nalezy poczekaé, az silnik zatrzyma sie (dioda READY na panelu sterownika przestanie
migac). W przeciwnym wypadku program moze utraci¢c komunikacje ze sterownikiem i
wyswietla¢ btedne wartosci nastaw

Powtarzac kroki 3 i/lub 4, az do osiggniecia oczekiwanych rezultatéw

UWAGA: By silnik mégt pracowaé wejscie ENABLE musi by¢ aktywne (schemat Rys. 1).
Sygnalizowane jest to zapaleniem diody ENABLE na panelu sterownika.

UWAGA: Dla pracy silnika w trybie regulacji potozenia, parametr , ograniczenie rozpedu”
nie powinien by¢ wiekszy niz 0,01.
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4.4 Tworzenie i uruchamianie listy rozkazow

Lista moze sie sktada maksymalnie z 255 znakdw, ilos¢ pozostatych do wykorzystania znakow
jest sygnalizowana w dolnym oknie programu (rozdz. 4.2.1 — pkt 3). Wybér rozkazu dokonuje sie w
oknie Dodaj rozkaz przez zaznaczenie odpowiedniej pozycji. Wcisniecie przycisku Dodaj dodaje
wybrany rozkaz do listy. Wcisniecie przycisku Usun z zaznaczonym polem Pojedynczo usuwa
zaznaczony rozkaz z listy. Zaznaczenie rozkazu nastepuje w momencie klikniecia na niego lewym
przyciskiem myszy (zostaje on podswietlony na niebiesko). Dwukrotne klikniecie na dany rozkaz
powoduje réwniez jego usuniecie z listy.

Najprostsza lista rozkazéw moze miec postac:

1> Tryb regulacji predkosci
2> Zadaj wartosc 20

Lista ta sktada sie z dwdch rozkazéw. Pierwszy przetgcza sterownik w tryb regulacji predkosci, drugi
zadaje okreslong wartos¢.

Jedna lista moze sie sktadaé jednoczesnie z kilku trybéw regulacji. Nalezy jednak pamietaé, ze zadana
w liscie wartos¢ (predkosci lub potozenia) bedzie sie tyczyta ostatnio wykonanego przez liste trybu
regulacji.

Za pomocy przycisku Wyslij do sterownika >RAM lub >EEPROM przesytamy liste do pamieci
sterownika. Wcisniecie przycisku Uruchom z RAM lub EEPROM spowoduje uruchomienie listy. Silnik
powinien zaczg¢ obracac sie z predkoscig 20 [obr/s].

Wocisniecie przycisku Stop spowoduje zatrzymanie silnika.

Stworzona liste mozna zapisa¢ do pliku z menu Plik-> Zapisz liste (rozdz. 4.3).
Odczytanie zapisanej listy: menu Plik-> Zataduj liste (rozdz. 4.3).

Jesli sterownik znajduje sie w trybie regulacji potozenia i szuka zadanej pozycji to jest to
sygnalizowane miganiem diody READY na panelu sterownika. Jesli osiggnie zadang pozycje dioda
przestaje migac.

Lista zapisania w pamieci EEPROM sterownika jest przechowywana nawet podczas braku jego
zasilania. By jg automatycznie uruchomi¢ po wtaczeniu zasilania sterownika musi by¢ wtozona
zworka Z2.

4.4.1 Przyktadowe listy rozkazow
Lista nr_1: Regulacja predkosci

1> tryb regulacji predkosci
2> Zadaj wartosc 20

3> Czekaj 4 [s]

4> Zadaj warto$é 0

5> Czekaj 2 [s]

6> Zadaj wartosc¢ -40

\"
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7> Czekaj 5 [s]
8> Skocz dolinii [ 2]

Lista ta przetgcza sterownik w tryb regulacji predkosci (1). Nastepnie zadaje predkos¢ silnika 20
[obr/s] (2) . Po czasie 4 sekund (3) zatrzymuje silnik (4), po 2 sekundach (5) zadaje predkos¢ -40
[obr/s] (6) . Po uptywie 5 sekund (7) cykl rozpoczyna sie od poczatku (skok do linii 2 ).

Lista bedzie wykonywana w kdtko do momentu zatrzymania jej przyciskiem Stop lub zresetowania
sterownika.

Listanr_2: Regulacja potozenia

1> tryb regulacji potozenia
2> Zadaj wartosc 20

3> Zadaj wartosc¢ -20

4> Skocz do linii [2]

Lista przetgcza sterownik w tryb regulacji potozenia (1), zadaje warto$¢ potozenia 20 (2)- silnik
obrdci sie 0 20 obrotéw w jedng strone. Po osiggnieciu zadanego potozenia obrdci sie o 40 obrotow w
przeciwng strone (najpierw musi osiggng¢ wartos¢ 0 czyli wykonac - 20 oraz - 20 obrotéw by osiggnac
pozycje -20 obrotéw) (3). Po osiggnieciu potozenia -20 obrotéw nastgpi powtdrzenie cyklu — skok do
linii 2 (4). Tak wiec silnik bedzie sie obracat cyklicznie od -20 do + 20 obrotéw wzgledem pozycji
zerowe;j.

Listanr_3: Regulacja predkosci i potozenia

1> tryb regulacji predkosci
2>Zadaj wartosc 20
3>Czekaj 7 [s]

4>Tryb regulacji potozenia
5>Zadaj warto$¢ 0
6>Zadaj wartos$¢ 100
7>Zadaj wartos$é 80
8>Skocz do linii [6]

Lista przetgcza sterownik w tryb regulacji predkosci (1). Nastepnie zadaje predkosé 20 [obr/s], z
ktorg silnik zaczyna sie obracaé. Po czasie 7 sekund (3) sterownik przechodzi w tryb regulacji
potozenia (4). Zadaje wartos¢ potozenia 0 (5) —silnik wykonuje taka ilos¢ obrotédw by osiggnaé
potozenie poczgtkowe. Nastepnie obraca sie o 100 obrotéw (6), wraca do potozenia 80 obrotow (7),
skacze do linii 6 (8) czyli obraca sie o 20 obrotéw by osiggng¢ potozenie 100 obrotéw i cykl (6)-(8) sie
powtarza.

Listanr_4: Regulacja potozenia + skoki od wejs¢ cyfrowych
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1> tryb regulacji potozenia
2>Zadaj wartosc 20

3>Skocz jesli wejscie S1 do linii [5]
4>Skocz do linii [2]

5>Zadaj warto$é 50

6> Skocz jesli wejscie S2 do linii [8]
7> Skocz do linii [5]

8>Zadaj warto$¢ 0

9> Skocz jesli wejscie S3 do linii [2]
10> Skocz jesli wejscie S1 do linii [5]
11>Skocz do linii [8]

Lista przetgcza sterownik w tryb regulacji potozenia (1). Zadaje wartos$¢ 20 obr. (2) — silnik
obraca sie 0 20 obrotéw wzgledem pozycji poczgtkowej. Jesli wejscie S1 jest rozwarte silnik pozostaje
w pozycji 20 obr. (jest wykonywana petla (2)-(4)). Jesli S1 zostanie zwarte do masy nastgpi skok do
linii 5 (3)-zadana wartos¢ potozenia 50 obr.(5)- silnik obréci sie o dodatkowe 30 obrotow (20+30=50).
Pozostanie w tej pozycji tak dtugo, az wejscie S2 nie zostanie zwarte do masy (6) - wowczas nastgpi
skok do linii nr 8, czyli zadana zostanie wartos¢ 0 potozenia (8) — silnik obréci sie o 50 obrotéw w
przeciwnym kierunku. Pozostanie w tym potozeniu (petla (8)-(11)) tak dtugo, az nie zostanie zwarte
wejscie S3 (9) lub S1 (5). Wowczas nastgpi skok odpowiednio do linii 2 lub 5 listy.

Listanr_5: Regulacja potozenia, pozycjonowanie

1> tryb regulacji predkosci
2>Zadaj wartos¢ 5

3>Skocz jesli wejscie S1 do linii [5]
4>Skocz do linii [2]

5>Zeruj pozycje

6> Tryb regulacji potozenia

7> Zadaj wartosc¢ -20

8>Czekaj 4 [s]

9> Zadaj wartos¢ 0

10> Skocz jesli wejscie S2 do linii [12]
11>Skocz do linii [7]

12>Zadaj wartos¢ 10

Lista przetgcza sterownik w tryb regulacji predkosci (1). Zadaje wartos¢ 5 obr/s (2). Wirnik zaczyna
sie obracac. Jesli wejscie S1 zostanie zwarte (np. w momencie osiggniecia przez napedzane
urzadzenie pozycji krancowej - zwarty zostaje przetgcznik kraicowy zwierajgcy S1) nastgpi skok do
linii 5 (3). Pozycja silnika zostaje wyzerowana (5). Sterownik przechodzi w tryb regulacji potozenia (6).
Silnik wykonuje -20 obrotéw (7) czeka 4 sekundy (8) i powraca do pozycji zerowej (9). Pozostaje w
petli (7)-(11), az do momentu zwarcia wejscia S2 (10). Woéwczas powraca do pozycji zerowe;j i
sterownik konczy wykonywanie listy.
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4.5 Zaawansowane - sterowanie w czasie rzeczywistym

Sterowanie w czasie rzeczywistym odbywa sie przez bezposrednie wysytanie rozkazéw poprzez facze
USB (wirtualny port COM). Wydanie rozkazu polega na przestaniu wszystkich znakow rozkazu i
jednego znaku powrotu karetki (oznaczany przez CR, uzyskuje sie go przez wcisniecie enter lub
przestanie wartosci 13 (0Dh) odpowiadajgcej w kodzie ASCIl temu znakowi). Przesytanie rozkazow nie
powinno sie odbywacé czesciej, niz w tempie 4 rozkazéw na sekunde. Przyktadowy fragment
komunikacji wyglada nastepujgco (nalezy pamietaé, ze kazdy rozkaz musi by¢ zakonczony znakiem
CR):

Imp  (!'mp\r)
IV800 (!V800\r)
IVO  (!VO\r)

Przestanie takiej sekwencji rozkazow spowoduje:
ustawienie trybu regulacji potozenia

rozkaz ruchu na pozycje 800

rozkaz ruchu na pozycje 0

Rozkazy rozpoznawane przez sterownik

Wartos¢ domysina

Rozkaz Dziatanie Parametr
parametrul

Imp przetgczenie na tryb regulatora

potozenia2
Ims przetaczenie na tryb regulatora predkos’;ci2
Ima przetaczenie na tryb regulatora predkosci

z predkoscig zadawang potencjometrem
Imj przetaczenie na tryb regulatora predkosci

z predkoscia zadawang  wejsciami
cyfrowymi w5, wé, w7

VXXX wpisanie wartosci zadanej potozenia (w|W trybie regulacji potozenia |0 dla potozenia i 0
trybie reg. potozenia !mp) lub predkosci | XXX oznacza liczbe obrotéw, a | dla predkosci
zadanej w trybie regulacji predkosci

ilos¢ obrotow na sekunde

lbp odtworzenie listy rozkazéw

Ir wymuszenie restartu sterownika

Iz wyzerowanie regulatora pomocne

podczas realizowania ustawienia silnika w
pozycji poczatkowej

1 wszystkie wartosci muszg byé liczbami catkowitymi
2 uwaga: w tych dwdch trybach wejscie DIR jest nieaktywne (jego pozycja jest obojetna) — zmiana kierunku
wirowania lub znaku potozenia zadanego odbywa sie przez podawanie liczb ujemnych w rozkazach ! VXXX
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5. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Sterownik umozliwia zatadowanie uaktualnionych wersji oprogramowania poprzez program
SID1812E-PC.

Aktualizacje oprogramowania dostepne sg pod adresem:
www.wobit.com.pl\produkty\sterowniki\sterowniki DC\SID1812E.htm

Procedura aktualizacji jest nastepujaca:

pobierz pliki SID1812E_rev_XX.hex (XX oznacza numer wersji);

odtacz sterownik od zasilania i komputera

wtéz zworke oznaczong jako Z1

podtacz sterownik przewodem USB do komputera PC

wtacz program SID1812E-PC i przejdz do zaktadki Aktualizacja firmware

wcisnij przycisk START w programie i wybierz pobrany wczesniej plik SID1812E_rev_XX.xeh

6. UWAGI | ZALECENIA MONTAZOWE

» Jesli silnik nie reaguje na polecenia sterownika i/lub kreci sie ze statg predkoscig, ktorej nie
mozna regulowac nalezy:

S

e Sprawdzi¢ czy enkoder zostat prawidtowo podtgczony do sterownika (Tabela 1)

e Sprawdzi¢ czy wejscie ENABLE jest aktywne (sygnalizowane jest to Swieceniem diody
ENABLE na panelu sterownika)

e Sprébowac zamienié biegunowos¢ podtaczenia silnika do sterownika

e Sprawdzié czy zostat wybrany odpowiedni tryb pracy podczas uruchamiania sterownika
(wsadzone zworki Z1 i/lub 72).

» Jesli sterownik przestaje odpowiadac na polecenia programu to prawdopodobnie jest w
trakcie wykonywania listy (szuka zadanej wartosci potozenia badz znajduje sie w petli).
Nalezy zatrzymac go przyciskiem Stop, a nastepnie zresetowal przyciskiem Reset w
zaktadce Rozkazy. Poprawne jego zresetowanie jest sygnalizowane zgaszeniem, a
nastepnie zapaleniem diody READY na panelu sterownika. Jesli ta operacja nie przyniesie
skutku nalezy na chwile odtgczy¢ sterownik od zasilania i podtgczy¢ go ponownie (nalezy
takze odtgczy¢ przewdd USB)

» Przycisk odczytywania wartosci predkosci i potozenia (rozdz. 4.2.1 pkt 20) jest aktywny
tylko, gdy sterownik znajduje sie w trybie regulacji predkosci i nie wykonuje zadnej listy.
Moze on postuzy¢ do zbadania aktualnej wartosci potozenia silnika, oraz sprawdzenia
rzeczywistej (np. maksymalnej) predkosci, jakg osigga silnik.
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» Podczas pracy w trybie regulacji potozenia wartos$¢ rozpedu nie powinna by¢ wieksza niz
0,02. Wpisanie wiekszej wartosci znacznie zwiekszy uchyb i oscylacje przy osigganiu
zadanej pozycji.

» Przy pracy sterownika z duzymi pragdami nalezy zapewnié¢ jego dobre chtodzenie. W tym
celu nie zaleca sie montowania sterownika w zamknietych szafach sterowniczych, bez
wymuszonego dodatkowego obiegu powietrza. Nie nalezy zastania¢ wentylatora, ani w
jakikolwiek sposéb go blokowa¢ / zatrzymywaé. Sterownik moze osiggaé znaczne
temperatury przy dtuzszej pracy w petnym obcigzeniu.

7. DANE TECHNICZNE

Typ

Zasilanie

Maksymalny prad silnika
Czestotliwos¢ PWM
Wejscie analogowe
Wejscia cyfrowe

Wyjscia tranzystorowe OC
USB lub RS485*

Temperatura pracy
Chtodzenie
Wymiary

*na zamowienie

N
o
y, \
C— 1 (<L) A
N
v

LOL

SID1812E

10...25V

12A (przy napieciu zasilania 12V)
4KHz

0.5V

Stan wysoki - 3...12V (zalecane +5V)
Maks. obcigzenie 500mA

Parametry transmisji:
57600bit/s, 8 bit, brak parzystosci, 1 bit stopu

0...+60°C
Wentylator
120x101x22.5 (obudowa)
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