Instrukcja obstugi

STEROWNIK SILNIKA DC O PRADZIE MAKS. 12A
SID1812

Cyfrowy sterownik silnika DC z regulacjg predkosci, kierunku obrotow i
funkcja soft-startu.
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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzgdzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzszg uwagg przez naszych specjalistow i stuzg jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowa¢ o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego
wiasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametrow produktow bez powiadomienia.

e Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
*  Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. ZASADY BEZPIECZENSTWA | MONTAZU

ZASADY BEZPIECZENSTWA

= Przed rozpoczeciem uzytkowania urzgadzenia nalezy przeczyta¢ ze zrozumieniem niniejszg
instrukcje,

= Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo,

= Zapewni¢ witasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia (napiecie zasilania,
temperatura, maksymalny pobdr pradu),

= Przed dokonaniem modyfikacji przytaczen przewoddw, nalezy wytgczy¢ napiecie zasilania.

= Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np. medycznych, w
pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom
funkcjonowania.

= Nie nalezy samodzielnie rozmontowywaé i dokonywal przerébek urzadzenia. W razie
potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze grozi¢ porazeniem
lub spowodowaé pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

ZALECENIA MONTAZOWE

W srodowiskach o poziomie zaktécen, ktére nie s znane, zaleca sie stosowanie nastepujgcych
Srodkéw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

= Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie prgdem i skrécic czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.

= Uziemiac lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe,

= Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzgdzenia duzej mocy bez odpowiednich filtrow
sieciowych,

=  Stosowac ekranowanie przewodow zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtgczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzagdzenia,

= Dla zasilania silnika stosowaé skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowad
koralik ferrytowy zaktadany na przewadd,

= Unika¢ prowadzenia przewodow sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddéw energetycznych i zasilajgcych,

= Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowg regulacja mocy),

= W przypadku urzadzen w postaci modutu (otwarta obudowa) zaleca sie montowaé je w
ekranowanej obudowie.
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2. OPIS STEROWNIKA

2.1 Przeznaczenie

SID1812 jest sterownikiem przeznaczonym dla silnikdw pradu statego umozliwiajgcym
regulacje predkosci i kierunku obrotéw silnika. Predkos¢ silnika zadawana jest za pomoca
zewnetrznego potencjometru lub poprzez zewnetrzny sygnat analogowy 0...5V (zadawanie np. ze
sterownika PLC). Po dodaniu zewnetrznego dzielnika mozliwe jest takze sterowanie napieciem
0...10v.

Sterowanie kierunkiem obrotéw odbywa sie za pomocg wejscia DIR. Dodatkowo sterownik zostat
wyposazony w wejscia ENABLE zezwalajgce na prace silnika, STOP — stuzgce do natychmiastowego
zatrzymania silnika (hamowania) oraz wejscie SOFTST wigczajgce funkcje miekkiego startu silnika.

2.2 Wiasciwosci

=  Wspdtpraca z silnikami o mocach do okoto 180 W

=  Maksymalny prad ciggty 12A (dla napiecia zasilania 12V), chwilowo maks. 30A

= Zasilanie 10...25V DC

= Sterowanie stopnia mocy sygnatem PWM

= Regulacja predkosci obrotowej w petnym zakresie zewnetrznym potencjometrem lub
napieciem analogowym 0...5V

= Optoizolowane wejscia

= Wskaznik LED sygnalizujacy zasilanie, stan pracy oraz przecigzenie sterownika

= Zabezpieczenie nadpragdowe i zwarciowe koncowki mocy

= Zabezpieczenie termiczne

= Zasilanie i sygnaty sterujgce na listwach roztacznych ze ztgczami srubowymi

= Obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN

2.3 Zasilanie

Do zasilania sterownika nalezy zastosowac zasilacz niestabilizowany o napieciu wyjsciowym
najlepiej rébwnym napieciu znamionowemu podtgczonego silnika. Zasilacz powinien posiada¢ na
wyjsciu duze kondensatory elektrolityczne w celu odebrania ewentualnej energii wracajgcej od
sterownika (BACK EMF). Zalecane 1000uF na 1A pobieranego przez silnik prgdu. Przy podtgczaniu
zasilania do sterownika nalezy zwrdci¢ uwage na biegunowosé, gdyz zmiana + z — moze uszkodzié
sterownik.

UWAGA: Nie nalezy przekracza¢ maksymalnego napiecia zasilania sterownika, gdyz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.
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2.4 Opi

Opis ztgcz st

s zfgcz

RS485A [O]st
RS485B |o|s2
GND |0 s3
s OUT +5V |O| s4
Wejscie I:AINO...SV olss
analogowe GND |0l s6 :1 Wejscia sterujace
{ O| vcc+ oPTO
; o
o
ol soFTsT
sink M+ ol stop
M- o| bR
O| ENABLE
Zasilanie sterownika VCC+ O] GND
10...25 VDC GND
GND
— | =1 D
e & o o o I
o0 w > = o
2 5 E
6 @ < 4 £
< W
= © E
w [}
Rys. 1 Opis kontrolek i ztgcz
erownika:

Nazwa
Wejscie analogowe

Opis ztacz

S1 RS485A Linia A interfejsu RS485 (nie dostepne w podstawowej wersji sterownika)
S2 RS4858B Linia B interfejsu RS485 (nie dostepne w podstawowej wersji sterownika)
S3 GND Masa sterownika
sS4 OUT +5V Woyjscie napiecia +5V do zasilania potencjometru
S5 AIN 0...5V Wejscie analogowe 0...5V
S6 GND Masa wejscia analogowego (masa sterownika)
Wyjscie silnika i zasilanie
4 M+ Wyjscie podtaczenia silnika +
5 M- Wyjscie podtgczenia silnika -
6 VCC+ Zasilanie sterownika +10...25V
7,8 | GND Masa zasilania sterownika
Wejscia sterujgce
W1 | VCC+ OPTO Zasilanie optoizolacji wejs¢ (+5...12V)
W4 | SOFTST Wejscie ,Miekki start”
W5 | STOP Wejscie ,Zatrzymanie silnika (hamowanie)”
W6 | DIR Wejscie ,Zmiana kierunku obrotéw silnika”
W7 | ENABLE Wejscie ,Zezwolenie na prace silnika”
W8 | GND OPTO Masa dla wejs¢

SID1812 ver.2- instrukcja 15.09.2010

a



Opis diod sygnalizacyjnych na panelu sterownika:

Nazwa Opis

DIR Sygnalizacja kierunku pracy silnika (aktywne wejscie DIR)

ENABLE Sygnalizacja zezwolenia na prace silnika (aktywne wejscie ENABLE)
READY Sygnalizacja gotowosci sterownika do pracy

ERR/ LIM Sygnalizacja przecigzenia / btedu sterownika

PWR Sygnalizacja zasilania sterownika

2.5 Opis wejsc sterujacych

Wszystkie wejscia sterujgce (ENABLE, DIR, STOP, SOFTST) sg optoizolowane. Do wejscia VCC+
OPTO nalezy podtaczy¢ dodatkowe zasilanie dla optoizolacji (5...12V).
Wejscie zostanie aktywowane, gdy zostanie na nie podana masa zasilania optoizolacji (Rys. 2)

OUT +5Y
We. AIN 0.5V
0.5v — GND |

VCC4+ OPTO

O VCC+ OPTO

+5..12V
SOFTST
— GND OPTO

vees opTo

SOFTST
SToP

[e]
o
o
[e]
O
o
[e]
(o]

00000000

Rys. 3 Wykorzystanie napiecia +5V sterownika do zasilania

Rys. 2 Sterownie wej$¢ . -
optoizolacji

Istnieje takze mozliwos¢ wykorzystania napiecia +5V dostepnego na wejsciu analogowym, do
zasilania wejs¢ optoizolacji (Rys. 3). Rozwigzanie to jest zalecane tylko w przypadkach statego
wtaczenia konkretnych wejs¢. W przypadku prowadzenia dtugich przewoddéw od przetgcznikéw lub
innych elementdéw sterujacych wejsciami sterownika zaleca sie stosowanie osobnego zasilania
optoizolacji.

UWAGA: Wykorzystanie potaczenia z rysunku 3 powoduje utrate wtasciwosci optoizolacji
wejs¢ i mozliwo$é uszkodzenia sterownika w przypadku przepie¢ pojawiajacych sie na jego
wejsciach.

Tabela stanéw pracy sterownika

Stan ENABLE DIR STOP SOFTST
Wejscie

Silnik zatrzymany OFF X X X

Obroty w ,,*prawo” ON OFF OFF X

Obroty w ,,*lewo” ON ON OFF X

Hamowanie silnika ON X ON X

silnik zatrzymany

Miekki rozruch silnika ON X ON -> OFF ON

Miekki rozruch silnika OFF -> ON X OFF ON

ON —wejscie aktywne
* kierunki przyjete umownie
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2.6 Sterowanie predkoscia silnika

Sterowanie predkoscia silnika odbywa sie przez zmiane
napiecia podawanego na wejscie analogowe AIN.
Maksymalne napiecie, jakie moze by¢ podane na
wejscie AIN to +5V. Sterowanie predkoscia moze sie
odby¢ takze za pomocg potencjometru podfgczonego
jak na rysunku Rys. 4.

potencjometr
1K..4Tk

Rys. 4 Podtgczenie potencjometru do wejscia
analogowego AIN

3. OPIS STEROWNIKA

Sterownik po podtgczeniu napiecia zasilania wykonuje procedure inicjalizacji, ktora
zakonczona jest wigczeniem diody READY. Wysterowanie wejscia ENABLE powoduje start silnika.
Silnik bedzie rozpedzany do predkosci zadanej z wejscia analogowego. Wejscie DIR stuzy do zmiany
kierunku obrotéw silnika. Aktywowanie wejscia STOP podczas pracy silnika powoduje jego
zatrzymanie (hamowanie).

Wejscie SOFTST stuzy do aktywowania trybu miekkiego rozruchu, a takze nawrotu silnika.
Przyspieszenie obrotéw silnika jest woéwczas wewnetrznie ograniczone przez sterownik.

3.1 Sygnalizacja przecigzenia / kasowanie btedow sterownika

Pomaranczowa dioda ERR / LIM na panelu sterownika wskazuje stan przecigzenia / zadziatanie
jakiegokolwiek zabezpieczenia zgodnie z ponizszg tabela:

Stan diody ERR / LIM Przyczyna / stan sterownika
Wytgczona Normalna praca sterownika
Miga Przekroczenie pragdu maksymalnego

Wytgczenie nastgpi po 4 sek., jesli wartos¢ pradu nie spadnie ponizej
dopuszczalnej.

Wtaczona Przecigzenie pradowe, przecigzenie termiczne, zwarcie wyjscia

Silnik zostaje wytgczony

Jesli nastgpi wytaczenie sterownika (dioda ERR/LIM s$wieci swiattem ciggtym) nalezy skasowac btad
wytgczajgc i wigczajac wejscie ENABLE, lub wytgczajac i wtgczajgc zasilanie sterownika. Nalezy takze
usungc przyczyne przecigzenia / zwarcia.
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3.2 Uwagii zalecenia

Przy pracy sterownika z duzymi prgdami nalezy zapewnic¢ jego dobre chtodzenie. W tym celu
nie zaleca sie montowania sterownika w zamknietych szafach sterowniczych, bez wymuszonego
dodatkowego obiegu powietrza. Nie nalezy zastania¢ wentylatora, ani w jakikolwiek sposéb go
blokowaé / zatrzymywac.

Sterownik moze osiggac znaczne temperatury przy dtuzszej pracy w petnym obcigzeniu.

W przypadku przecigzenia sterownika nalezy odtgczy¢ zasilanie

4. DANE TECHNICZNE

Typ SID1812
Zasilanie 10..25V
Maksymalny prad silnika 12A (przy napieciu zasilania 12V)
Czestotliwos¢ PWM 4KHz
Rezystancja potencjometru 1 kQ...47 kQ
Temperatura pracy 0...+60°C
Chtodzenie Wentylator
Wymiary 120x101x22.5 (obudowa)
N
(@]
J \
C—— 1 [l A
N
¥ w
) 2
SID1812 ver.2- instrukcja 15.09.2010 N 9

@



