STEROWNIK SILNIKOW

DWUFAZOWYCH BIPOLARNYCH

SMC 139WP

SMC 139WP

Typ SMC 139WP

Napiecie pracy DC 25 do 75V
Maksymalny prad fazowy 8,2A

Nastawienie pradu DIP switch

Automat. redukcja pradu DIP switch

Rodzaj pracy Bipolarny chopper PWM
Czestotliwos¢ choppowania 25kHz

Podziat krokowy 1, ¥, 2/5, ¥4, 1/8, 1/10, 1/16
Czestotliwos¢ kroku 0 do 50 kHz

Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS
Optoizolacja Dla wejs¢

Prad sygn. wejsciowych 20 mA

Zakres temperatur pracy 0 do 40°C

Wskaznik zasilania Dioda LED

Potaczenie silnika Combicon

Potaczenie sygnatéw RIA

Wymiary

80*162*40 mm

Spos6éb mocowania

Uchwyt szyny monterskiej

Wtasciwosci:

* mikroprocesor, stopnie mocy FET lowRon,
* zamknieta obudowa z profilu aluminiowego,
e ochrona przeciwzwarciowa oraz termiczna,
* czestotliwos¢ kroku do 50kHz,

«  cyfrowy filtr sygnatu kroku,
» ustawianie pradu za pomocg miniaturowych przetacznikéw

DIP,

e zaawansowana technologia, montaz SMD,
* automatyczne ksztattowanie sinusoidy,

* optoizolowane wejscia,

» czestotliwos¢é choppowania 25kHz,
* automatyczna redukcja pradu,

¢ wskaznik LED dla zasilania,
e zasilanie i sygnaty do silnika na listwach roztagcznych,
* dodatkowe, oddzielone galwaniczne zasilanie +5V dla

sterowania wejs¢ optoizolowanych,
* chtodzenie wymuszone wentylatorem.

www.wobit.com.pl W0 M

SMC 139WP jest mikrokrokowym,
wysokonapieciowym sterownikiem
silnika krokowego, zaprojektowanym do
sterowania silnikéw o pradzie fazy do
8.2A. Uzytkownik ma do dyspozyciji 8
nastaw pradow z zakresu od 3 do 8.2A
przy jednym zasilaniu 25 do 75V napiecia
statego oraz 8 gtebokosci podziatéw
krokowych.

Potezne tranzystory MOSFET

w izolowanej galwanicznie obudowie
mocowane sg na solidnej belce, oddajg
W pewny sposob ciepto na obudowe
chtodzong wentylatorem.

Sterownik SMC139 wykonany jest

w aluminiowej obudowie z radiatorem

i wentylatorem wymuszajgcym
chtodzenie. Obudowa ma mozliwosé
montowania do szyny monterskiej.
Roztaczne listwy zaciskowe dla zasilania,
silnika i sygnatéw sterujgcych pozwalajq
na szybki montaz i demontaz bez
potrzeby odkrecania przewodow.

Stopnie mocy w sterowniku SMC139
pracujg przy czestotliwosci choppowania
25kHz, a mieszany sposob gaszenia
pradu daje oszczednosci energii przy
optymalnym ksztatcie przebiegu pradu,
CO wigze sie z precyzjg ruchu silnika
krokowego (mixed decay). W uktadzie
sterujgcym TMC239 zawarte sg
nieliniowe przetworniki D/A pozwalajace
na uzyskanie podziatu krokowego 1/16.
Uktad wyposazony jest w precyzyjny
uktad kontroli pradu i kontroli przecigzen
goérnej i dolnej gatezi mostka mocy.

Sterownik ma wbudowany wewnetrzny
uktad zasilania izolowanego galwanicznie
+5V wyprowadzonego na zewnatrz

w celu utatwienia uzytkownikowi aplikacji
(na przyktad do zasilania transoptorow).

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostgpnosci produktéw z magazynu.



