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Poczworny sterownik silnikéw krokowych
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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawna eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistow i stuzg jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowaé o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania.

Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci.
Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktéw bez powiadomienia.

e Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
e Prosimy o zwrécenie szczegdlnej uwagi na nastepujace znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudnié¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. Zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1. Zasady bezpieczenstwa

e Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznaé sie z niniejszg instrukcjg
obstugi;

e Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo;

¢ Nalezy zapewnié wtasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia
(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobér pradu);

* Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytagczen przewoddw, nalezy wytgczyc
napiecie zasilania.

1.2. Zalecenia montazowe

W $rodowiskach o poziomie zaktdcen, ktdére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujgcych
Srodkow zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

e Uziemiac lub zerowaé metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady;

¢ Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzgdzenia duzej mocy bez odpowiednich filtréw
sieciowych;

e Stosowac ekranowanie przewoddéw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtaczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia;

e Dla zasilania silnika stosowaé skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowac
koralik ferrytowy zaktadany na przewdd;

e Unika¢ prowadzenia przewodow sterujgcych (sygnatowych) rownolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddw energetycznych i zasilajgcych;

e Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktdcen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy).
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2. Opis urzadzenia

2.1. Przeznaczenie

SQCA244 to poczwérny sterownik silnika krokowego, dedykowany do sterowania maszyn CNC.
Umozliwia sterowanie silnikami krokowymi prgdem do 4A i z podziatem krokowym maksymalnie
1/64.

Sterownik posiada przetaczniki umozliwiajgce zmiane podziatu kroku oraz pradu dla kazdego kanatu
osobno. Sterownik posiada standardowe wejscia sygnatow CLOCK/DIR wyprowadzone na roztgcznych
ztaczach $rubowych oraz wspélne wejscie ENABLE. Ponadto sterownik wyposazony zostat w ztacze
LPT, ktdére pozwala na bezposrednie sterowanie silnikami z komputera PC (np. za pomoca
oprogramowania MACH). Do dyspozycji uzytkownika sg takze dwa wyjscia przekaznikowe oraz cztery
optoizolowane wejscia, ktére mogg by¢ sterowanie za pomoca portu LPT.

2.2. Wiasciwosci

= Stopnie mocy dla maks. 4 silnikdw krokowych

= Zasilanie 12..36 VDC

=  Prad znamionowy — max 4A na faze

= WYybodr pradu fazy silnika: 4A, 3.5A, 3A, 2.5A

= Podziat kroku: 1/2, 1/8, 1/10, 1/16, 1/20, 1/32, 1/40, 1/64

= Ztacze LPT do pofaczenia z komputerem (wspétpraca z programami np. MACH2, MACH3)
= 4 uniwersalne optoizolowane wejscia (3..24V)

= 2 uniwersalne wyjscia przekaznikowe

= Wskazniki LED zasilania / wejs¢ / wyjs¢

=  Obudowa otwarta— profil aluminiowy przystosowany do montazu na szynie DIN

2.3. Opis ztagcz i sygnatow sterownika

Silnik 1 Silnik 2 Silnik 3 Silnik 4

)
—

N
Bezpiecznik

Zasilanie
LPT 12...36 VDC
Silnik X Ztacza podtaczenia silnika X
LPT Ztacze LPT do sterowania z komputera PC
Zasilanie Ztacze zasilania sterownika (12...36 VDC)
GND Sygnat masy
+5V Sygnat +5V
CLKX Sygnat korku sterowania silnikiem X
DIRX Sygnat kierunku sterowania silnikiem X
EN Sygnat zezwolenia (wspdiny)
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Dioda LED (0]]1

PWR Sygnalizacja zasilania

EN Sygnalizacja aktywnego sygnatu zezwolenia EN
PK1, PK2 Sygnalizacja stanow przekaznikow PK1 i PK2
1,2,3,4 Sygnalizacja stanow wejs¢ IN1...IN4

2.4. Wybor podziatu kroku

Wybor podziatu kroku dokonuje sie za pomocg przetacznikow 1,2,3 dla kazdego stopnia mocy
osobno, wedtug ponizszej tabeli:

Wybor podziatu kroku:

L L L Y

L L H 1/8
L H L 1/10
L H H 1/16
H L L 1/20
H L H 1/32
H H L 1/40
H H H 1/64

2.5. Wyboér pradu maksymalnego

Prad maksymalny ustala sie za pomocg przetgcznikow 11 oraz 12 dla kazdego stopnia mocy osobno,
wedtug tabeli ponizej:

Wybor pradu:
11 12 Prad
OFF OFF 4A
ON OFF 3,5A
OFF ON 3A
ON ON 2,5A

2.6. Wiaczenie redukcji pradu

Redukcja pradu wtaczana jest za pomocy przetgcznika oznaczonego jako R dla kazdego stopnia
osobno (przetgcznik w pozycji ON). Wtaczenie redukcji pradu powoduje zmniejszenie pragdu o okoto
50%, gdy na wejscie CLK impulsy podawane s3 z czestotliwoscig mniejszg niz 1,5Hz.

CLK fwe.>1,5Hz -> I max CLK f we. <=1,5Hz -> 50% Imax

3. Potaczenie sterownika

3.1 Zasilanie

Sterownik musi by¢ zasilany ze Zrdodta o odpowiednim napieciu wyjsciowym (maks. 36V) i
wydajnosci pragdowej. Zasilacz musi tez odebra¢ energie hamowania silnika, co umozliwiajg
kondensatory wyjsciowe o pojemnosci co najmniej 4700uF.

& UWAGA: Nie nalezy przekracza¢ maksymalnego napiecia zasilania sterownika, gdyz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.
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3.2 Sygnaly sterujace silnikami

Sygnaty wystepujgce na ztgczu LPT i ztgczach CLKX, DIRX oraz EN pokrywajg sie.

& UWAGA: Nie nalezy podigcza¢ sterownika poprzez port LPT w przypadku, gdy
wykorzystywane sg zfgcza sygnatowe CLKX, DIRX, EN i odwrotnie.

By aktywowal stopnie mocy sterownika nalezy podac¢ stan wysoki (max +5V) na wejscie EN
sterownika (lub wysterowac pin 9 portu LPT).

Sterowanie predkoscig oraz kierunkiem silnikow odbywa sie poprzez sygnaty CLKX oraz DIRX
wzgledem sygnatu masy (max +5V), lub poprzez odpowiednie piny portu LPT.

Wszystkie sygnaty CLK sg zanegowane. Oznacza to, ze impulsem generujgcym KROK jest zbocze
opadajgce. W stanie spoczynku na linii CLK powinien wystepowac¢ stan wysoki (+5V), a sygnat CLK

powinien by¢ impulsem ujemnym o dtugosci min 1us i czestotliwosci maks. 50Khz (to samo tyczy sie
sygnatu z portu LPT).

3.3 Sygnaly wyjs¢ przekaznikowych i wejs¢ optoizolowanych

Wyjscia przekaznikowe PK1 i PK2 mogg by¢ aktywowane tylko za pomocg sygnatéw z portu LPT (pin
16 — PK2, pin 14 — PK1).

Wejscia optoizolowane IN1..N4 mogg by¢ odczytywane tylko z portu LPT (pin 12 — IN1, pin 11 —IN2,
pin 10 — IN3, pin 13 — IN4).

3.4 Zigcze LPT

Sterownik moze by¢ bezposrednio podtgczony do komputera PC za pomocg ztgcza LPT. Ponizej
znajduje sie wykaz pinédw zfacza i odpowiadajace im sygnaty.

Nr pinu LPT Opis

1 DIR 1
2 CLK1
3 DIR 2
4 CLK 2
5 DIR 3
6 CLK 3
7 DIR 4
8 CLK 4
9 EN
10 IN3
11 IN2
12 IN1
13 IN4
14 PK1
15
16 PK2
17
18-25 GND
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PAN

3.5

Silnik 1 Silnik 2 Silnik 3

LPT

Do komputera PC

UWAGA: Nie nalezy podiacza¢ sygnatow do wejs¢ DIRX, CLKX oraz EN, gdy sterownik
sterowany jest poprzez port LPT.

Przyktadowe podtaczenie sterownika

Silnik 4

Bezpiecznik

Zasilacz 36V DC

np. wrzeciono elektryczne|

np. aktywacja chtodziwa

_

np. czujnik zblizeniowy,

4. Parametry techniczne
Opis Parametry
Zasilanie 12 ..36V DC

llos¢ stopni mocy

4

Prad maksymalny dla jednego silnika

4A / faze (ustawiany przetacznikiem)

Redukcja pradu przy braku sygnatu CLK

Tak, wtgczana przetacznikiem

Maksymalna czestotliwos¢ sygnatu CLK

50kHz

Minimalna dtugos¢ zbocza sygnatu CLK

lps

Podziat kroku

% ,1/8,1/10, 1/16, 1/20, 1/32, 1/40, 1/64

Wejscia sterujace silnikami

CLK, DIR, EN (poziomy sygnatéw: LO <1V, HI>3.5V, max 5V)

Wejscia sygnatow wytgcznikéw krarnicowych

4 optoizolowane (poziomy sygnatdéw: LO <2V, HI>3V, max 24V)

Wyjscia przekaznikowe

2 (2A/30VDC 1A/125VAC)

Wejscie LPT

DB25,
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Wymiary sterownika SQCA244A

Od przodu sterownika

200

75

Z boku sterownika

80
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