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« Prosimy o uwazne przeczytanie instrukciji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
« Prosimy o zwrécenie szczegoInej uwagi na nastgpne znaki:

A Uwaga: niedostosowanie sie moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1 Opis sterownika

1.1 Przeznaczenie

Miniaturowe sterowniki SMC 61 i SMC 63 przeznaczone sa do wspotpracy z dwufazowym silnikiem
krokowym. UmoZliwiaja sterowanie z petnym krokiem lub krokiem podzielonym na 2 cze$ci wymusza-
jac odpowiedniag warto$¢ pradu w uzwojeniu silnika niezaleznie od wartosci napiecia zasilania. Kazdy
impuls taktujacy powoduje obrét silnika o jeden krok lub pot kroku w zaleznosci od podziatu krokowe-
go ustawionego przy pomocy sygnatu 1/2 . (max. 400 krokéw na obrot dla silnika 1,8° 1800 dla silnika
0,9°). Prad znamionowy silnika ustalaja dotaczone do fabrycznie wlutowanych dodatkowe rezystory
wstawione w odpowiednie miejsca od strony elementdw (standardowo ustawiona jest wartosé pradu
0,4 A—patrz tabela. Czerwona dioda sygnalizuje obecno$¢ napiecia zasilania. Sterownik standardowo
posiada pasywne chtodzenie w postaci radiatora (R) i przeznaczone sa do mocowania na szynie
monterskiej (SMC 61) lub do mocowania wkretami na powierzchniach pfaskich (SMC 63). Posiadaja
takze gniazdo do ztacza sygnatowego w postaci miniaturowego ztacza ze stykami zaciskanymi na
przewodach. Umozliwia to blyskawiczne podtaczenie sterownika do komputera lub innych urzadzen.
Wejécia nie podtaczone traktowane sa tak, jakby na tym wejsciu byt stan wysoki -H (,1” logiczna).
Poniewaz podczas hamowania energia silnika musi zosta¢ odebrana przez uktad zasilajacy, nalezy go
wyposazy¢ w kondensator o pojemnosci co najmniej 4700 uF/50 V (zalecane 10000 uF) (na ptytce
sterownika znajduije sie juz kondensator o pojemnosci 1000 uF/50 V).

UWAGA: wzrost napiecia zasilania powyzej 38V prowadzi do uszkodzenia uktadu scalonego ste-
rownika. Ustawienie pradu znamionowego odbywa sie przez dotaczenie rezystorow dodatkowych do
istniejacych rezystoréw nastawy pradu lub poprzez ich wymiane - wedtug tabeli.

Zalecane jest splecenie parami ze soba przewoddw prowadzacych do silnika w celu zmniejszenia
generowanych zakiocen EMI.

1.2 Wiasciwosci

mikroprocesor, scalone stopnie mocy dla silnikdw 2-fazowych bipolarnych
jedno napiecie zasilania, max 36 V

wysoki prad znamionowy 3A (4 A peak)

praca petno- i potkrokowa

dwie programowalne czestotliwosci taktowania

funkcja miekkiego startu

czestotliwo$¢ czopowania 20 kHz

wskaznik LED dla zasilania i wyjscia btedu

zasilanie, sygnaty do silnika i sterujace na listwach roztacznych typu Combicon
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1.3 Sposob oznaczania
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chtodzenie i mocowanie
61 —radiator katowy i uchwyt szyny monterskiej
63 —radiator katowy bez uchwytu, mocowanie wkretami
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gnaty sterujace
sygnat taktujacy (CLK)
GND

wejécie zezwolenia (EN) — zero aktywne

GND

wejscie sygnatu kierunku (DIR) — 0 - w lewo, 1 - w prawo

GND

wejécie sygnatu podziatu krokowego — O - podziat przez 2

GND

Ztacze wyjsciowe i zasilania

OO~ =

faza A
faza /A
faza B
faza /B
zasilanie — (GND)
zasilanie — (+Vcc)

RA, RB - rezystory ustalajace prad silnika (patrz pkt. 2.3)
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1.6 Sygnaly sterujace
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2 Zasilanie

Sterownik musi by¢ zasilany ze zrodfa o odpowiednim napigeciu wyjsciowym (max 36 V)
i wydajnosci pradowej. Zasilacz musi tez odebra¢ energie hamowania silnika, co umozliwig kondensa-
tory wyjéciowe o pojemnosci co najmniej 4700 mF. Zaleca sie stosowanie (dedykowanych dla sterow-
nikéw) zasilaczy ZN 100. Do zasilania sterownikdw nie nadaja sie zasilacze stabilizowane.

Bezpieczne napiecie zasilania jest nizsze od dopuszczalnego maksymalnego, gdyz do napiecia
zasilania dodaje sie energia z silnika przy hamowaniu i krotkie impulsy powstajace wskutek szybkiego
wytaczania duzejindukcyjnosci uzwojenia silnika. Przy pierwszym samodzielnym wiaczeniu sterownika
do zasilacza wskazane jest uzycie amperomierza (najlepiej wskazdéwkowego) w celu kontroli poboru
$redniego pradu. Uwaga: im nizsze napiecie zasilania tym wyzszy $redni pobér pradu z zasilacza.
Pomiar pradu znamionowego mozliwy jest oscyloskopem po wiraceniu w faze rezystora pomiarowe-
go o matej rezystancji (np. 0,7om 1% 2W). Nalezy wtedy zwréci¢ uwage, ze masa oscyloskopu nie
bedzie na masie urzadzenia, a wiec wiaczenie drugiego kanatu oscyloskopu do uktadu nie jest mozliwe
(wspdlne masy obu kanatéw). Nigdy nie nalezy podtaczac przewoddw zasilania z nieroziadowanego
zasilacza (bez obciazenia zasilacz moze utrzymywac energie zgromadzona w kondensatorach elek-
trolitycznych przez diugi czas). Do roztadowania elektrolitéw wystarczy na chwile zewrze¢ niskoomo-
wym rezystorem zacisk ,+" z ,—, oczywiscie tylko przy wytaczonym zasilaniu.

3 Prad pracy silnika

Sterownik jest fabrycznie wyposazony w rezystory ustalajace prad silnikana 0,4 A. W celu dostosowa-
nia tego pradu do posiadanego silnika, nalezy w miejscach oznaczonych na rysunku w pkt. 1.6 jako
RA i Re, wiutowa¢ dodatkowe rezystory (1 W) wg ponizszej tabeli, lub poda¢ warto$¢ pradu w zamo-
wieniu.

SMC 63
Sterownik

SMC 61

Prad znamionowy (A) 04 08 1,0 15 20 25 3.0

Dodatkowe Ra i RB @) | 08 043 | 036 | 024 | 018 | 0,14 | 012
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2  Wskazowki montazowe
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Zaleca sie splatanie przewoddw do silnika parami. Jesli generowane szumy stwarzaja problemy
lub przewody do silnika musza mie¢ wieksza dtugos¢, to zaleca sie stworzenie ekranu przez
oplecenie przewoddw silnika przewodzaca tasma i podtaczenie jej do masy.

Jako przewody sygnatowe mozna uzy¢ przekrojow AWG14 do 28 a do zasilania AWG22 lub
wigksze.

Przewody sygnatowe nalezy oddali¢ od linii zasilania i przewodow silnika na min. 10 cm. W zadnym
razie nie splata¢ ich razem.

Ze wzgledow termicznych (silnik wydziela sporo ciepta) wskazane jest mocowanie silnika do ptyty
aluminiowej lub innej czes$ci maszyny mogacej odebra¢ nadmiar ciepta. W kazdym przypadku
wskazana jest kontrola temperatury silnika przy pierwszych probach na maszynie (max tempera-
tura silnika 80.. 85°C).

Wskazany jest montaz sterownika najblizej silnika ze wzgledu na diugo$¢ przewoddw do silnika.
Korcéwki przewoddw szczegdlnie silnika (mozliwo$é zwarcia) zaleca sie polutowad lub po nato-
zeniu na nie koncowek kablowych zacisnac¢ w przyrzadzie.

Mozliwe jest taczenie uzwojen bipolarnych (8-przewodowych) szeregowo, gdy wazniejsze jest
uzyskanie znamionowego momentu np. 1,5 A uzwojenie sterowane pradem znamionowym 1,5 A
lub réwnolegte, gdy istotniejsze jest uzyskanie wysokiej predkosci obrotowej silnika (mniejsza
indukcyjno$¢ uzwojen decyduje o szybszym narastaniu pradu w uzwojeniu). Nalezy jednak kon-
trolowac temperature silnika.

Silnik bipolarny Silnik unipolarny

wigksza dynamika wiekszy moment wigkszy moment wigksza dynamika
Znacznie mniejszy moment

W przypadku przekazywania napedu na inna o$ wskazane jest taczenie watdw silnika i mechanizmu
napedzanego za pomoca sprzegta do tego celu przystosowanego. Eliminuje ono nieosiowosci
montazu i zwieksza zywotno$¢ tozysk silnika. Bardzo dobrze spetniaja te wymagania sprzegta
typu Oldham.

Nie wolno skracag, cia¢ ani wiercic¢ osi silnika ani jego obudowy. Rozbieranie silnika jest mozliwe
tylko fabrycznie, gdyz po rozebraniu traci on cze$¢ momentu magnetycznego. Do ostabienia
momentu silnika moze tez doj$¢ wskutek silnych wstrzaséw czy uderzen.

Dla poprawienia wiasnosci dynamicznych uzy¢ mozna ttumika. Trumik magnetyczny lub wisko-
tyczny pomaga w redukcji drgan i rezonanséw silnika i pozwala podnie$¢ maksymalna predkosé
obrotowa do 2x.

Silnik krokowy jest maszyna elektryczna. Obowiazuja ogdine przepisy eksploatacji maszyn elek-
trycznych. Przed wiaczeniem sterownika nalezy upewnic¢ sie, ze czesci ruchome maszyny lub
samego silnika nie wejda w kolizje zinnymi czesciami maszyn lub nie skalecza ludzi.
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3  0Ogolne warunki eksploatacji

1. Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (na przyktad medycznych,
w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajacych
btedom funkcjonowania.

2. Urzadzenia panelowe musza by¢ poprawnie montowane w panelu. Niezastosowanie moze
spowodowac porazenie pradem.

3. Nie wolno podtaczaé urzadzenr zewnetrznych jesli urzadzenie jest wiaczone.

4. Nie nalezy samodzielnie rozmontowywac i dokonywac przerobek urzadzenia. W razie potrzeby
prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze grozi¢ porazeniem lub spowo-
dowac pozar. Powoduije tez utrate gwarancji.

5. Niniejsze urzadzenia nie moga by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to spowodo-
wac porazenie pradem i znacznie skréci¢ czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.

6. Urzadzenia budowy otwartej, tj. nie posiadajace wtasnej obudowy, przeznaczone sg do
montowania w szafach sterujacych lub w obudowach systemédw nadrzednych. W kazdym
przypadku nalezy zapewni¢ ochrone przed wilgocia, opitkami i zanieczyszczeniami.

7. Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia lub
pozaru.

8. Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowa¢ $rodkéw zawierajacych wode lub oleje.

W czasie czyszczenia uktadu chtodzenia z wentylatorem i radiatorem za pomoca strumienia
powietrza (przedmuchiwanie), nalezy koniecznie unieruchomic¢ wirnik wentylatora.

9. W przypadku koniecznosci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania naprawy),
nalezy zadbac o staranne zapakowanie, uniemozliwiajace powstanie szkdd.
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