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Dzi nkwjaemyyb-r naszego produkt u!

Niniejsza instrukcja ugat vwio pRaG@sntawwe kprpd wiad aacvy @@ oolps Swgva niego ur z Nd z

I nformacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane gostagy z
produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek owekgn o N peddtaviie gpizedstevioiych w  r 0oz u mi
informacji nie naleUOy wnioskowal o okdo&kdkreinegp zaktosowariahach | ub przydat
Informacje te nie zwalniajN uUytkownika zspbawdKekiawpB8daniwgafci
Zastrzegamy sobie moUli woSI z powdowienmar ametr - w produkt -w bez
f Prosimy o uwaUne przeczytanie instrukecij. i
T Prosimy o zwr-cenie szczeg-I| nej uwagi na n
UWAGA!
Niedostosowaniesini  d o i nnsoterspowocdgwal uszkodzenie urA\dzenia
albo utrudnil p o s § u g i msarmiera lubsoprogramowaniem.
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1. Zasady bezpiecze@EGst wa I mo n |

11. Zasady bezpiecze@Estwa

1 Przed pierwszym uruchomieniemur z Nd z e nizaa proa@inezbhyi ai &8j s z N
instrukcj N obsgdugi

f Przed pierwszym uruchomieniemu r z N d naebyiugp e w giii, (& wszystkie
pr zewody zost @yuwpaddgdPMWozone

 Nal edJpye ww§ & S avarunki pracy, zgodne ze specyflkac]\lu rzNdzeni a
(np. : n aapilanfactemperatura, mak sy malpmWdpob - r

f Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji pr zy § ¢ ze @o d - Wy, nal e
wy g Nomayii Zasilana.

1.2. Zal ecenia mont aUowe

WSr odowiopdziandelz a k §, cletE e nmane , s zsioscsvane s i N
nast npugrNocdkcehpo b i e geaw eNnctyucahl ne mu  z aukr §z-Nedazreinu ap r

1T Uziembaér omatal owe szyny, na Notr-zryyeziNdmgont
f Nie z asiulraziNd zeyehH samych linii, co ur z Nd zele imacy bez
odpowi ednich filtr.-w sieciowych;

‘ﬂStosoev\karlanowanlezmrszdvaqd\ct(zvyuqmlkowych i SV
przy czym uziemienie dla ekranu powinno by ip o d § N ctylka rz gedne;
strony,jak naj bui UN@g;zeni a

| Dla zasilania silnikas t 0 s csvkar i paraméprzewody, orazj e ®Imio Ul i we
st os koval{f erryt owy zakgadany na przew- d;

f Uni alowadzeni a spgrez anjy@d&tyygenha gowych) r - wnol e
bliskims Ns i e dlot wirez ewo d - w e nzearsgi e tayj cNecnyycchh i

f Uni kabll i ska$aiNdzgee@®er uj Nal ¢ poziom zakg: - ceE
elektromagnetycznych i/lub impulsowych (o b ¢ i Mybeki@& mocy, obci MUe E
fazowa lub grupowa regulacja mocy).

2. Opis urzNdzeni a

2.1. Przeznaczenie

Mi kroindekser MI 389 j est uni wersalnym ur zN
trajektori.i r uc hu chlldomzeZ3dovelnyl sterovinik mock r o kK o wy

UrzNdzenie jest przydatne, ws zndzi eznegoa m, g d
wykonania skomplikowanychip owt ar zal nych sekwencj. ruch-w
(np.:pozycjia, pr fdk9o& z rozphdzani em tizymanem silmika.l owany m

DogNczone do wurzNdzeni & oanurnd ckrug miccvea rsiieii @ p r

pozwala na proste ||ntU|cyjne zaprogramowanle trajektorii ruchu dl a 3 si |l ni k
krokowych. Programu'moUIlwwaleU podgl Nd aktualnych p;
stan-w wyej $Il, ioraz sterowanie w czasie rzecz
Po zaprogramowani u ur z Nd z einbezkompotdleePCd zi agal n
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22. WgaSci woSci

1 Zasilanie 10e 36 VDC;
9 MoUIl i woSi =zasilania z portu USB
f Wsp-gpraca ze sterowni kiawy j Ssciilani RKIlw ikr 9k
k a Ud eegtoe rzo wroirka-zw wsp- 1 ne wyj Scie ENABLE,
f 2 optoizolowanewe j Sci a specjalizowane: RUN i
1 6 optoizolowanychwe j Si og-l negqg przeznaczeni a
T 3 x 2 wepbaoi&-w kraCEowych
9 7 wyjSi trampuoCorazRowy¢lSci a przeka¥fni kowe
T Ws k a FUEDKY g n a | izasilarjieNbcaestany pracyu r z Nd;zeni a
f Nieul otna p a niinmaksymalnieo9§9 kanmend;
1 Transmisja USB
f Zasilanie i sygnaggwasherogBtezngch ze zdN
f Obudowa przystosowana do montaUu na szyni
Urzadzenia wyjsciowe
duzej mocy
&
.

6x czujnik
krancowy

cd

Urz‘a_dzenia

wejsciowe
s ! ‘\
3x sterownik Przyciski
silnika krokowego start / stop

.

3x silnik krokowy
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@ ¢ ¢ © o
1 2 3 4 S5

Rysunek 1. Panel przedni

| Nazwa Kolor Opis
1| PROGRAM Zielony Di oda aktywna przy odtwawewmitur 2mej
2| ENABLE Zielony Dioda aktywna przy aktywnym sygnale ENABLE
3 | TRANSMISJA Zielony Dioda aktywna w trakcje transmisji danych z komputerem PC
4 | UPLOADERROR | Z - g t y| Dioda aktywna przy aktualizacji oprogramowania i
Dioda aktywna kra6c znrgpdlc zonej
5| POWER Czerwony | Diodas y g n a | izasilajeN ¢ a

Rysunek 2.0pi s zgNczy

Z1 USB ZgNcze USB do podgNczenia z komput

72,74,712 GND Masa zasilania sterownika

Z3 V+ Zasilanie sterownika

Z5-2711 OUT 1 é|WyjScia og-lnego przeznaczenia typ

Z13 ENABLE Sygnadg zezwol eni a ENABLE dl a st e
standardzie TTL;
aktywny - stan wysoki (+5V)

714,716,718 |[CLK 1 é|Sygnag taktuj Ncy CLK dl a s twestandardzie
TTL

715,717,719 |[DI'R 1 é|Sygnag kierunku DIR dla sterowniKk
TTL
Kierunek lewo 1 stan wysoki (+5V)

220, 723 P1 éNQ Wy j Scikea Torrizkean dir mal2ni e zamkni fte

Z21, Z24 P1 é 2 Wy | Sgrizek aFniivksap -1l e 2

722,725 P1 ¢é& 2 Wyj Sci e pr zdlamanie atwartel i 2

726,728,230 |RF M1R é |Wej Scie prawego czujnika kraCGcoweg

727,729,731 |RF M1L é |[Wej Scie Il ewego czujni ka?2eraz8 Ecowego

7321 7237 IN 1 é qWejScia optoizolowane og- lirsamgwysolr z

Z38 RUN Wej Scie specj al i z oiwa ruec,h oonp teonii zeo |porvo
we wn it raktywmeji stan wysoki

Z39 STOP Wej Scie specjali zoiwaater, zyonpa noiiez op roow
we wn it raktywmeji stan wysoki

740, 741 GND O Masa optoizolaciji
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24. Opi's poszczeg: ladgzdhEWY pr ow

ZgNcze USB

Mikroindekser MI389 zostad wyposalUy w zugNdNzdeeWiS8. d
sterowni ka odbywa sif przy pioBmocyDzsitfaknidad No:
zkomputerem PC moUliwe jest programowanie tr
wyj Sciami w czasie rzdcpywikogmi, apsgimlenpag
wej SI i wyj SI.

Po zaprogramowaniu~Mikabi@@ek$®MQMQ6anpaad@»
czyli jako niezaleUne urzNdzenie steruj Nce.

B
Rysunek 3.PodgNczenie urzNdzenia do komputera PC

UWAGA!
DoNpong‘ilmzkeeriimdeksera doNkomputera PC n
ni2d mj . Zastosowani e dguUszego kabl a m

iuni emoUl i wil prawidgowe dziaganie urzNdz

Zasilanie

Mi kroindekser powinien byl
wyj Sci owym w A/BGdod8svD@ od 10

UrzNdzenie ma moUl i woSi zasilania bezpoSre
JednakUe ze wzgzadnN wyadaoggroadbiNcpz dNdBR zal ec
wykorzystywanie tej opcji zasilania jedynie przy testach i programowaniu.

zasdasza loamay N zieu st

[ ]

\ V+ Zasilacz

\ V4 ®} s

) GND Stabilizowany

/ ‘ GND 10 - 25 VDC
Rysunek 4.PodgNczenie zasilania do urzNdzeni a

UWAGA!
Odwrotna polaryzacja lub pr zekroczeni e ) maksymasinkegoi
spowodowal uszkodzenie urzNdzeni a.
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Wyj Scia og-lnego prDé@znaczenia typu

Mikroindekser posiada siedemwy j SI og- |l nega tpypez@@czPoasi ad
I

ws p - I nmals 1 z zasilaniem wurzNdzeni a. N a
wewnntrznN wyj Sci a.

’ Zasilacz ‘

GND

Rysunek 5.PodgNczenie wyjSi typu OC

Wyj Scia na sterowni ki silnik-w krokowych
Ur zNd zrmea U lain W e z a sterowane trzema silnikami krokowymipr zy u Uy ci u
odpowiednich sterownik- wKaUdemu sterowni kowi przypor zNd
i nie s i ekrokuj (RIlKg oraz kierunku (DIR). Wy j Sci e zezwol eni
sterowni k- w ( ENABL &g wsjzeysstt kiwvse p - Itnrez e Db ster
prawi dgowego dzi agania konieczne |jest pogdgN
urzNdzeE.
Sterownik silnika
Kickowego Sterownik silnika
okowe% [} Sterownik silnika
krokowego
Rysunek 6.Pod § Ncszteenrioewni k- w silnik-w krokowych
Wyj Scia przeka¥Fni kowe
Mi kroindekser posiada dwa niezaleUne wyj Sci .
przeznaczenia 0 ma §ej o b c ikN (Ghesteronarte cprogramowp. Bud ow
wewnitrznN wyjSI przekaFnek kowych przedstawi a

Rysunek7. Wej Scia przeka¥Tni kowe

MI 389 i instrukcja 02.10.2009 @ 8
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Wej Scia czujnik-w kra@ owych
KaUOdemu z silnik-w zostagy eoruajyplhbka@Bdkwwam,e
aktywowane pojawieniemasi@ Nszanu wysokiego

Rysunek8. PodgNczenie czujnik-w kraGowych

NEVAIE Opis Uwagi

RF M1L Wej Sci e | e\ Aktywacja lewego czujnika w przypadku ruchu silnika w lewo powoduje

RF M2L czujnika krlzatrzymanie silnika. Ruch moUe by

RF M3L kierunku ruchu silnika  ub zdjncia stanu wys
czujnika.

Wej Scie sgulUy r-wnieUO do wykrywani
RFMIR |[Wej Sci e pr g Aktywacja prawego czujnika w przypadku ruchu silnika w prawo
RFM2R |czujnika krpowoduje zatrzymanie silnika. Ruc
RF M3R zmi anie KkKierunku ruchu silnika |
stanu czujnika.

UWAGA!
Zadziaganj ei ka kpowddgeo natychmiastowe zatrzymanie silnika, bez
hamowani a, co moUe doprowadzi l do zgubi e

pozycji. Tym samym zostaje zatrzymane dzi agani e progr amu,
wykorzystywany do wykrywania pozycji HOME Konieczne wtedy jest ponowne
uruchomienie programu.

Wej Scia og-lnego przeznaczeni a
Mi kroindekseropbei adhowaeypéh wej SI Zadchl nego
pomosNczeg-|l nie gakalo smodmml ukywane sekwenc]

i operacji wamuehmokiswgnob, wgbhtatlych wej Si

Zasdacd

Rysunek9. Wej Scia optoizolowane og-lnego przeznaczeni a

MI 389 i instrukcja 02.10.2009 @ 9



Wej Sci a
Optoi zol owane

uruchamiani a
mikroind ek ser a.

Rysunek 7.Wej Sci a

specjali zowane

Zasilacz \

specjtalriui Nwan e

Nazwa \ Opis Uwagi

RUN Wej Sci e Pojawienie sif stanu, pmezsnnimune §5 Op gowodup |
uruchomienie programu zapisanego w pan
razem program rozpoczynany jest od pierwszego rozkazu.

Mi kroindekser reaguje na sygnag RUN wy
specjalizowanego STOP.

STOP |Wej Sci e Stan wysoki , pizez mimenpund &5 [ud s ] ppwoduje natychmiastowe

STOP zatrzymani e programu bez wzglndu na s
wej SRUN). Dodat kowo sygnagd zezwolenia
ENABLE zost ajset azgde nweyj.ScPioazopozostaj N beg

2.5. Parametry

Nazwa Opis Parametry
V+ Zasilanie 10 36vDC
GND Masa zasilania
OUT 1 4 Wy | Stgpu @c 0,5A/40VDC
P1 é 2 |WyjScia przeka¥ni kowe 2A /30VDC
1A/ 125 VAC
CLK Wyj Sci a s pedq asltiezroowamiek| Standard TTL
DIR krokowych (wyjScie zeg:i
ENABLE zezwolenia)
RF 1 é |Wej Scia optoizolowane 5 é 30 VDC
RF 1 é (stan niski i maksymalnie 1V)
IN 1 é |Wej Scia optoizolowane (5 é 30 VDC
(stan niski i_maksymalnie 1 V)
RUN Wej Scia specjalizowane|5 é 30 VDC
STOP (stan niski i maksymalnie 1V)
GND O Masa optoizolaciji
UWAGA!

PogNczenie
wgasnoSci
wprzypadku

spowoduj e
moUe do
sin na

maGND orazansasy| optaizolacji GND O
optoizolacji wej SI i
przepinl pojawiaj Ncych

wej Sci a specjali zowane RUN
[ zatrzymywani a progr amu zapi
Sygnagdgy aktywowane sN stanem Wwys

MI 389 i instrukcja 02.10.2009
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3. Przykgad podgNczenia mikro
— ™~
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g S
Rysunek przedstawia przykgdgad pogNczenia Mi
kr okowy mi poprzez sterowni ki SMC 64. Jako
indukcyjne PR0O820DP.
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4. Program PC

Oprogramowanie MI389 -PC przeznaczone | e st do WS p-gprac
MikroindekseremMI389 popr z e z z JZddamesn aplildadi.jest wspomaganie
programowaniat r aj ekt or i i ruchu silnik-w. Dodat kowce

takie opcje jak sterowanie oraz podgl Nd prac

Przed przysao Miady e pregramend konieczne jest zainstalowanie
odpowi ednich sterowni k- w.

UWAGA!
Najnowsza wersja oprogramowania oraz akt:!
dziagania aplikacji znajdujN sifi na stron

3.1. Opis programu

(I

o] ot ey /
Paod wemairn
Waleat masavivne
Prrveasre My

R ae——

e 5 & 0

Vil wecy

0 msn o LnA[ w1 Jeh) na wwdket | pojees aiy diwesn
1 Mo s 1iks] ¢ ], Jak1L na wejkelu 3 pojees ain dboese

Rysunek8. G- wne okno progr amu

Numer Nazwa

Okno programu

Pasek narzndzi

Panel sterowania bezpoSredniego silni
Przycisk awaryjnego zatrzymania silni
Kontrolki informacyjne

Panel komuni kat - w

Pasekz a j 1 progfami

Panel konfiguracji wejSi bezpoSrednich
Panel podpowiedzi

Panel programowania

Panel wyboru silnik-w

O |N|O O~ [W|N |-

e T
= |O
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3.2. Pasek

OO GO O KL GO GBG OB

nar znd

Z i

N EWwTEVITEX (PR PRV PHEB[TRVITER "R

Rysunek 9. Pas ek

narzndzi

Nr Nazwa Opis

1 | Nowy plik Polecenie tworzy nowy plik programu. W przypadku, gdy jest aktualnie otwarty inny
program, istnieje moUliwoSi jego zapis

2 |Otw-rz pl|Polecenie otwiera wczeSniej zapisany p
aktualnie otwarty inny program, i st ni ej e moUl i woSi jego

3 | Zapisz plik Pol eceni e zapisuje aktualnie otwarty p

4 |Zapisz pl|Polecenia zapisuje plik pod dowolna na

5 | Drukuj Polecenie drukuje kod programu

6 |Przesu@E w| Polecenieprzesuwak o mendii programu o jednN pozy

7 |Przesu® w/Pol ecenie przesuwa komendn programu o

8 |[RozgNcz U/ Pol eceni e gzaney Mikroimlekseidm poprzez port USB

9 |[PogNcz US|Polecenie nawi Nzuje pogdgNczenie z urzNd

10 | Zapisz EEPROM Poleceniezpi suj e program dm nved wnvi tkrr o0 enjd efkas

11 | Odczytaj EEPROM | Pol eceni e odczytuj e program z paminfnci
jestaktual nie otwarty inny program, istn

12 | Zatrzymaj Pol ecenie zatrzymuje wykonywanie progr

program Mi kroindeksera. Dodatkowo sygnag zezwo

nieaktywny. Stan pozostagych wyj Si pozostaje b

13 | Uruchomprogram | Pol eceni e rozpoczyna wykonywanie progr
Mikroindeksera.

14 |Podgl Nd U Pol ecenie aktywne przyohwweNaabnkmop&gh

15| Podgl Nd I|Pol ecenie aktywne przyohwweNaaobkmoppgh

16 |Podg!l Nd s|Polecenie aktywne przyohawweNaaokmoppgh
silnika

17 | Pomoc Otwiera okno pomocy do programu

18 | O programie Informacje o programie i producent, wersja oprogramowania

19 | Reset Pol ecenie przywraca stan po wgNczeniu

20 | Aktualizacja Pol eceni e dost fpnieu npooU |piowdiaan i auk thuaaslgiaz a c |
Mikroindeksera M1389

3.3. Przycisk awaryjnego zatrzymania silnik-w

Przy poprawnie ozaeniNzanyki po@giNndekserem MI 38

awaryjnego zatr zymani a

zatrzymani e
wstannieakt ywny .

UWAGA!

Awaryjne
koniecznejjestwy konani e

wszystkich
St an

s i tienprzkcisku .powodiyea ratycBmidstiwe

Rysunek10. Pr zyci sk

zatrzymani e

silnik-w bez hamowan
wyj Sl cyfrowych oraz prze
awaryjnego-SIGPtrzymania silnik-w

silnik:-
bazowani a

w
celu

powoduj e u
odnal ezi

MI 389 i instrukcja 02.10.2009
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3.4. Kontrolki informacyjne

Program posiada dwie kontr oluwkriz NidrzRienwispauj Nc e
informuje o stanie komunikacji programu PC z Mikroindekserem MI389, druga
natomiast odzwierciedla stan wykonywania programu z pami weiwnntr zne|]
urzNdzeni a

Pos ™

Y N

U Transmisja USB
U Program

o 2/

Rysunek 11.Panel komuni kat - w
NEVAVED \Ois
Transmisja USB U Komunikacja USB nieaktywnai pol aczeni e nie zostago nawi
U Komunikacja USB aktywna-p o § Nc zwema dd zeni em zostago nawi
Program u Odt warzanie programu z pamifnci wewnfAtrznej
U Odt warzanie programu z pamifnci wewnfAtrznej
35. Panel komunikat - -w

Oknos guUy do wySwietlania ostatnich dw-ch kom
pracy programu.

Rysunekl 2.Panel komuni kat - w
3.6. Panel podpowiedzi
Panel podpowivey$&wi estglualnyi adoi nf or macj i o. funkc
Po najechaniu kursorem my s z k i na dany obiekt, w oknie
kr-tka informacja na temat jego funkcji

©- )

Rysunek 1 3. Panel podpowiedzi

MI 389 i instrukcja 02.10.2009 v 14
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37. St erowanie bezpoSredni e

Panel sterowania bezpoSredniego sguUy do u:
wy | Siczasie rzeczywi stym. Funkcj e t e ni ee mogN
odt warzania programu z pami ncWszystkeewzmiartyr z n e |
zostaj N natychmiast wprowadzone do urzNdzeni

UWAGA! )

Zmi ana dowol nego parametru (trpyhﬁdhpéby,ma
przyspieszeni e maksymal ne, priadkoSi zada
sygnagu ENABLE w stan aktywny.

Przed ustawi eniem pozycji l ub pridkoSci

pozostagych parametr - w nfitnriynbal paacypr ngke
przyspieszenie maksymalne) W momenci e wgNczeni a ur z
wyzerowmane, co uni emoUlji avk iac lwky &lowiyevia nii wc h - w.

|3 parometry sitikom

{roo ey pracy
Dmmmstmmlmlna

[ ] Predkosé maksymaina
|| Prayspieszenie maksymaine
|| Predkoéé zadana
UPacyc}ludlm

o] wcia macy

@O00OLOEO

Rysunek 14.St er owani e bezpoSrednie

Nr Nazwa Opis

1 |Parametry sil|Polecenie otwiera okno konfiguraci
2 | Tryb pracy Pol ecenie ustawia tryb pracy silni
3 |PridkoSi mini|Polecenie konfiguruje priadkoSi mili
4 |PridkoSi maks|Polecenie konfiguruje priadkoSi mal
5 | Przyspieszenie maksymalne| Pol eceni e konfiguruje przyspieszel
6 |PridkoSi zada|lPolecenie ustawia prtiybekvel&iy) zadanN

7 | Pozycja zadana Polecenieust awi a pozycjfi zadanN (tyl ko
8 |WyjScia mocy |Polecenie umoUliwia sterowanie wy|j

Parametry silnik-w i sterowni k- w
Program umoUliwia niezaleUne skonfigurowani e
parametr definiuje podziag krokowy reali zow;:

Drugi parametr def i ni ujpee gniychbnkr ok-w przypadaj Ncyc
silnika.

Naprzyk §ad dl a sustavooympiokla i agem 1/ 16 kr oku®nialseilUyniuksat azwei [s knoaksitefnp ulj, NBc e
T podzi ad Kdotgckywsterownika] 16
T kr ok - w n ddotgchyrsilnika] 200

Skonfiguruj sterownik

° Silnik 1 16 [podziat kroku]

:::g 200 [krokéw na obrét]
- 3|
V > 7
VX

Rysunek 15. Panel konfiguracjisi | ni k- w i sterowni k- w
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Tryb pracy
Mi kroindekser Ml 389 u mo lizech wybach, p rdavc-fic hs i tl rnyi bka:

regul acj i pogoUenia oraz jednym trybie regul

@ Silnik 1 Ramp v
) Silnik 2
_ Silnik 3

4 kd

Rysunek 16. Pan el konfiguraciji silnik-w i sterownik-w
Nazwa Opis Uwagi
Tryb regul aciji pogoUeni a
rozpfidzania oraz hamowsjd
Silnik rozphddihoSechn rthaksy
VYol e e === z ustawionymi parametrami ruchu (profil trapezowy).
W pobl i Uu pozyciji zada
Ram hamowani e ratsiziy mudjorkk gadn
P & zadanej, bez przeregulowania. W przypadku gdy
o) gNczny czas rozpfidzania
czas potrzebny na osi Ngni
osi Nga pridkoSci maksymal
Tryb regul acj iwypgoggaodzeomiy
profilem rozpndzania or.ajZ
V max
Zasada dgia§a~n~ialjest kud
Soft trypu Ramp, zt N r - Ubi zNni ana pr
bardziej wy g § a pzypadles  profiu
trapezowego.
V min
X zad
Tryb regul acj itrapgzowyrd frafilénc i
rozpfidzania oraz hamowa
4
VmaxE === —mm - e " T T T T T T Silnik osiNga pgodnie koz&danymt
parametr ami rozpfindzani a.
Velocit ) 3 zadana jest wi nksza od
Y & % pridkoSi koG®owa silnika
o, % KaUOda zmiana priadkoSci re
parametrami ruchu.
VIR e et aii s s e e 2 -
X zad
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Pr fi d k mi§irhalna

Parametr treaj norkireejSslzaktprddkoSit ani e zastosowa
zada® ruchu. Pr fidkook&ie Stmiamiamaw nabr ojesatoh na
bezpieczna pr fsinka dipozytjp Komiecdne jest zdefiniowanie tego
paramet ru dl a kaURhmmext eappowi nien zawsreéopfriy]
winksze od zer a.

Nastawa parametru:
T maksymalnie +31234.74 /| (podziag kroku silnika * podziag
T minimal nie winksze od zera

Predkos¢ minimalna

9 Silnik 1 | [obr/s]
) Silnik 2
_ Silnik 3

& ki

Rysunek 17. Panelk onf i gur acj i pridkoSci mi ni mal nej

UWAGA!

Podczas deklarowania parametruaplikaciaa ut omat yczni e uwzgl ndr
Do prawidgowego dziadgania pr og  rtegompararketrin dlee
danej pary silnik - sterownik.

Pr i dk ma&dymalna

Parametr te n okreélapné'plWl@tS-krsazNzostanie zastosowa
zada® ruchu. PrndkoSI maksymal na, olgrea®laana
granica prndkoSci wykorzystywane|] do ndoj azdu

j est zdefin

) i owani e tego p ar Ramaenétrr ten nausi a k aU
przyj nwawatlo Sc i

winksze od zera.
Nastawa parametru:

T maksymalnie +31234.74 /I (po
T minimal nie winksze od zer

ziag kroku silnika * podziag

L O

Predkosc¢ maksymalna

9 Silnik 1
" Silnik 2
_ Silnik 3

Rysunek18. Panel konfiguracji prhidkoSci maksymalnej

UWAGA!

Podczas deklarowania parametruaplikaciaa ut omat yczni e uwzgl ndr
Do prawidgowego dziagania pr og  rtegmpararketrin dlee
danej pary silnik - sterownik.
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Przyspieszenie maksymalne

Parametr ten, okreSlany w obrotacharna S$§eku
przyspieszenia, jakie zastosuje Mikroindekse
docelowej oraz przy hamowaniu silnika. Parame t r t en musiwaprt mySjcmo w
winksze od zer a.

Nastawa parametru:
T maksymalnie +543263.78 |/

( ziag krdku silnika * podziag
T minimalnie winksze od z

@ T
-~ O
L O

0 Silnik 1 [obr/s~2]
' Silnik 2
_ Silnik 3

Rysunek 19. Panel konfiguracji przyspieszeniamaksymalnego

UWAGA!

Podczas deklarowania parametruaplikacima ut omat yczni e uwzgl Adr
Do prawidowego dziagania pr og rtegonpararketrin dlae
danej pary silnik - sterownik.

PridkoSi zadana

Parametr okreSlony w obrptadkoBh daainegndwN de
sil ni ka. tylkbons ttirpynbyi e r egul acj i pridkoSci . Par
wartoSci mniejsze oraz winhnksze odPrziedloSizZne

zerowa powoduje zatrzymanie silnika.

Nastawa parametru:
T maksymalnie +31234.74 /| (podziag kroku silnika * podziag
1  minimalnie -31234. 74 /| (podziag kroku silnika * podziag kroku ste

Predkosc zadana

@ Silnik 1 [obr/s]
/" Silnik 2
' Silnik 3

Rysunek20. Panelust awi ania pridkoSci zadanej

UWAGA!
Zmi ana parametru spowoduje ruch silnika
wprowadzone poprawnie.

UWAGA!

Podczas deklarowania parametruaplikacica ut omat yczni e uwzgl Aadr
Doprawi dgowego dziagania pr ogr atego pdcamatiu ela :
danej pary silnik - sterownik.
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Pozycja zadana

Parametr okreSlany w krokach, sguUy do zadaw
Dodat kowo program umo Ulsinika poprzezwemaigjsieniep@)g o Ue n i
oraz zwi dBkspgenyeji( o zadanN |iczbfi krok- - w.
Dostnpny w trybie regulacji pogoUeni a.

Nastawa parametru:
1  maksymalnie +8388607
1  minimalnie +8388607

Pozycja zadana

@ Silnik 1 [krokdw]
| Silnik 2

) Silnik 3 < |10 a0

Rysunek 21.  Panel ustawiania pozycji zadanej

UWAGA!
Zmi ana parametru spowoduje ruch silnika
wprowadzone poprawnie.

UWAGA!

KaUdemu napndowi przypisana jiéstczbdr kbok
obr -t sridmnikadzi ag kroku sterowni ka.
Parametrymo Una odc zy i Rdnel wybooulsimikae

Wszystkie nastawy obliczane sN na podstav
jest ich skonfigurowanie przed przest Npi e

Sterowani e wyj Sci ami

Program umoUl iwia sterowanie siedmioma wyj$S
dwoma przeka¥ni k adkino( PB1g uddrya zji eRIy)n.i e ster owan
podgl Ndowi ich stanu, dl atego teU przy otwa

pomi ndzy ymesktgwemtwyj SI, a oknem sterowani a

Sterowanie wyjsciami

[~ Wyjsce cyfrowe 1
["] Wyjscie cyfrowe 2
[ Wyjscie cyfrowe 3
[ Wyjscie cyfrowe 4
[ Wyjécie cyfrowe 5
[ Wyjsce cyfrowe 6
[ Wyjscie cyfrowe 7

|| Przekaznik 1
|| Przekaznik 2

X

Rysunek 22. Panel sterowania wyj Sci ami
UWAGA!
Sterowani e wyj Sci ami w trybie rzeczywis
wykonywania programu z paminci wewnnitrzne
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38. Panel konf i gubreazcpga S rweed nSiic h

Wej Scie pierwsze oray moghi eogt &l skaamf il N2r
szybkiego dzi afpgestuatywni@d,podazas avykanywania programu

z paminci wewnintdanej weéeptPDdidebekmiivam preypadku
wykryciaz mi any stanu wykonywany jest skok do wcz

W przypadku uUycia wejSi I N1 lub I N2 w tryb
wykorzystywal w trakcie dziagania programu n
V| 8xocz do linii|23 v|, jesli na wejsciu 1 pojawi sie zbocze |narastsigce v
[Vl skocz do 1inii|2 v, jesli na wejsciu 2 pojawi sie zbocze
Rysunek2 3. Panelk onfi guracji wej Si bezpoSrednich

39. Podg!l Nd parametr-w bieUNcych

Program umoUliwia Sledzenie w czasie rzeczyyv
[ pogoUenie silnik-w, aktualny stan wej Si
wysygdanych przee twwakiNdeemumi k@t iwyst Npi w pr
paminci wewnntrznej Mi kroindeksera.

Podgl Nd komuni kat-w USB

b

Rysunek2 4. Okno podgl Ndu komuni kat-w USB

Si

Podgl Nd stanu wej Si oraz wyj
Okno umoUliwia bieUNcy podgl Nd s ctcyfrowych,sz e Sci
dw-ch wyj SI przeka¥ni kowych oraz wej S| spec]
Altualnry stan wedl/wydd
mml'rwhml.
mml. WMMI.
mm:. Wmml.
mqﬁmd. WMU-N.
mumms- mmms.
mms' mms.
Wkoe ofrawe 7 oy e .
Praekadnik 1 . Wajicle 5TOP .
Prackasnik 2 - a
Rysunek 25. Okno podgl Ndu stanu wej Si i wyjSi

Kontrolka Opis
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- Wej Scie / wyjScie nieaktywne.

G Wej Scie / wyjScie aktywne.

Podgl Nd stanu silnik-w
Dla kaUdego silnika mo bliieviya@ektoSpiodglwyd a
wobrotach neaazaskkumatnego pogoUenia podanego w

Aktualny stan silnikow

" Silnik 1 )
Predkos¢: 0,000 [obr/s]

| Potozenie: 0 [krokow] |

" Silnik 2 )
Predkos¢: 0,000 [obr/s]

Potozenie: 0 krokow] |

" Silnik 3 ]
Predkosé: 0,000 [obr/s]

. Polozenie: 0 [krokdw]J

kd

ey

Rysunek 26. Okno podgl Ndu stanu silnik-w

UWAGA!
Wy Swi etl ane parametry mogN sifA nieznaczni

3.10. Okno programowania

Gg-wnym el apikagitjeans t okno umswaltenieviwdjp B ae go
programu s.teZastNz@gooma $Hokal emoyne SN w ni
odpowiednio komendy dla pierwszego, drugiego oraz trzeciego sinika. W czwartej
kolumnie znajdujN sifn pozostagdge komendy doty

c h

Pod oknem znajduje sifi pasek zajntoSci pam
Znacznik- 4 kolumny -umo Ul i wi a zmi aviybws pod@ami a progr ami
SNk 1 Sl 2 Sl 3 Stwravinih
Komend: O o) | o 1/ 4 kourmny

Rysunek27 . Okno podgl Ndu stanu silnik-w
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3.11. Panel wyboru silnik-w
Wszystkie komendy programowania d ot ycz Nc e z ar - wki&onfiguragjir o wa n i

sil niwy-magaj N zaznaczenia co kdj menmaerj byjiledne
przypisany dany rozkaz programu. Mo Ul i we
silnika, w przypadku gdy damapnklomenda ma dot

|| silnik 1 [1/16 200]
| | silnik 2 [1/8 200]
| silnik 3 [1/1 200]

Rysunek 28. Panel wyboru silnik-w

Dodatkowo panel informuje o aktualnych nastawach pod zi a g u olster@miikaw e g
isilnika. Parametry ,gdy B Nnadbardhopodsbawee
wszystkiep 0 z o sparaniety ruchu.

UWAGA!
Bgndne ustawienie parametr - -w podziagu krc
dziaganie programu.

3.12. Panel programowania i komendy programu
Polecenia, za pomocN kt-rych realizowane sN
4 grupy. Pierwsza z nich, to blok polece®& sg

Wszystkie c zt ery komendy z ztnejl edf upsy imwusaz Npoc z Nt
programu. Dr uga gr upa o0dp o wiuahd,atrzeaaanatbnoasttza skokin
wewnNtrz pgtogmrawaniie wyj Sci ami

Rysunek 2 9. Panelprogramowania i komendy programu

@ i
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