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Dziekujemy za wybor naszego produktu.

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistow
i stuzg jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na
podstawie przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu
do konkretnego zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasne;j
ocenie i sprawdzenia jego wiasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktéw bez
powiadomienia.

e Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie, zrozumienie niniejszej
instrukcji oraz stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
e Prosimy o zwr6cenie szczeg6lnej uwagi na nastepujace znaki:

Uwaga: niedostosowanie sie moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudnic¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1.

ZASADY BEZPIECZENSTWA | MONTAZU

ZASADY BEZPIECZENSTWA

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy przeczyta¢ ze zrozumieniem
niniejszg instrukcje,

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie
przewody zostaty podtgczone prawidtowo,

Zapewni¢ witasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacja urzadzenia (napiecie
zasilania, temperatura, maksymalny pobér pradu),

Przed dokonaniem modyfikacji przytaczen przewodow, nalezy wytgczy¢ napiecie
zasilania.

ZALECENIA MONTAZOWE

Urzadzenie zostato zaprojektowane tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na
wiekszos¢ zaburzen, ktére moga wystgpi¢ w Srodowisku lekko uprzemystowionym. W
srodowiskach o poziomie zaktdcen, ktére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujacych
srodkoéw zapobiegajacych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

Uziemiac¢ lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe,
Nie zasilaé urzadzenia z tych samych linii, co urzadzenia duzej mocy bez
odpowiednich filtréw sieciowych,

Stosowac ekranowanie przewoddw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy
czym uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtaczane tylko z jednej strony, jak
najblizej przyrzadu,

Unikac¢ prowadzenia przewodow pomiarowych (sygnatowych) rownolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddw energetycznych i zasilajacych,

Unika¢ bliskosci urzadzen generujacych duzy poziom zaktocen elektromagnetycznych
i/lub impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowg lub grupowag regulacjg
mocy), a takze urzadzen zdalnie sterowanych, miernikdw elektromagnetycznych itp.
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2. OPIS URZADZENIA

2.1 Przeznaczenie

ADA4U jest uniwersalnym, czterokanatowym urzgdzeniem do pomiaru napieé¢ oraz
pradu. Programowanie modutu jest mozliwe za pomocg tacza USB (opcja RS232).
Urzadzenie wspétpracuje z programem ADA4U-PC, ktéry umozliwia jego petng konfiguracije,
wizualizacje wynikow oraz zapis pomiaréw do pliku.

Dzieki zastosowaniu 24-bitowego przetwornika mozliwy jest bardzo doktadny pomiar
napiec¢ z rozdzielczoscig do 20uV, co daje 500,000 dziatek pomiarowych.

Urzadzenie posiada 4 niezalezne kanaty wejsciowe, a takze 4 wyjscia tranzystorowe
(OC), ktére moga =zosta¢ skonfigurowane tak by byly zatagczane lub wylgczane po
przekroczeniu okreslonej wartosci mierzonego napiecia (lub pradu), oraz jedno wyjscie
napieciowe 0...10V. Dodatkowo modut posiada wyjscie napiecia +12V, ktére moze stuzy¢ do
zasilania czujnikéw pomiarowych lub jako napiecie referencyjne.

ADA4U moze wspoétpracowac z roznorodnymi czujnikami dajgcymi na wyjsciu sygnat
analogowy napieciowy lub pradowy, badz zmienng rezystancje (np. potencjometry,
przetworniki liniowe potencjometryczne, linkowe potencjometryczne itp).

ADAA4U realizuje nastepujace funkcje:

= Niezalezny pomiar na czterech kanatach (4 x 0...10V, lub 3 x 0...10V + 0...20mA),

= Przetwarzanie wielkosci mierzonych w oparciu o programowana, liniowg
charakterystyke,

= Usrednianie pomiardéw,

= Zmiany stanéw wyjs¢ przekaznikowych i OC w oparciu o ustalone progi,

= Przesytanie danych pomiarowych przy pomocy tgcza USB (opcja RS232).
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3. OPIS ZLACZ | KONTROLEK

PRG
USB/RS232

Zasilanie  +

+12 wyjscie
CcOoM
WE 4
WE 3
WE 2
WE 1

W hUoaN

un

¢ &
2 28 8 &
Opis ztacz:
1 GND Masa wyjscia napieciowego
2 Uout Woyjscie napieciowe 0...10V
3 GND Masa wyjs¢ tranzystorowych
4-7 | T1...T4 Woyjscia tranzystorowe typu OC (otwarty kolektor)
8 Zasilanie (-),GND | Masa zasilania uktadu
9 Zasilanie (+) Zasilania uktadu, 12 — 24 V DC, min. 100mA (bez obcigzenia wyjscia
+12V)
10-13 | WE1-WE4 Wejscia pomiarowe (kanat 1... kanat 4)
PRG Zworka do aktualizacji oprogramowania. Zworka wyjeta — normalna praca
u/l Zworka okreslajaca tryb pracy wejscia 1. Zworka wyjeta — pomiar
napiecia, zworka wtozona — pomiar pradu

Opis diod sygnalizacyjnych na panelu:

PWR Sygnalizacja zasilania urzadzenia
D1...D4 Diody sygnalizacji stanu wyj$¢ tranzystorowych
D4/PC Dioda sygnalizacji odbioru parametréw z PC
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4. PARAMETRY URZADZENIA

4.1 Zasilanie

ADA4U moze by¢ zasilane napieciem statym w zakresie 12 — 24V o wydajnosci
pradowej nie mniejszej niz 100mA. Jesli dodatkowo wykorzystywane jest wyjscie +12V do
zasilania czujnika, taczny pob6r pradu jest powiekszony o prad pobierany z wyjscia +12V.
Nie zaleca sie stosowania zasilaczy impulsowych przy pomiarach napie¢ z duzg
rozdzielczoscia.

Dodatkowe wyijscie napiecia +12V posiada statg warto$¢ +12V tylko dla napiecia
zasilania modutu powyzej 14V.

Urzadzenie moze by¢ zasilane takze bezposrednio z portu USB komputera. Nie
dostepne jest jednak wéwczas wyjscie napieciowe 0...10V, oraz wyjscie +12V.

4.2 Sygnaty wejsciowe

WE 1: Napiecie 0 — 10V lub prad 0 -20mA (gdy

wiozona zworka U/l) 22{\‘{7”“'6 ,
WE 2: Napiecie 0 — 10V WE4 b hopolhy
WE 3: Napiecie 0 — 10V P
WE 4: Napiecie 0 — 10V WE?2 + Kanal2
WE1 + kanal1

Wejscia W1 — W4 posiadaja zabezpieczenia przed podaniem zbyt wysokiego
napiecia. Nalezy jednak unika¢ sytuacji podawania na wejscia napiecia
wiekszego niz +15V (lub pradu wiekszego niz 30mA).

4.3 Sygnaly wyjsciowe

4.3.1 Wyjscia tranzystorowe typu OC

T1...T4 Wyjscia typu OC (otwarty kolektor), maks. 200mA na wyjscie

Wyjscia typu OC posiadajg wspo6lng mase z zasilaniem urzgdzenia. Na Rys. 1
pokazana jest wewnetrzna budowa wyjscia oraz przyktad wykorzystania wyjscia do
sterowania zewnetrznym elementem zasilanym napieciem V+. Maksymalne napiecie V+ to
24V.
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Rys. 1 Wyjscie typu OC
4.3.2 Wyjscie napieciowe 0...10V

ADAA4U posiada wyjscie napieciowe w zakresie 0..10V i rozdzielczosci 1mV.
Maksymalne obcigzenie tego wyjscia nie powinno by¢ wieksze niz 20mA.

4.3.3 Wyjscie napiecia +12V

Na ztaczu +12V dostepne jest napiecie +12V, kiére moze by¢ wykorzystane do
zasilania czujnika. Wyjscie +12V dostepne jest tylko gdy urzadzenie jest zasilane
zewnetrznie (nie przez USB). Nie zaleca sie przekraczania obcigzenie wyjscia (maks.
100mA).

Nie nalezny przekraczaé¢ dopuszczalnych wartosci podanych obciazen, gdyz
moze to spowodowaé nadmierne nagrzewanie sie urzadzenia i/ lub jego
uszkodzenie.

4.3.2 Wyjscie cyfrowe

ADA4U posiada wyjscie RS232 lub USB do komunikacji z programem ADA4U-PC.
Wyjscie to moze by¢ takze wykorzystane do komunikacji z inng aplikacjg uzytkownika na
komputer PC (wersja USB lub RS232) lub sterownikiem PLC posiadajacym tacze RS232
(wersja RS232).

Dla wersji USB dostepne sg sterowniki, ktére rozpoznajg urzadzenie w systemie
Windows jako standardowy port COM.

Parametry transmisiji:
Predkos¢ transmisji: 57600bps
Bity danych: 8

Bity stopu: 1

Parzystosc: brak

By odczytac¢ aktualng warto$¢ pomiaru dla danego kanatu nalezy wysta¢ nastepujaca ramke
danych (podane wartosci w systemie heksadecymalnym):
10x25 | 0x79 |WE_ID|0x00 |[0x00 |0x00 |0x00 |WE_ID |

Wskaznik odpowie odsytajac nastepujaca ramke:
|0x25 | 0x79 |[WE_ID | Datail | Data2 | Data3 | Data4 |CS |

ADA4U - instrukcja 20.10.08 @3 8
>



,gdzie: Datal...Data4 — 4 kolejne bajty wyniku zapisane jako liczba typu signed long (warto$¢
4 - bajtowa ze znakiem). Przy czym Datal — bajt najmtodszy. Otrzymana wartos¢ jest
przemnozona przez 1000, wzgledem rzeczywistego wyniku.

CS — suma kontrolna (CS = WE_ID + Datal + Data2 + Data3 + Data4)

WE_ID = 0x20 — dla kanatu 1 WE_ID = 0x21 — dla kanatu 2
WE_ID = 0x22 — dla kanatu 3 WE_ID = 0x23 — dla kanatu 4

Odczyt mozna dokonywac z predkosciag nie wieksza niz 100 razy / sekunde.

5. KONFIGURACJA URZADZENIA

5.1 Instalacja oprogramowania ADA4U-PC

Do konfiguracji pracy urzadzenia oraz wizualizacji wynikow stuzy program ADA4U-PC.
W przypadku wersji USB urzadzenia nalezy zainstalowac takze odpowiednie sterowniki.

ADA4U-PC moze pracowac na stabym komputerze klasy PC z procesorem 300MHz,
pamiecig 64MB RAM. Nie gwarantowane sg jednak wtedy poprawne czasy przy rejestraciji
pomiaréw oraz wizualizacji pomiaréw na wykresie.

Zalecany system operacyjny dla ADA4U-PC to Windows XP. Do instalacji programu
w systemie Win98 (lub Windows XP bez Service Pack 2) niezbedna moze okaza¢ sie
platforma .NET (DotNetFix) dotaczana wraz z oprogramowaniem ADA4U-PC.

Procedura instalacji sterownikow:
1. Podtacz urzadzenie przewodem USB do komputera

2. System Windows powinien wykry¢ nowe urzadzenie USB i poprosi¢ o zainstalowanie
sterownikow :

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Kreator znajdowania nowego

:& sprzgtu — Zapraszamy \Q\

System Windows vwyszuka biezgce | zaktualizowane \
oprogramovanie, przeszukujac ken komputer, dysk instalacyjny
CD sprzetu lub witiyng Windows Update w sieci Web [za Twojg
2g0da)

Przecaytal nasze zasady zachowania poufnogei

informacii

Ten kreator pomaga zainstalowad oprogramowanie: dla:

Wi bit ADA4LA USE < Serial

\':) Jesli do sprzgtu d_nhjcznny byt inslalapyiny
Cazy system Windows maze potgozyé sie z wityng Windows 2 dysk CD lub dyskietka, whoz ten nosnik teraz.

Update:, aby wpszukad oprogramowanie?
€ Tak, ko tym 1azem Co cheesz, aby ziobit kieator?
 Tak, teraz i za kazdym razem, gdy podtaczam . X X
urzgdeenie " Zainstaluj oprogramowarniz automatycznie (zalecane]

& Hie, nie ym razem @ Zainstalu) z listy lub okreslone) lok alizaci [zaawansowane]

Kliknij praycisk Dalej, aby kontynuoead Kliknij przycisk. D alej, aby kontynuowad.

< istece I Dalej > I Anuluj <Wstecz| Dalej » I Anuluj
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Klikamy na przycisk ,Przegladaj’ i wskazujemy katalog o nazwie USB_drivers, a nastepnie
katalog z odpowiednig wersjg systemu Windows, klikamy przycisk ,Dalej>"

Kreator znajdowania nowego sprzetu

‘Wybierz opcie wyszukiwania i instalacii. ¥ Koficzenie pracy Kreatora
@ znajdowania noweqo sprzgtu

Kreator zakoriczyt instalowanie oprogramowania dla:

(9’ USB Serial Port

Kreator znajdowania nowego sprzetu

& Wwyszukaj najlepszy sterownik w tych lokalizacjach

Uzyj pél vapboru ponize], aby ograniczyc lub rozszerzye zakres wyszukivania domyslnego,
ktdre obejmuie fciezki lokalne | nodniki wemisnne. Zainstalowany zostanie najlepsay
znaleziony sterownik.

I™ Przeszukaj nosniki wymienne [duskietka, dysk CO-ROM...]

¥ Uwzgledni te lok alizacie w wyszukinaniu
IC.\ j Pizeglada) I

 Nie wyszuku, wybior sterownik do zairstalowania

‘wiybierz te opcig. aby wibraé sterownik urzgdeenia 2 liste. System wWindows nie
gwarantuje, 2e wybrany sterownik bedzie najbardziej odpowiedni dla danego spraetu.

Kliknij preycisk Zakoricz, aby zamknad kreatora.

< Watecz I Dalgj > | Anuluj I < Wistenz I Zakoficz I Aruilu I

Gdy system poprosi o zainstalowanie drugiego sterownika postepujemy analogicznie jak
wyzej.

5.2 Polaczenie z urzadzeniem

WERSJA USB
Dla WerSJI z USB Zaznaczamy SpOSéb Pomu Aktualizacia  Info Pomoc ;IEILI
kom un IkaCJI ,,'LJS B” - NaStQpnle kl I kamy na Wiskaznik | Wyjécia Ustawienia I Rejestracia pomiardw | W’ykresl

pasku narzedzi na ,Komunikacja’, a nastepnie

Komunikacia

na ,Pofacz’. Wyswietlony zostanie nastepujacy Wb per COM:
komunikat: ,Pofaczono z ADA4U ver...”. Jesli CL e |

wysSwietlony  zostanie = komunikat:  ,Nie
znaleziono urzadzenia...”. nalezy sprébowac potaczy¢ sie ponownie, upewni¢ sie, ze

urzadzenie zostato poprawnie podtaczone do komputera.

WERSJA RS232

Po uruchomieniu nalezy przej$¢ do zaktadki Fliesim e -

L,Ustawienia” i zaznaczy¢ potaczenie RS232, @  wskemi| wiissia Usisvieris | Roestiocispomiatn] wikies|
nastepnie wybra¢ odpowiedni port COM. Po e
wybraniu portu klikamy na pasku narzedzi na - erwy-
.Komunikacja’, a nastepnie na ,Pofacz’. o i
Gdy wybrany zostat poprawny port COM i

urzadzenie jest podtgczone do komputera wyswietlony zostanie nastepujacy komunikat:
~Pofaczono z ADA4U ver...”. Jesli wyswietlony zostanie komunikat : ,Nie znaleziono
urzadzenia...”. nalezy sprébowac potaczyc¢ sie ponownie, a jesli to nie pomoze wybrac inny
port COM i upewni¢ sie, ze urzadzenie zostato poprawnie podtaczone do komputera.
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5.3 Opis programu ADA4U-PC

Pasek narzedzi:
[ aDadu-PC  WoObit o ] 3
Program  Komunikacja  Aktualizacja  Info Pomoc

Wskaznikl Whidcia  Ustawienia | Rejestracia pomiaréwl W'_l,lkresl
i

Program = Zakoncz Zamkniecie programu
Komunikacja = Potacz Nawigzanie potgczenia z urzadzeniem
= Roztacz Roztaczenie
Aktualizacja => Info o wersji Informacja o wersji ADA4UA-PC / sterownika
= Aktualizacja firmware Aktualizacja oprogramowania sterownika
Info = Info Informacja o programie

Zaktadka ,,Wskaznik’:

T o 1) Wskaznik aktualnie mierzonej

PN i ; ; wartosci (domysinie wartos¢ w

wskaznik | wiiscia | Ustadienia | Fejesiacia Ijnrmaréwl Wylkresl i VOltaCh)

—Kanat 1 . y . .
ﬁ—‘l‘ Prad [ 2) Wiaczenie trybu wyswietlania pradu

O 0065 - @l Kalibry 7
£ o Eei] T (tylko kanat 1, gdy wlozona zworka
~ Kanat 2 ”
LUn”)
| 1,99763 o ls 3 o cobu 3) Precyzja wyswietlanej wartosci (ilo$¢
~Kanat 3 . H
miejsc po przecinku)

_ 2,49633|vun i 3 i el 4) Zerowanie wartosci poczatkowej
[eaa 5) Wiaczenie / wytaczenie wyswietlania
__2,49662)p 0 3 5 ] wyniku dia kanafu

—  — 6) Wskaznik wyjscia napieciowego

T T2 T3 T4 6 7) Wskaznik stanu wyjsé
| I I . f-_- | tranzystorowych
i 7
ﬂ Zapamicta] D Odczptaf | o Pramwrac dompslne |

Hie: wybrano nazwy pliku Wkorzystano:  0.0% |

Jesli do danego wejscia nie jest podtaczony sygnat, wskaznik pokazuje wartosé
w przyblizeniu 2,5.
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Zaktadka ,,Wyjscia”:

T ADAdu-PC__ wobt —iolxi Ustawienia wyjs¢ tranzystorowych (OC):

;kgk wa.Tu]t _*‘%“la":ai‘ﬁ‘ i‘”: ﬁ°"’|°;yk | 1 1 1) Tryb pracy - pozwala ustawic¢ sposob
R e e 2 reakeji wyjs¢ typu OC na wynik pomiaru:
_— T = Tryb0- jedgp _kang’r steruje wszystkimi
Sterowans kanafert [Kanat 2 vfed | | Gteowsnekanstem: [Kanst2z <P 3 czterema WYJSCIamI T 'T4!. )

— | — 4 . Tryp’1 - kaztjy ke}n:a’r steruje Jednym_z
rea T2 AT . wyjs¢, odpowiednio: Kanat 1 — wyjscie
FéaT3 [3.m0m T1, kanat 2 — wyjscie T2 itd.

FoaTd (R 2) Sterowanie kanatem - tylko dla trybu

pracy 0. Okresla, ktéry kanat ma sterowac

wyjsciami T1...T4).

Ustawienia wyjscia napieciowego:

3) Wybor kanatu sterujgcego wyjsciem
napieciowym.

— 4) Zakres wyjscia napieciowego, okresla

H Zapamigtaj E Odezyta @ Przywridé domyélne v, . . . R
wartos¢ pomiaru dla jakiej na wyjsciu
Riisions jinse_ors napigciowym pojawi sie napiecie 10V.

Prég T1... Prég T4 — wartosci progéw dla sterowania wyjsciami T1 — T4. Odpowiednio prog
T1 steruje wyjsciem T1 itd, w taki sposéb, ze gdy mierzona wartos¢ przekroczy wartosé
progu wyjscie T zostanie wtgczone. Liczba rzeczywista z zakresu -999999.0 do +999999.0.
Wpisang wartos¢ nalezy zatwierdzi¢ klawiszem ENTER

Zaktadka ,,Ustawienia’:

[ apaqu-pc  wobit =10l x] 1) Wybél’ SPOSObU komun|kaCJ| z
Program  Komunikacja thualizacia Info  Pomoc urzqdzeniem’
wakazrik | Whiscia  Ustawienia | Rieiestiacia pomiarcw | Wikres | 2) offset _ Wal"[OéC, 0 ktél’a_ ZOStar"e
i o ; zwigkszony (badz zmniejszony)
'wbar portu E . . .
& use ropszz [oom o] rzeczywisty wynik pomiaru,
hresermrr: 3) Mnoznik — wartos¢, o ktérg zostanie
Kanat ] ——————————— Kensbs——————————— 2 przemnozony rzeczywisty wynik
Diffset fooooo Oifset [ooooon 4 = pom iaru
Mnozrik W Mnoznik IW . . ’ . . - , .. .
. | e — 4 4) Filtracja - poziom filtracji usredniajacej
pomiary. Im wieksza wartos¢ tym
eriir——  Raa—— dokfadniejszy wynik, lecz wolniej
Oifset [o-0o000 set ] . . .
P T R— Mok oo reagujgacy na zmiany mierzonego
Filtracia m Filtracja m Syg n a+u ’
H Zapamigta) E Odczpta) @ Prapwios domysine |
Mie weybrana nazwy plika Wkorzystano:  0.0% ,7

Zmieniajac wartosci offset i mnoznik mozna przeskalowa¢ mierzong wartos¢ zgodnie z
liniowa funkcjg y = ax + b:
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Wynik = Mnoznik x Pomiar + Offset

Wartosci Offseti Mnoznik moga by¢ dowolnymi liczbami z zakresu -999999.9 do 999999.9
Domyslnie Offset =0, Mnoznik = 1.

Zaktadka ,,Rejestracja”:

N 2o FORRERE =10l 1) Przycisk aktywujacy rejestracije,
Program  Komunikacja — Akkualizacis  Info Pomoc . . . ,
Wskazmkl Wy\s’cial Ustawienia Rejestracia pomiardw IWykrssI 2) Okres reJeStraCJI pom larow

(0,02...60s),

(AL0FES QUGS 199927 24935 24366 || Uslawiena mejsstiaci 1

34107603 DO0GS 199827 243535 243664 o . .

094107703 O006E 1.99815 249635 249664 B gty 3) PrzyCISk Czyszczacy ZarejeStrowane
034107612 Q0066 199012 249635 243665 — 2 .

034107005 Q0066 199005 249635 243665 Dkres sl [0

D34'0EI5 QOGS 139823 243635 243665 wartosci,

024102109 QOG5 139805 243630 243B67 . .
034108203 00065 199802 249535 243665 . 3 4) WybOI’ okresu automatycznego zapisu
DB410BFI2 QOGS 139817 243635 249EE4 2 gyt . lik

034108406 QOGS 1038974 243635 243665 —

034108515 QO0GS 138917 243635 243665 e i pomiarow do pliku

0410EE03 QOGS 138918 243630 243665 apis do pku " ; P rA ery ¥

034108703 Q0065 199822 249635 243664 Autezaie [0 mn = 4 5) Zapls pomiarow do pllku Axt

034108812 Q006G 199905 249635 243665 utozapis:[10 min 6) Ok iest . . .
034108905 Q006G 199978 249534 243664 )

03410375 Q0065 199979 243535 243665 [ 5 no z zarejestrowanymi pomiarami
034103709 DO0GG 19002 249634 243664 B Zapk:

034103203 Q0066 199007 249634 243666 =l =y

034103712 Q0065 199006 249635 243664 6

03403405 QOG5 139912 243634 249864

024103515 QOGS 1.3982] 243635 243665

DB4I03E03 QOGS 133801 243635 243665

[czas] [wet][weZ|[we3][wed]

!i_-'j‘ Zapamietaf D Odezytaj “ Frapwrae domyslne:

Mie wybrano nazwy pliku Wykorzystano:  0,040%

Jesli ktéres z wejs¢ jest wytaczone (zaktadka ,\Wskaznik” — pozycja 5) wartosci dla tego
kanatu nie sg rejestrowane.

Pasek zapisu / odczytu nastaw urzadzenia

1 1) Zapis ustawien do pamieci
2 nieulotnej urzadzenia,
3

2) Odczyt parametréw z urzadzenia,
3) Przywrécenie nastaw domysinych.

L
H Zapamigtaj E Odczytaj @ Frzywrac dumys'\ne1

Mie weybrano nazwy pliku “wivkorzystano:  0.0%

Kazda wpisana wartos¢ nalezy zatwierdzi¢ klawiszem ENTER. W przeciwnym
wypadku nie zostanie ona uaktualniona.
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6. PRZYKLADY KONFIGURACJI

Przyktadowy sposob potaczenia:

z inklinometrem analogowym z czujnikiem potencjometrycznym

— Lo R

w o] P
WE3 NS
iy GND| |
WE1

coM
WE4 —

WE 3

WE 2

WE 1

Inklinometr, np
WMI-30-PK

Przyktad konfiguracji nastaw do przeliczania napiecia na kat (przy wykorzystaniu
inklinometru):

=> ustawiamy czujnik w pozycji pionowej (kat 0°),

=> w programie ADA4U -> zaktadka ustawienia w polu ,mnoznik’ dla kanatu 3 wpisujemy
warto$¢ 1, zatwierdzamy klawiszem ENTER,

=> zakfadka wskaznik -> wciskamy przycisk ,Kalibruj” dla kanatu 3. W okienku
wys$wietlajgcym aktualng warto$¢ pomiaru powinna pojawic¢ sie teraz wartosc zblizona
do zera,

=>» przechylamy czujnik o znany kat (przyktadowo o 20°), odczytujemy wartos¢
wskazywang przez program,

=>» obliczamy mnoznik = napiecie odczytane / ustawiony kat,

= wracamy do zaktadki ,Ustawienia” i w polu ,Mnoznik” kanatu 3 wpisujemy obliczong
warto$c¢, zatwierdzamy klawiszem ENTER,

= zapisujemy ustawienia do pamieci nieulotnej urzadzenia klikajac na 4|H 2P| by
byty dostepne po ponownym uruchomieniu urzadzenia.
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7. ZALECENIA POMIAROWE

Dla uzyskania najlepszych rezultatow pomiaréw zaleca sie stosowac do ponizszych

wskazowek:

= Zasila¢ urzadzenie ze stabilnego, niezaktbconego zrddta zasilania
= Utrzymywac statg temperature pracy urzadzenia

= Stosowaé mozliwie jak najkrotsze przewody sygnatowe

=> Ekranowac przewody sygnatowe

8. DANE TECHNICZNE

8.1 Parametry elektryczne

Wejscia:

ilos¢ kanatéw

pomiar napiecia

pomiar pradu
czestotliwosé pomiaréw
rozdzielczo$¢

btad offsetu

btad nieliniowosci

btad temperaturowy
prad wejscia

Wyjscia:
napieciowe

- rozdzielczosc¢

- obcigzenie maks.
tranzystorowe

- obcigzenie maks.

- zakres dotaczanych napie¢
cyfrowe

- parametry transmisiji

Znamionowe warunki pracy:

- napiecie zasilania

- zakres temperatury pracy
Czas wstepnego nagrzewania

ADA4U - instrukcja 20.10.08

4 (4 x pomiar napiecia, lub 3 x p. napiecia + 1 p. pradu)
0 — 10V, rezystancja wejsciowa 110kQ

0 —20mA, rezystancja wejsciowa 500 Q

100Hz / kanat

+20uV

+10mV

+0,003% zakresu pomiarowego

+25uV/1°C
20pA

0...10V

imV

20mA

llosc¢: 4, beznapieciowe typu OC

500mA

5...24V DC

USB (wirtualny port COM) , lub “czysty” RS232
57600bit/s, 8 bit, brak parzystosci, 1 bit stopu

14 — 24V DC
0..50°C
10 min
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8.2 Parametry mechaniczne

Stopien ochrony
Wymiary (wys. x gteb. x szer.)
Masa

Mocowanie

Rysunek techniczny:

N
(@]
Y, \
C— 1 [ A
N
v

L0}
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IP20

120 x 101 x 23 mm
1309

uchwyt na szyne DIN

®

16



9. OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACJI

1 Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.
medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajacych btedom funkcjonowania.

2 Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie moze
spowodowac porazenie pradem.

Nie wolno podtaczac urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest witgczone.
Nie nalezy samodzielnie rozmontowywa¢ i dokonywac przerdbek urzadzenia.

W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze
grozi¢ porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwaranciji.

5 Niniejsze urzadzenia nie mogq by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby
to spowodowaé porazenie pradem i skroci¢ czas poprawnego funkcjonowania
urzadzenia.

Potaczen zewnetrznych nalezy dokonywac przewodami ZOAWG.

Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia lub pozaru.

8 Do czyszczenia urzgdzenia nie wolno stosowac srodkéw zawierajgcych wode lub
oleje.

9 W przypadku koniecznosci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania
naprawy) nalezy zadbac¢ o staranne zapakowanie, uniemozliwiajace powstanie
szkdd.
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