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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawna eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistow i stuzg jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowaé¢ o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania.

Informacje te nie zwalniaja uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci.
Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktéw bez powiadomienia.

e Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
e Prosimy o zwrécenie szczegdlnej uwagi na nastepujace znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. Zasady bezpieczenstwa i montazu

1.2.

Zasady bezpieczenistwa

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcjg
obstugi;

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnié sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo;

Nalezy zapewnic wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzgdzenia

(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobdr pradu);

Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytgczen przewoddéw, nalezy wytgczyé
napiecie zasilania.

Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.: medycznych, w
pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom
funkcjonowania.

Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie prgdem i skrécié czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.
Przekraczanie zalecanych parametrow pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia lub
pozaru.

Zalecenia montazowe

W $rodowiskach o poziomie zaktdcen, ktdére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujacych
Srodkow zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

Uziemiaé lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady;

Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzgdzenia duzej mocy bez odpowiednich filtréw
sieciowych;

Stosowacé ekranowanie przewoddw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtaczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia;
Dla zasilania silnika stosowac skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowac
koralik ferrytowy zaktadany na przewdd;

Unika¢ prowadzenia przewoddéw sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddw energetycznych i zasilajgcych;

Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy).
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2. Opis urzadzenia

2.1.Przeznaczenie

Modut ADT8 jest uniwersalnym urzgdzeniem przeznaczonym do pomiaru sygnatéw
pochodzacych z o$miu mostkowych czujnikéw tensometrycznych. Dzieki zastosowaniu 19-bitowych
przetwornikéw cyfrowych uktad pozwala na dokonywanie pomiardw sity z duzg rozdzielczoscia.

Modut ADT8 ma wszechstronne zastosowanie zaréwno w przemysle jak i laboratoriach
badawczych, wszedzie tam, gdzie istnieje koniecznos$¢ zgrubnego lub precyzyjnego pomiaru sity
(ciezaru). W zaleznosci od zastosowanego czujnika istnieje mozliwo$¢ pomiaréw matych ciezaréow w
zakresie gramoéw jak i duzych obcigzen mierzonych w tonach.

Dzieki mozliwosci sumowania pomiaréw z wybranych kanatéw nadaje sie do realizacji wielo-
czujnikowych systemow wagowych.

Czujniki tensometryczne potocznie zwane tensometrami sg podstawowym elementem kazdej
wagi elektronicznej, a takze urzadzen do pomiaru sit Sciskajgcych, rozciggajacych, naprezen itp.
Spotykane sg czesto w uktadach automatyki, gdzie zachodzi koniecznosé¢ dokonywania pomiaréw
wagowych (m.in. ciezaru zbiornikéw magazynujacych surowce, zbiornikéw mieszalniczych, w
platformach najazdowych). W potgczeniu z odpowiednimi urzgdzeniami pomiarowymi umozliwiajg
precyzyjny pomiar mas, dozowania surowcow itp.

Modut ADT8 miesci sie w niewielkiej obudowie z tworzywa sztucznego przystosowanej do
zamocowania na szynie DIN.

2.2. Wiasciwosci

= Pomiar sygnatu z 8-miu czujnikdw tensometrycznych;

= Mozliwos¢ odczytu wartosci z kazdego kanatu niezaleznie jak i sum wartosci z wybranych
kanatéw

=  Wspdtpraca z dowolnymi mostkowymi, tensometrycznymi czujnikami sity;

= Udrednianie pomiaréw;

= Zewnetrzne optoizolowane wejscie tarujgce;

= Zasilanie 9...12VDC

= |nterfejs RS485 do komunikacji z innymi urzagdzeniami w standardzie MODBUS-RTU np. ze
sterownikiem PLC;
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3. Opis kontrolek i ztgcz

Opis ztgcz urzadzenia:

—
ZASILANIE GNP
8.92VDC \c0

KANALY PRZETWORNIKOW

FEFFEEFF[FREFF
AN ZAN
NV Y%
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Rys. 1 Opis kontrolek i ztagcz ADT8

(\[g Nazwa Opis ztacz
1 A Sygnat A interfejsu RS485 MODBUS
2 B Sygnat B interfejsu RS485 MODBUS
37 WE+ Wejscie tarujace sygnat + (3...24V)
38 COM Wejscie tarujace sygnat -
19 GND Masa zasilania urzadzenia
20 VCC Zasilanie urzadzenia (+9...+12 VDC)
3 V- Zasilanie — czujnika sity (kanat 5)
4 S- Sygnat — czujnik sity (kanat 5)
5 S+ Sygnat + czujnika sity (kanat 5)
6 V+ Zasilanie + czujnika sity (kanat 5)
7,8,9,10 V-, S-, S+, V+ Wejscie czujnika sity kanat 6 (analogicznie jak wyzej)
11,12,13,14 V-, S-, S+, V+ Wejscie czujnika sity kanat 7 (analogicznie jak wyzej)
15,16,17,18 V-, S-, S+, V+ Wejscie czujnika sity kanat 8 (analogicznie jak wyzej)
21,22,23,24 V+, S+, S-, V- Wejscie czujnika sity kanat 4 (analogicznie jak wyzej)
25,26,27,28 V+, S+, S-, V- Wejscie czujnika sity kanat 3 (analogicznie jak wyzej)
29,30,31,32 V+, S+, S-, V- Wejscie czujnika sity kanat 2 (analogicznie jak wyzej)
33,34,35,36 V+, S+, S-, V- Wejscie czujnika sity kanat 1 (analogicznie jak wyzej)
Opis diod:
D1 Sygnalizacja zasilania
D2 Sygnalizacja poprawnej pracy kanatéw 1...4
D3 Sygnalizacja poprawnej pracy kanatéw 5...8
D4 Sygnalizacja komunikacji przez RS485
D5 Sygnalizacja tarowania (aktywne wejscie tarujgce lub otrzymana
odpowiednia komenda sterujaca
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4. Konfiguracja czujnikéw

ADT8 pozwala na odczytywanie wartosci pomiaréw z wybranych kanatéw pomiarowych w
jednostkach gram lub mili-niuton, a takze na odczyt zsumowanych wartosci z wybranych kanatéw.

By urzadzenie poprawnie wskazywato mierzong warto$¢ w gramach lub niutonach nalezy
skonfigurowaé parametry zastosowanych czujnikéw takie jak stata mostka i zakres mostka dla
kazdego wejscia osobno. Parametry te konfiguruje sie wysytajagc odpowiednie dane do rejestréw
urzadzenia przez interfejs Modbus. Parametry te zapisywane s3 w pamieci nieulotnej urzadzenia.
Nie ma wiec koniecznosci ich konfigurowania po kazdym wtgczeniu urzadzenia.

Wartos¢ stata mostka (podawana w mV/V) oraz zakres mostka (podawana w N) nalezy
odczytac z dokumentacji podtgczanych czujnikow.

Urzadzenie posiada ponadto kilka dodatkowych rejestrow pozwalajgcych wprowadzié
mnoznik (GLOBAL_COEFF) i offset (GLOBAL_OFFSET_g, GLOBAL_OFFSET_mN) do odczytywanych wartosci. Opis
poszczegdlnych rejestrow zostat przedstawiony w rozdziale 5.2

5. Komunikacja RS485 - MODBUS

5.1. Parametry transmisji RS485

Przetwornik ADT8 moze komunikowa¢ sie z dowolnym urzgdzeniem nadrzednym obstugujgcym
protokét MODBUS-RTU na magistrali RS485. Adres urzadzenia jest staty i wynosi 1. Na Zyczenie
klienta urzadzenie moze by¢ jednak dostarczone z dowolnym innym adresem w zakresie 1..127.

Format danych transmisji

=  Protokét MODBUS RTU

= Predkos$é transmisji: 38400 b/s

= Bity stopu: 1

= Parzystos$¢: brak

= Timeout: 750us (maksymalny czas odstepu miedzy kolejnymi bajtami w ramce)

Znacznik poczatku Adres Funkcja Znacznik kornca
T12-34 8 bitow 8 bitéw N x 8 bitow 16 bitow T1-2-3-2

T15.3.4 - przerwa czasowa miedzy kolejnymi ramkami minimum 1,750ms

5.2. Opis rejestrow

Protokét MODBUS - zaimplementowane funkcje

Nr funkcji Opis

0x03 Odczyt rejestrow
0x05 Zapis wejscia (pojedynczego bitu)
0x10 Zapis rejestrow
0x60 Reset urzadzenia
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Opis rejestrow i funkgcji

Funkcja 0x03 (x4)- odczyt rejestréw (R)
Funkcja 0x10 (x4)- zapis rejestrow (W)

Adres \EYANE]

Tryb

Odczyt wartosci pomiarowych w gramach

Typ zmiennej

Opis

0 MES1_g INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 1 (gramy)

2 MES2_g INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 2 (gramy)

4 MES3_g_ INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 3 (gramy)

6 MES4_g INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 4 (gramy)

8 MES5_g_INT R DINT Warto$¢ pomiaru kanatu 5 (gramy)

10 MES6_g_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 6 (gramy)

12 MES7_g_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 7 (gramy)

14 MES8_g_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 8 (gramy)
Odczyt wartosci pomiarowych w mili-niutonach

16 MES1_mN_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 1 (mili-niutony)
18 MES2_mN_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 2 (mili-niutony)
20 MES3_mN_INT R DINT Warto$¢ pomiaru kanatu 3 (mili-niutony)
22 MES4_mN_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 4 (mili-niutony)
24 MES5_mN_INT R DINT Warto$¢ pomiaru kanatu 5 (mili-niutony)
26 MES6_mN_INT R DINT Warto$¢ pomiaru kanatu 6 (mili-niutony)
28 MES7_mN_INT R DINT Warto$¢ pomiaru kanatu 7 (mili-niutony)
30 MES8_mN_INT R DINT Wartos$¢ pomiaru kanatu 8 (mili-niutony)

Wartosci zsumowane z wybranych kanatéw (jednostki gramy)

32 MES_SUM_12_ g INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 2 (gramy)
34 MES_SUM_13 g INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 3 (gramy)
36 MES_SUM_14 g INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 4 (gramy)
38 MES_SUM_15 g INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 5 (gramy)
40 MES_SUM_16_g_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 6 (gramy)
42 MES_SUM_17 g INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 7 (gramy)
44 MES_SUM_18 g INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 8 (gramy)
46 MES_SUM_56_g_INT R DINT Suma z kanatéw 5 do 6 (gramy)
48 MES_SUM_57_g_INT R DINT Suma z kanatéw 5 do 7 (gramy)
50 MES_SUM_58 g INT R DINT Suma z kanatéw 5 do 8 (gramy)

Wartosci zsumowane z wybranych kanatéw (jednostki mili-niutony)

52 MES_SUM_12_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 2 (mili-niutony)
54 MES_SUM_13_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 3 (mili-niutony)
56 MES_SUM_14 mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 4 (mili-niutony)
58 MES_SUM_15_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 5 (mili-niutony)
60 MES_SUM_16_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 6 (mili-niutony)
62 MES_SUM_17_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 7 (mili-niutony)
64 MES_SUM_18 mN_INT R DINT Suma z kanatéw 1 do 8 (mili-niutony)
66 MES_SUM_56_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 5 do 6 (mili-niutony)
68 MES_SUM_57_mN_INT R DINT Suma z kanatéw 5 do 7 (mili-niutony)
70 MES_SUM_58 mN_INT R DINT Suma z kanatéw 5 do 8 (mili-niutony)

Parametr konfiguracyjny ,stata

mostka (mv/v)” (rzeczywista wartos¢ jest podzielona przez 1000)

72 MES1_SENS_mV_INT | R/W UDINTx1000 Stata mostka kanatu 1
74 MES2_SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 2
76 MES3_SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 3
78 MES4 SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 4
80 MES5_SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 5
82 MES6_SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 6
84 MES7_SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 7
86 MES8_SENS_mV_INT | R/W UDINT x1000 Stata mostka kanatu 8
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Parametr konfiguracyjny ,,zakres mostka (N)”

88 MES1_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 1

90 MES2_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 2

92 MES3_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 3

94 MES4_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 4

96 MES5_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 5

98 MES6_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 6

100 MES7_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 7

102 MES8_RANGE_mN_INT | R/W UDINT Zakres mostka kanatu 8

Pozostate parametry

104 GLOBAL_COEFF R/W DINT Wspdtczynnik przemnazajacy wartosci pomiaréw

106 GLOBAL_OFFSET_g R/W DINT Wspdtczynnik zwiekszajgcy wartosci pomiarow dla
rejestrow wartosci w gramach

108 GLOBAL_OFFSET_mN R/W DINT Wsp6tczynnik zwiekszajacy wartosci pomiarow dla
rejestrow wartosci w mili-niutonach

Funkcja 0x05 (x0)- zapis pojedynczego bitu (W)

Adres \EYAVE] Tryb Typ zmiennej Opis
Rejestry kalibrujace (tarujgce) kanaty

5000 MCMD_CALIB_ALL w BYTE Tarowanie wszystkich kanatéw
5001 MCMD_CALIB_1 w BYTE Tarowanie kanatu 1

5002 MCMD_CALIB_2 W BYTE Tarowanie kanatu 2

5003 MCMD_CALIB_3 W BYTE Tarowanie kanatu 3

5004 MCMD_CALIB_4 W BYTE Tarowanie kanatu 4

5005 MCMD_CALIB_5 W BYTE Tarowanie kanatu 5

5006 MCMD_CALIB_6 W BYTE Tarowanie kanatu 6

5007 MCMD_CALIB_7 W BYTE Tarowanie kanatu 7

5008 MCMD_CALIB_8 W BYTE Tarowanie kanatu 8

Opis typow zmiennych

DINT - double integer, liczba 4 bajtowa ze znakiem (2 rejestry)

UDINT — unsigned double integer, liczba 4 bajtowa bez znaku (2 rejestry)

BYTE — byte, liczba 1 bajtowa (1 rejestr-mtodszy bajt)

Przykiad:

UDINT * 1000 — oznacza liczbe 4 bajtowgq ze znakiem przemnozong przez wartos¢ 1000.

Dla odczytu i zapisu parametru statej czutosci mostka XXX_SENS_mV_INT:

= Rzeczywista wartos¢ statej: 1,995 mV/V

= Warto$¢ odczytana z rejestru XXXX_SENS_mV_INT -> 1,995 * 1000 = 1995

= Dla zapisania nowej wartosci statej mostka 2,005 do rejestru nalezy przestac liczbe 2005.

5.3. Przyktady ramek komunikacyjnych

Przyktadowa ramka odczytu wartosci z kanatu 1 (Funkcja: 0x03, Adres rejestru: 0)

Zapytanie (DEV -> ADT8) Odpowiedz (ADT8 -> DEV)

Adres urzadzenia 0x64 Adres urzadzenia 0x64
Funkcja 0x03 Funkcja 0x03
Adres rejestru Hi 0x00 llos¢ bajtow 0x04
Adres rejestru Lo 0x00 Rejestr 0x04 Hi Bajt 1
llos¢ rejestrow Hi 0x00 Rejestr 0x04 Lo Bajt 2
llos¢ rejestréow Lo 0x02 Rejestr 0x04 +1 Hi Bajt 3
CRC 16 bitow Rejestr 0x04 +1 Lo Bajt 4

CRC 16 bit
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Przyktad ramka zapisu wartosci statej mostka dla kanatu 1 (Funkcja: 0x10, Adres rejestru: 0)

Zapis (DEV -> MG-TAE1) Odpowiedz (MG-TAE1 -> DEV)

Adres urzadzenia 0x64 Adres urzadzenia 0x64
Funkcja 0x10 Funkcja 0x10
Adres rejestru Hi 0x00 Poczatkowy adres Hi 0x00
Adres rejestru Lo 0x00 Poczatkowy adres Lo 0x0C
llos¢ rejestrow Hi 0x00 llos¢ rejestrow Hi 0x00
llos¢ rejestrow Lo 0x02 llos¢ rejestrow Lo 0x02
Rejestr 0x00 Hi Bajt 1 CRC 16 bit
Rejestr 0x00 Lo Bajt 2
Rejestr 0x00 +1 Hi Bajt 3
Rejestr 0x00 +1 Lo Bajt 4
CRC 16 bit

Bajt 1, Bajt 2 — starsza czes¢ liczby double integer
Bajt 3, Bajt 4 — mtodsza czesc liczby double integer

Przyktadowa ramka tarujgca kanat 1 (Funkcja: 0x05, Adres rejestru: 5001)

Zapytanie (DEV -> ADT8) Odpowiedz (ADTS8 -> DEV)

Adres urzadzenia 0x64 Adres urzadzenia 0x64
Funkcja 0x05 Funkcja 0x03
Adres rejestru Hi 0x13 Adres rejestru Hi 0x13
Adres rejestru Lo 0x89 Adres rejestru Lo 0x89
Rejestr 0x00 Hi X Rejestr 0x00 Hi X
Rejestr 0x00 Lo X Rejestr 0x00 Lo X
CRC 16 bitow CRC 16 bitow

X —dowolna liczba (0...255)

6. Parametry urzadzenia

Elektryczne

Opis Parametry

Zasilanie 9..12V DC

Wejscie tarujace optoizolowane 5...24 VDC (stan niski — maksymalnie 1 V)

Wejscia czujnikow tensometrycznych 8

Maksymalna rozdzielczos¢ 0,001% petnego zakresu pomiarowego

Minimalna rezystancja mostka 200Q

Btad nieliniowosci +0.0004% zakresu pomiarowego (rzeczywista liniowosé
zalezy od liniowosci zastosowanego czujnika)

Czestotliwos¢ probkowania 5 prébek/s (na kanat)

Ztacze RS485 38400:8:n:1, protok6t MODUS RTU (adres domysinie 1)

Mechaniczne

Wymiary obudowy: 120x 101 x 23 mm
Masa: ok. 100g
Zakres temperatur pracy: 5..50°C
Stopien ochrony: IP20,
Mocowanie uchwyt na szyne DIN
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