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1. Wstep

AP3.8.4 stanowi adapter przejsSciowy miedzy komputerem, a elementami
wykonawczymi (sterowniki silnikbw krokowych, czujniki krancowe itp.) maszyny CNC.

Uktady napedowe poszczegolnych osi, naped wrzeciona i inne urzadzenia w
maszynie mogg wykorzystywaé niebezpieczne napiecie od 30 do 400V. Przypadkowe
zwarcie moze zniszczy¢ komputer i inne elementy sterujgce. Ponadto wystepujace
przepiecia na liniach sterujacych rowniez moga trwale uszkodzi¢ port LPT komputera, lub
powodowacé zakidcenia pracy maszyny.

Zastosowanie AP.3.8.4 ogranicza praktycznie do zera powstanie takiej mozliwosci.
Dzieki catkowitej izolacji galwanicznej wejs¢é-wyjs¢ AP3.8.4 zabezpiecza port réwnolegty
komputera przed mozliwoscig jego uszkodzenia. Ponadto dopasowuje poziomy napiec
sterujacych, a takze formuje sygnaty wyjsciowe.

Adapter AP3.8.4 umozliwia podtaczenie do komputera trzech sterownikéw silnikdéw
krokowych, zewnetrznych czujnikédw (np. wytagcznikbw krancowych, pozycjonujacych,
przycisku awaryjnego zatrzymania). Wbudowane przekazniki moga stuzy¢é do zataczania
napedu freza, pompy chtodziwa, itp.

2. Wiasciwosci

Petna izolacja galwaniczna 4 wejs¢ i 8 wyjs¢

6 wyjs¢ typu nadajnik linii dla sterowania trzema osiami maszyny CNC

2 wyjscia przekaznikowe dla zatgczania np. wrzeciona, pompy

4 wejscia np. dla wytacznikow krancowych, pozycjonujacych, stopu awaryjnego
Dopasowanie poziomow napie¢ miedzy LPT, a sterownikami maszyny CNC
Formowanie sygnatow wyjsciowych

Napiecie zasilania od 20-28 V DC

Wspétpracuje ze wiekszoscig programow do obrobki CNC sterujacych przez port
LPT komputera (np. Mach)
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2. Opis zlacz adaptera

LPT
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Rys. 1 Opis wyprowadzen adaptera.

Numery w nawiasach odpowiadajg numerom pinéw portu LPT.
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Rys. 2 Kierunki sygnatéw sterujacych z portu LPT komputera.
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Nr ztgcza Opis

X8 Zasilanie uktadu 20-28 V DC. Zalecane 24V DC

X2 Wyjscie A dla sterownika silnika (X2-1 — A, X2-2 —/A) LPT pin 2
Zalecane dla sygnatu krok

X3 Wyjscie B dla sterownika silnika (X3-1 — B, X3-2 —/B) LPT pin 3

X4 Wyjscie C dla sterownika silnika (X4-1 — C, X4-2 —/C) LPT pin 4
Zalecane dla sygnatu krok

X5 Wyjscie D dla sterownika silnika (X5-1 — D, X5-2 — /D) LPT pin 5

X6 Wyjscie E dla sterownika silnika (X6-1 — E, X6-2 —/E) LPT pin 6
Zalecane dla sygnatu krok

X7 Wyjscie F dla sterownika silnika (X7-1 — F, X7-2 —/F) LPT pin 7

GND masa

X11-1 Wejscie 1 (zanegowane), LPT pin 10

X12-2 Wejscie 2 (zanegowane), LPT pin 11

X12-1 Wejscie 3 (zanegowane), LPT pin 12

X12-2 Wejscie 4 (zanegowane), LPT pin 13

X13 Napiecie referencyjne dla wejs¢ X11-X12
Napiecie to jest rowne napieciu zasilania

X14 Wyjscie przekaznikowe1, LPT pin 8,

X15 Wyjscie przekaznikowe 2, LPT pin 9

SVi1 Dodatkowe ztacze z wyprowadzonymi wszystkimi pinami LPT
(Nie izolowane)

LPT Ztacze do potgczenia z komputerem

Wszystkie wyjscia A-F posiadajg wyprowadzenie sygnatu prostego np. A i
zanegowanego np. /A. Umozliwia to sterowanie za pomocag sygnatu réznicowego
(nadajnik linii), jesli sterownik silnika posiada takie wejscie. Dzigki temu zwieksza
sie odpornos¢ na zaktocenia i mozliwe jest stosowanie dtuzszych potaczehn miedzy
adapterem, a sterownikami silnikbw.

Wejscia 1-4 sg zanegowane, oznacza to, ze podanie na nie stanu wysokiego
spowoduje pojawienie sie stanu niskiego na odpowiadajacych im pinach ztgcza
LPT.

Ztacze SV1 daje dostep do wszystkich pindw portu LPT komputera. Ztacze to jest
potaczone bezposrednio z portem LPT.

Ztacze LPT stuzy do potgczenia z portem réwnolegtym komputera. Do potaczenia
nalezy uzy¢ przewodu 1-1.

Dioda LD1 sygnalizuje zasilanie adaptera, diody LD4 i LD5 stan przekaznikow PK1
i PK2.

Maksymalne obcigzenie wyjscia przekaznikowego to 2 A.
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PK1

PK2

Rys. 3 Wyjscia przekaznikowe X14 i X15, typu NO

3. Przykladowa konfiguracja potaczen

Do komputera PC
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Rys. 4 Przyktad podiaczenia adaptera ze sterownikami silnikéw krokowych z wykorzystaniem wyj$¢ réznicowych.
Zaleta — mozliwos$¢ stosowania dluzszych potaczen migdzy adapterem, a sterownikami silnikow.
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Do komputera PC
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Rys. 5 Przyktad podiaczenia adaptera ze sterownikami silnikéw krokowych z wykorzystaniem pojedynczych sygnatéw.

sterownikow

Zaleta-mniejsza ilo$¢ linii potrzebnych do sterowania, wada- mniej odporne zaklécenia.

Do komputera PC
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Rys. 6 Przyktad podtaczenia indukcyjnych czujnikéw zblizeniowych (np. PR12-DP)
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4. Wskazoéwki i uwagi

» Nie zaleca sie zasila¢ adaptera z tego samego zrodta, co sterowniki silnikéw,
poniewaz moze to powodowaé zakitdcenia sygnatow sterujgcych. Do zasilania
adaptera najlepiej uzy¢ oddzielnego zasilacza o napieciu wyjsciowym 24V DC i
wydajnosci pradowej okoto 500mA.

=  Wyjscia przekaznikowe PK1 i PK2 mozna wykorzysta¢ bezposrednio do zatgczania
tylko matych napeddéw (prad maks. 2A). W innym przypadku wyjscia te powinny
sterowac napedem wrzeciona czy pompy posrednio, poprzez zatgczanie falownika,
stycznika, czy dodatkowego przekaznika.

= Potaczenie z komputerem nalezy wykona¢ kablem 1-1 (przedtuzacz kabla LPT).

» Nie nalezy zwiera¢ wyjs¢ X2-X7 z masa ani z zasilaniem.
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5. Dane techniczne:

Napiecie zasilania: 22 =26 VDC

Izolowane wejscia: 4

Izolowane wyijscia: 8

Wyjscia przekaznikowe 2

Max prad przekaznikow: 2A

Wskaznik zasilania: LED czerwony

Wymiary mechaniczne: 100 x 85 x 70 (bez uchwytu do szyny DIN)
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